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                                                    Introducción. 

 

Esta guía del usuario se aplica a los rastreadores GPS con antenas integradas y con ayuda 

de Bluetooth(UMKA310/UMKA311/UMKA312x).En esta guía la designación UMKa312x 

indica las siguientes versiones de los rastreadores GPS: UMKa312 y UMKa312v2. 

La guía determina el orden de instalación y conexión y también contiene una 

descripción del funcionamiento del rastreador GPS y está destinado a los especialistas 

familiarizados con las reglas para realizar trabajos de reparación e instalación en vehículos 

y que poseen conocimientos profesionales en el campo de los equipos electrónicos y 

eléctricos de varios vehículos. 

Para garantizar el correcto funcionamiento, la instalación y configuración del 

rastreador GPS debe ser realizada por profesionales calificados. Para el uso exitoso del 

rastreador GPS, es necesario familiarizarse con el principio de funcionamiento del sistema 

de monitoreo en su totalidad y comprender el propósito de todos sus componentes por 

separado. Por lo tanto, se recomienda encarecidamente familiarizarse con los conceptos 

básicos del funcionamiento de los sistemas de navegación GPS/GLONASS, la 

comunicación GSM, las características de la transmisión de datos a través de GPRS antes 

de comenzar a trabajar. 

Esta guía describe el funcionamiento del producto con el software incorporado y el 

configurador de las versiones especificadas en la tabla 1.1. 

Tabla 1.1 versión software 

ПО SOFTWARE Версия versión 

 SOFTWARE del Rastreador GPS 1.6.1 
 Configurador-(programa para configurar el 
rastreador GPS) 

1.29.3 

 Configurador móvil 1.29.3 

 

El producto se fabrica según las especificaciones técnicas 26.30.11-001-29608716-2018. 

El fabricante se reserva el derecho de realizar cambios en el diseño del producto, en 

las especificaciones y en el software sin informar al consumidor.Para obtener información 

sobre los últimos acontecimientos debe dirigirse a: 350010, la ciudad de Krasnodar,la 

calle Zipovskaya, casa №5, edificio 1, letra 2B, LLC «INTERNET DE LAS COSAS». 

 la página web del fabricante: https://glonasssoft.ru/ 

Soporte técnico: https://support.glonasssoft.ru 

 Teléfono: 8(800)700 82 21  

  

https://glonasssoft.ru/
https://support.glonasssoft.ru/users/sign_in
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1. PROPÓSITO Y CONDICIONES DE APLICACIÓN 
 

 

1.1 Información básica. 
 

El rastreador GPS está destinado a ser instalado en un vehículo como un dispositivo 

adicional que registra la ubicación del vehículo, su velocidad y dirección de movimiento. 

Además, se registran una serie de otras opciones del vehículo, tales como: el estado de 

la entrada analógica, la entrada digital y las lecturas de los sensores. El rastreador GPS 

permite controlar equipos externos conectados a salida discreta. 

Todos los hechos y estados registrados por el rastreador GPS se almacenan en la 

memoria persistente. Los datos acumulados se transmiten a través de la red del operador 

de telefonía móvil GSM a través de la tecnología basada en la transferencia de paquetes 

de datos GPRS a servidores dedicados con una dirección IP estática o un nombre de 

dominio, desde los cuales se pueden recibir a través de Internet para su posterior análisis 

y procesamiento en los paneles de control. 

La configuración del rastreador GPS se realiza directamente a través de una interfaz 

USB o de forma remota a través de un servidor de control remoto o mediante comandos 

transmitidos a través de canales SMS y GPRS, así como la configuración se realiza a través 

de Bluetooth. 

La transmisión de datos es posible en caso si hay una cobertura de red celular GSM 

850/900/1800/1900 que admite el servicio de la transferencia de paquetes de datos 

(GPRS) para el operador seleccionado comunicación celular. El rastreador GPS tiene una 

memoria interna y persistente para almacenar datos en ausencia de energía externa o 

cobertura de red GSM. 

La ruta del vehículo se fija en forma de puntos separados, que contienen toda la 

información que llega al rastreador GPS  desde sensores internos y equipo adicional. El 

punto de la ruta de tráfico se guarda cuando ocurre al menos uno de los eventos tales 

como: cambio de dirección de movimiento  más de un ángulo determinado, movimiento 

en línea recta más de una distancia determinada, cambios en la velocidad más de un valor 

determinado, expiración del período de tiempo de configuración del punto durante el 

movimiento (estacionamiento), cambio de estado del dispositivo, ocurrencia de un 

evento en las entradas analógicas/digitales. 

Por lo tanto, los puntos a lo largo de la ruta de tráfico se pueden almacenar con un 

intervalo de un segundo a varios minutos, lo que permite trazar cualitativamente la ruta 

de tráfico capturando todos los cambios, sin introducir redundancia en el tráfico GPRS.  
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Dibujo 1.1 Aspecto general del rastreador GPS (UMKa310 – a la izquierda; 

UMKа310.J- a la derecha; UMKa311-abajo a la izquierda;UMKa312x –la parte 

inferior derecha) 
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1.2  Características técnicas. 
Las principales características técnicas se muestran en la tabla 1.2 

Tabla 1.2 Las principales características técnicas. 

                      

Parámetro Significación 

Soporte para sistemas de navegación GPS, GLONASS 
Número de canales del receptor GNSS Vigilancia–33, Captura– 99 
Sensibilidad del receptor GNSS -166 dBm (GLONASS+ GPS) 
Enlace principal de datos GSM 850/900/1800/1900 
Número de ranuras de las tarjetas SIM,factor de forma 1, nano-SIM (4FF) 

Tipos de antenas 
Internas(UMKa310, UMKa311, UMKa312) 

Internas o externas(UMKa312v2) 
Interfaz de communicación con el ordenador personal USB, Bluetooth 
Número de puntos en la memoria del rastreador GPS 100001 

Número de entradas analógicas 
1 (UMKa310, UMKa312) 

2 (UMKa312v2) 
Sin(UMKa311) 

Rango de tensiones de entradas analógicas,B  0…40 

Número de entradas discretas 
1 (UMKа310, UMKa312) 

2 (UMKa312v2) 
Sin(UMKa311) 

Número de salidas discretas 

1 Combinada con la entrada(UMKa310) 
1 Aislada (UMKа312) 

1 Aislada+ 1 Combinada (UMKa312v2) 
Sin (UMKa311) 

Acelerómetro incorporado 
Existe,excepto el equipamiento con la 

designación de la letra «L» 

Interfaz RS-485 
Existe solamente en el equipamiento con la 

designación de la letra «R» 
Interfaz Bluetooth Existe, v4.0 
Voltaje de suministro, В 8…40 
Consumo de corriente(con la tensión 13,8 В), mA Medio- 35,Máximo– 160 
Exactitud de la posición, m <2.5 
Precisión de velocidad, m/s 0.05 
Rango de temperatura, °С -40…+85 

Dimensiones generales, mm 

33x64x13 (UMKа310) 
33х115х13 (UMKа310.J) 

67х46х24 (UMKа311) 
90x71x26 (UMKа312x) 

Masa de no más de,g 
50 (UMKa310) 
40 (UMKa311) 
95 (UMKa312x) 

Grado de protección de la envoltura IP54 
Protección de hosting(desactivada la posibilidad de 
cambiar la dirección del servidor telemático) 

Existe solamente en el equipamiento con la 
designación de la letra «H» 

Batería Existe solamente en UMKа312x 
Red de área de controlador interfaz Existe solamente en УМКа311.C 

 



8 
 

ВБРМ.022.000.000 РЭ www.glonasssoft.ru 

1 El número de puntos se especifica para el conjunto mínimo de parámetros transmitidos; 

1.3  Diagrama estructural del terminal 
 

El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa310 se muestra en la 

Figura 

 
 Dibujo 1.2 El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa310 

 

1. GSM modem; 

2. Nano-SIM –ranura de configuración de la tarjeta SIM; 

3. Entrada analógica - para controlar los parámetros del vehículo basados en 

datos analógicos. 

4. Interfaz microUSB –para el firmware y la configuración del dispositivo; 

5. Entrada discreta - para la conexión de sensores discretos; 

6. Bluetooth;  

7. GSM/DCS;  

8. GNSS/GPS; 

9. Acelerómetro (no disponible  en equipo "L");  

10. Fuente de la energía-de 8 a 40V; 

11. RS-485 –En la modificación de Umka310.R, УМКа310.BR, Umka310.BRH. 
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El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa311 se muestra en la 

Figura 1.4. 

 

 
Dibujo 1.3 El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa311 

1. GSM modem; 

2. Nano-SIM – ranura de configuración de la tarjeta SIM; 

3. Interfaz microUSB –para el firmware y la configuración del dispositivo; 

4. Bluetooth;  

5. GSM/DCS;  

6. GNSS/GPS; 

7. Acelerómetro;  

8. Fuente de energía-de 8 a 40V; 

9. Tarjeta de expansión de CAN(red de área del controlador)- En la modificación de 

Umka311.C 
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El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa312x se muestra en la 

Figura 1.4. 

  

 

 

 

Dibujo 1.4 El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa312x 

1. GSM modem; 

2. Nano-SIM –ranura de configuración de la tarjeta SIM; 

3. Entrada analógica - para controlar los parámetros del vehículo basados en 

datos analógicos. 

4. Interfaz microUSB –para el firmware y la configuración del dispositivo; 

5. Entrada discreta - para la conexión de sensores discretos; 

6. Bluetooth;  

7. GSM/DCS;  

8. GNSS/GPS; 

9. Acelerómetro;  

10.  Fuente de la energía-de 8 a 40V 

11. RS-485 – En la modificación de UMKa312x.R; 

12.  Acumulador 
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2 PREPARACIÓN PARA EL TRABAJO 

2.1 Descripción del rastreador GPS 

 

Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa310 se muestran en la Figura 2.1. 

 

 

Dibujo 2.1  Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa310 

1. General(negro); 

2. Entrada-salida discreta (azul); 

3. Entrada analógica (verde); 

4. Más potencia (rojo); 

5. Línea B (blanco)*; 

6. Línea A (amarilla)*; 

7. GNSS-antena; 

8. Conector USB; 

9. LED indicador de estado; 

10. Ranura de instalación de la tarjeta SIM 

* - Para completar Umka310.R 
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Atención! No se permite la conexión del rastreador GPS al ordenador 

personal por USB sin la tensión de energía principal al propósito de la 

configuración. Es necesario conectar energía externa. Si el 

configurador no detecta el rastreador GPS, compruebe si hay 

controladores instalados. En caso de que no existan, se recomienda 

reinstalar el configurador marcando la casilla "instalar controladores" 

(figura 3.6 ). 

 

Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa311 se muestran en la Figura 2.2 

 

 
Dibujo 2.2  Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa311 

 

1. Conector OBD 

2. Antena GSM 

3. LED 

4. Modem 

5. Conector USB 

6. Tarjeta de expansión 

7. Antena 

8. Ranura de instalación de la tarjeta SIM 

 

  



13 
 

ВБРМ.022.000.000 РЭ www.glonasssoft.ru 

Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa312 se muestran en la Figura 2.3 

 

 
Dibujo 2.3  Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa312 

 

1. Conector de conexión; 

2. Ranura de instalación de la tarjeta SIM; 

3. Conector para conectar la batería; 

4. Conector de interfaz USB de tipo mini-B; 

5. LED rojo - indicador de estado del módulo GNSS; 

6. LED amarillo-indicador de estado del módulo GSM; 

7. LED verde - indicador de disponibilidad de energía; 

8. GNSS-antena; 
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2.2 Modificaciones del rastreador GPS 

 

 Para los rastreadores GPS UMKa310, UMKa311, UMKa312x hay una serie de 

modificaciones descritas en la tabla 2.4. 

 Además de los modelos de la tabla 2.4 hay otros con la letra H en el campo de 

modificación que indica la presencia de «Protección de hosting». Una protección de 

hosting se describe más detallada en la sección 2.20 
 

 Tabla 2.4 Modificaciones del rastreadores GPS 

modificaciones   
 
Nombre del 
rastreador GPS 

RS-485 BLE 
Bat
ería 

CAN acelerómetro 

Enchufe del 
encendedo

r de 
cigarrillos 

antenas 
externas 

acelerómetroUM
Ka310 

- - 
- - + - - 

UMKa310.R + - - - + - - 

UMKa310.B - + - - + - - 

UMKa310.BJ - + - - + + - 
UMKa310.BR + + - - + - - 

UMKa310.L - + - - - - - 
UMKa310.LJ - + - - - + - 

UMKa310.LR + + - - - - - 
УМКа311 - + - - + - - 

UMKa311.С - + - + + - - 

UMKa312.2 - + + - + - - 
UMKa312.R2 + + + - + - - 

UMKa312v2.2 - + + - + - - 
UMKa312v2.R2 + + + - + - - 

UMKa312v2.A2 - + + - + - + 

UMKa312v2.RA2 + + + - + - + 
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2.3 Descripción de las conclusiones 

 

La numeración de los pines de Umka310 se muestra en la figura 2.4. La asignación de 

contactos se muestra en la tabla 2.4. 

 

 
                      La numeración de los pines de Umka310 

 

Tabla 2.4 La asignación de contactos 

Número de pin Asignación 

1 General(Negro) 

2 Entrada-salida discreta (azul) 
3 Entrada analógica (verde) 

4  Más potencia (rojo); 

5 Línea B (blanco)*; 

6 Línea A (amarilla)* 

* - Para completar UMKa310.R 
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 La numeración de los pines de Umka311 se muestra en la figura 2.5. La asignación de 

contactos se muestra en la tabla 2.5. 

 

 

Dibujo 2.5 La numeración de los pines de Umka311 

 

Tabla 2.5 La asignación de contactos 

Número de pin Asignación 

3 Interfaz CAN H (opcional)* 

4 GND(-) 
5 GND(-) 

6  Interfaz can H (por defecto en la modificación Umka311.C)* 

11 Interfaz CAN L (opcional)* 
14  Interfaz СAN L (por defecto en la modificación Umka311.C)* 

16 Más potencia (+) 

* – La tarjeta de expansión sólo puede estar en la modificación de Umka311.C. 

El resto de los pines no se utilizan.  
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La numeración de los pines Umka312x se muestra en la figura 2.6. La asignación de 

contactos se muestra en la tabla 2.6. 

 

 

Dibujo 2.6 La numeración de los pines Umka312x 

 

Tabla 2.6 La asignación de contactos 

Número de pin Asignación 

1 Energía(+) 
2 RS-485 (A)* 

3 RS-485 (B)* 

4 Entrada 0. Analógico 0. IN0 (AIN0) 
5 Entrada 1. Analógico 1. IN1 (AIN1)* 

6 No se utiliza 
7 General(-) 

8 No se utiliza 
9 Salida 0. «Colector abierto». OUT0 

10 Entrada 2. Digital 0. IN2 (DIN0). Salida 1. «Colector abierto». 
OUT1* 

11 Entrada 3. Digital 1. IN3 (DIN1)* 

12 No se utiliza 

* - para completar R 

** - para UMKa312v2 
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2.4 Actualización del dispositivo. 
 

Hay dos formas de actualizar el firmware del rastreador GPS: actualizar a través del 

configurador y actualizar a través del servidor de administración. 

La actualización a la versión final es automática. Si el rastreador GPS no se actualiza 

automáticamente, puede actualizarlo a través del configurador. Para hacer esto en la 

barra de herramientas, haga clic en «Actualizar firmware de rastreador GPS» o introduzca 

el comando «ACTUALIZAR» en la pestaña «Consola». Si el rastreador GPS no responde al 

firmware de la barra de herramientas, haga clic en «Buscar actualizaciones». También 

puede actualizar enviando SMS «Actualizar » al número de teléfono del rastreador GPS. 

Existe la posibilidad de actualizar manualmente. Para hacer esto, cierre el 

configurador y colóquelo en la carpeta "C:\Program Files (x86) \ UMKa3XX \ firmware" 

archivo de firmware requerido. Después de eso abra el configurador y espere la descarga; 

debería aparecer una oferta para actualizar el rastreador GPS. 

Si es necesario, es posible actualizar a una versión de prueba del firmware. Para hacer 

esto, utilice la actualización manual descrita anteriormente o envíe un comando SMS 

"UPDATE VER=X.Y.Z" (descripción del comando, consulte el Apéndice A) al número de 

teléfono del rastreador GPS. 

 

 

¡Atención! El rastreador GPS se actualiza en dos etapas con dos 
reinicios. Después del primer reinicio, el dispositivo arranca 
con la versión de software anterior. Espere el segundo reinicio. 
Sucederá en un minuto. 
 
 

 

2.5 Instalación de la tarjeta SIM 

 

Para instalar una tarjeta SIM en el UMK-310, es necesario doblar ligeramente los 

sujetadores de la carcasa de un lado, abrir la carcasa del dispositivo y quitar la placa 

(Figura 2.7 a la izquierda). Para la instalación en la Umka311 / Umka312x, abra la carcasa 

del dispositivo desenroscando previamente los tornillos de fijación (figura 2.7 a la 

derecha) con un destornillador Phillips PH1 y retire la placa. 
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Dibujo 2.7 apertura de la carcasa del dispositivo (310 – A la izquierda; 312 – A la 

derecha;         311 -De abajo) 

La placa tiene un conector para instalar una tarjeta SIM nano-SIM. Instale la tarjeta 

SIM de acuerdo con la Figura 2.8. Después de instalar la tarjeta SIM, monte el dispositivo 

en el orden inverso. El UMKa312v2 prevé la posibilidad de instalar SIMCHIP (bajo pedido) 

en fábrica. Al mismo tiempo, la ranura para tarjeta SIM se suelda por defecto. 

 
 

 

¡Atención! No es posible el funcionamiento simultáneo de las tarjetas 

SIM y SIMCHIP. 
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Dibujo 2.8 Instalación de una tarjeta SIM (310 - izquierda; 312 - derecha; 311 - 

abajo) 

 

2.6  Instalación del rastreador GPS en el vehículo 

 

Al montar el rastreador GPS, se debe tener en cuenta que la orientación de la antena 

GLONASS/ GPS en el espacio debe dirigir el pico del diagrama direccional al cenit del cielo. 

El patrón de radiación de la antena de cerámica plana instalada en el cuerpo del 

dispositivo tiene una forma hemisférica, por lo que se recomienda instalar el dispositivo 

en una posición horizontal. En otras posiciones, la fuente principal es una señal re-

reflejada, lo que afecta significativamente la precisión de la determinación de las 

coordenadas y el tiempo de resolución del problema de navegación. La presencia de 

objetos metálicos cerca de la antena, especialmente en la dirección del lóbulo principal 

del patrón de radiación, provocará un deterioro significativo en la recepción de la señal. 



21 
 

ВБРМ.022.000.000 РЭ www.glonasssoft.ru 

El dispositivo debe colocarse lo más lejos posible de las Fuentes de interferencia de 

Radio (interruptores, transmisores, etc.). 

Se recomienda que el cable de alimentación y otros cables se realicen en una carcasa 

corrugada protectora. Al mismo tiempo trate de no permitir que el cable se hunda, esto 

puede provocar su fractura o rotura. Utilice sujetadores especiales (por ejemplo, bridas 

de nylon) para sujetar el cable. 

No instale el dispositivo cerca De Fuentes de calor(colectores de escape, radiadores, 

etc.).Se recomienda que todas las conexiones se hagan con conectores de sujeción 

especiales para el cable, o con conectores de retorno especiales para los cables (por 

ejemplo, para conectar al bus CAN a través de un conector). El dispositivo y todos los 

cables conectados a él deben fijarse de forma segura y, al mismo tiempo, no interferir 

con el funcionamiento de los mecanismos del vehículo. 

 

 

 

2.7 Procedimiento de instalación de la batería solo para UMKa312x 

 

Para fijar y transmitir información de apagado de energía externa,y para iniciar 

rápidamente el módulo de navegación después del encendido, el rastreador GPS puede 

equiparse con una batería interna. También se recomienda instalar la batería para 

garantizar la integridad de los datos y reducir el riesgo de pérdida de datos. 

Para instalar la batería, abra la carcasa del terminal y retire la tarjeta (consulte la 

sección "Instalación de la tarjeta SIM"). A continuación, conecte la batería al conector 

correspondiente, como se muestra en la foto (figura 2.9 ). 

la batería está unida a la parte superior de la carcasa con pegamento de fusión en 

caliente o cinta adhesiva de doble cara. En este caso, la batería se coloca de modo que no 

se superponga a las antenas GPS y GNSS cuando el dispositivo parece estar ensamblado. 

La figura 2.9 muestra la ubicación óptima de la batería. 

 

 

¡Atención! La batería está preinstalada por el fabricante en ciertos 

niveles de equipamiento del producto. Si la batería no está disponible, 

se puede comprar por separado del fabricante del producto. 
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Dibujo 2.9 Instalación de la batería 

 

2.8 Conexión de energía 

 

La conexión de alimentación al dispositivo de navegación se realiza mediante cables 

montados en la placa del dispositivo. Para proteger los cables del circuito de alimentación 

contra cortocircuitos, se recomienda encarecidamente instalar un fusible con una 

corriente nominal de 1 A lo más cerca posible de la fuente de alimentación. 

Al conectar el terminal, debe cumplir con las normas de seguridad estipuladas en las 

reglas para realizar trabajos de reparación en vehículos. Todas las conexiones deben 

proporcionar un contacto seguro y estar cuidadosamente aisladas. En el caso de una 

longitud insuficiente del cable deseado, se puede aumentar con una sección de alambre 

de al menos 0,35 mm2. 

La entrada de energía del dispositivo está diseñada para una tensión de red a bordo 

de 8 a 40 V. 

La conexión de alimentación del dispositivo se puede realizar directamente a la 

batería o a la red de a bordo (figura 2.10 ). En Umka311 la energía se conecta mediante 

la instalación en el conector OBD. 
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Dibujo 2.10 Conexión de energía (310 - izquierda; 312x - derecha) 

 

 

¡Atención! El dispositivo tiene protección integrada contra 

cortocircuitos en el interior del dispositivo, sobrealimentación y 

sobretensiones de pulso. Sin embargo, en vista de la vida útil limitada 

natural del equipo de protección instalado, se recomienda 

encarecidamente el uso de un fusible externo con una corriente 

nominal de 1 A. 

 

2.9 Conexión de entrada analógica 

 

Para controlar los parámetros del Vehículo basados en datos analógicos (por ejemplo, 

un sensor de nivel de combustible analógico, un termómetro analógico, etc.), se utiliza 

una entrada analógica del dispositivo de navegación. 

Además, la entrada analógica puede operar en el modo de entrada discreta, con 

niveles de tensión cero y uno lógicos configurables (ver la sección "Trabajando con el 

configurador"). 

El dispositivo tiene un canal para medir voltaje externo (AIN0). El canal AIN0 puede 

medir de 0 a 40 V. 

Cuando conecte fuentes analógicas simples, siga el diagrama que se muestra en la 

Figura 2.11. 

En Umka311 hay una entrada virtual. Se conecta mediante la instalación en el 

conector OBD. 
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Dibujo 2.11 Conexión de Fuentes analógicas (310-izquierda; 312-derecha; 

312v2-abajo) 

 

Para conectar una entrada analógica en el modo de entrada discreta con un ajuste 

a"+", use el circuito de la figura 2.12, y debe usar una resistencia adicional para un ajuste 

nominal de 3.9 kω y una potencia de disipación de al menos 0.5 W. 

Los contactos sellados con control magnético y otros dispositivos Con salida "contacto 

seco" o "colector abierto"pueden actuar como una llave. 

Para conectar la entrada analógica en el modo de entrada discreta de alimentación" 

-", utilice el circuito de la figura 2.13. 

Una vez conectado, configure los modos de entrada en el configurador (consulte 

"Trabajar con el configurador"). 

La conversión de una señal analógica de entrada a una discreta se realiza según el 

principio del disparador Schmitt.  

Los niveles de conmutación se definen mediante el configurador o el comando 

"SETLIMn", donde n es el número de entrada. . Por ejemplo, los siguientes niveles están 

configurados por defecto: para el 0 lógico, el voltaje es de 5 V (5000 mV), para el 1 lógico, 

el voltaje es de 6 V (6000 mV). El voltaje de entrada por debajo de 5 V se convierte a 0 
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lógico,por encima de 6 V a 1 lógico y en el rango de 5 a 6 conserva el valor fijo anterior 

(Figura 2.14). 

 

        

 
 

Dibujo 2.14 Conexión pull-up a «+» (310 - izquierda; 312 - derecha; 312v2 - 

inferior) 
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Conexión pull-up a «-» (310 - izquierda; 312 - derecha; 312v2 - inferior) 

 

 
Conversión de señal analógica a discreta 

 

 

2.10  Conexión de entrada digital 
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Para conectar sensores discretos se utiliza la entrada digital del dispositivo. Los modos 

de funcionamiento de esta entrada se pueden configurar en consecuencia mediante el 

configurador. 

 

La entrada digital (en UMK-310 y UMK-312) tiene un pull-up interno a "-", por lo tanto, 

los dispositivos con una salida de "contacto seco" o "colector abierto" conectados a la 

fuente de  energía "+" pueden actuar como fuentes de señal (Figura 2.15). 

                                                                                  

 

         
 

Dibujo 2.15  Opciones de conexión de sensores discretos 

 

Las entradas digitales UMKa312v2 tienen un pull-up interno tanto para "-" como para 

"+", según la configuración. por lo tanto, los dispositivos con una salida de "contacto seco" 

o "colector abierto" conectados tanto a la fuente de alimentación "+" como a "-" (Figura 

2.16) pueden actuar como fuentes de señal. 

 

 

Dibujo 2.16 Opciones para conectar sensores discretos a UMKa312v2 
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2.11 Conexión de la salida de colector abierto 

 

El rastreador GPS tiene una salida de tipo "colector abierto" que se puede utilizar para 

controlar la carga externa. En la Umka310 y en la Umka312v2 la salida se combina con la 

entrada digital. 

Si la carga a controlar no consume más de 0.5 A se debe utilizar el Esquema que se 

muestra en la figura 2.17 para conectarla. 

Para cargas que requieren una corriente superior a 0.5 A se debe usar un relé 

adicional (figura 2.18). 

 

         
 

Dibujo 2.17 Conexión de carga de baja potencia (310 izquierda; 312 derecha)                                                     

       
                     

Dibujo 2.18 Conexión de carga pesada (310 - izquierda; 312 - derecha) 

 

 

Atención! Para proteger la salida del dispositivo de la fuerza 
electromotriz de autoinducción que se produce al conmutar de 
una carga inductiva (por ejemplo, las bobinas de relé), se debe 
usar un diodo de protección con un voltaje inverso máximo 
superior al voltaje de suministro de la carga y una corriente 
directa superior al corriente consumida por la carga. 
 

 

2.12 Conexión del sensor de nivel de combustible a RS-485 
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Se pueden conectar hasta 3 sensores de nivel de combustible (FLS) con el 
protocolo LLS al rastreador GPS en las configuraciones UMKa-310.R, UMKa-
310.BR, UMKa-310.BRH, UMKa-312.R2. La Figura 2.19 muestra un ejemplo de 
conexión de sensores de nivel de combustible. La resistencia al final del 
dispositivo electrónico dentro del automóvil está instalada para emparejar la 
resistencia de onda y es igual a 120 Ohmios. Se recomienda realizar el 
estándar de capa física para la interfaz asíncrona RS-485 con un cable de la 
forma  "par trenzado". 
Las ramificaciones de RS-485 a los sensores deben serlo más cortas posible 
para que coincidan con la impedancia del dispositivo. Y para evitar colisiones 
en él, se recomienda preasignar una dirección única a cada dispositivo. 

 

 

 

        
Dibujo 2.19 Conexión de sensores de nivel de combustible a través de la 

interfaz RS-485 (310 - a la izquierda; 312 - a la derecha) 

 

 

¡Atención! Cuando se trabaja con sensores de nivel de combustible, 

es necesario cumplir estrictamente con los requisitos de la 

documentación operativa relevante. 

2.13 Conexión del sensor de nivel de combustible BLE. 

 
¡No funciona en los dispositivos de modificación UMKa310, UMKa310R! 
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Además, se pueden conectar hasta 4 sensores inalámbricos de nivel de combustible 

llamados Escort TD-BLE(u otros sensores BLE descritos en el anexo E) a los sensores de 

nivel de combustible cableados (Fig. 2.21). 

Para comenzar a trabajar con los sensores de nivel de combustible BLE, haga clic en 

la pestaña "Sistema" en el configurador y seleccione "sensores de nivel de combustible 

ble" (BLEMODE 2) en el grupo de opciones "Parámetros  de Bluetooth" o "configuración 

y sensores de nivel de combustible BLE" (blemode 3). Después escriba la configuración en 

el dispositivo. 

Para añadir el sensor de nivel de combustible al rastreador GPS en la ficha  = sensores 

de nivel de combustible BLE» introduzca la dirección MAC en el campo correspondiente 

o por el comando «LLSBLEn». Para empezar a recibir datos, marque la casilla «Interrogar». 

Para obtener la dirección MAC del dispositivo, se proporciona un escáner BLE en el 

configurador. Haga clic en"buscar dispositivo".El dispositivo encontrará todos los 

Bluetooth disponibles. Haga clic con el botón derecho en el dispositivo deseado y 

seleccione el número del Sensor de nivel de combustible(Fig. 2.20). 

 
Dibujo 2.20 Selección del número del sensor de nivel de combustible 
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Dibujo 2.20 Conexión del sensor de nivel de combustible a través de BLE (310 - 

izquierda; 312 - derecha) 

Las lecturas de los sensores inalámbricos de nivel de combustible se integran en el 

espacio de direcciones total siguiendo los 3 cables. El direccionamiento de los sopladores 

inalámbricos comienza con 7.  

Para los sensores inalámbricos de nivel de combustible, la pestaña Estado muestra 

información sobre el voltaje de alimentación y la intensidad de la señal. Así mismo, la 

intensidad de la señal y la tensión de alimentación se escriben en la Caja negra y pueden 

ser leídos por el configurador al descargar la historia. Los parámetros adicionales de 

intensidad de señal y voltaje de la batería no se transmiten actualmente a los servidores 

telemáticos. 

 

2.14 Administrador de energía UMKa310/UMKa311 
 

El administrador de energía está diseñado para optimizar los modos de ahorro de 

energía del terminal. 

El rastreador GPS durante la operación puede estar en uno de los modos de ahorro 

de energía indicados en la Tabla 2.7. 

 

                   Tabla 2.1 Modos de ahorro de energía 

Modo Condición del cambio Comportamiento del dispositivo 

Régimen de 
funcionamiento 
(RUN) 

- No se cumplen las condiciones 
para cambiar a otros modos de 
ahorro de energía. 

-El rastreador GPS es completamente 

funcional. 

Consumo a 12 V - 30 a 70 mA 

Modo de 
inactividad 
(IDLE). 

 

 - el voltaje en la entrada 

analógica es menor que el 

especificado por el comando 

(VOLTSAVE Z). 

- El dispositivo está en modo de 
navegación estática durante más 
tiempo especificado 
(POWERSAVE X). 

Módem desconectado del servidor 

(OFFLINE).  el módem está registrado 

en la red del operador celular y 

procesa los SMS entrantes en modo 

fuera DE línea 

- Indicación desactivada. 

Consumo a 12 V-30 mA 

Modo de 
espera 
(STANDBY). 

- El dispositivo está en modo de 

navegación estática durante 

más tiempo especificado 

(POWERSAVE X) 

Módem completamente 

desconectado (SLEEP); 

- Indicación desactivada; 
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Modo Condición del cambio Comportamiento del dispositivo 
- El voltaje en la entrada 
analógica es menor que el 
especificado por el segundo 
parámetro del comando 
"VOLTSAVE Y" 

- Receptor de navegación 

desactivado; 

- La grabación en la Caja negra en el 

tiempo no se realiza  

- Otras funciones funcionan en modo 

normal. 

Consumo a 12 V-15 mA 

Ventana de 
actividad 
(WINDOW) 

En este modo, el dispositivo 
entra en el modo EJECUTAR 
desde cualquier modo de ahorro 
de energía. 

Para la ventana de actividad por 

comando 

«ACTIVEWIN» especifica la hora de 

inicio de la ventana en UTC y su 

duración. 

Después del final de la ventana, el 
dispositivo vuelve al modo de ahorro 
de energía. 

 

 

2.15 Administrador de energía UMKa312x 

 

El administrador de energía está diseñado para optimizar los modos de carga de la 

batería y el ahorro de energía del dispositivo. 

El rastreador GPS durante el funcionamiento puede estar en uno de los modos de 

ahorro de energía indicados en la tabla 2.8. 

 

        Tabla 2.8 Modos de ahorro de energía 

Modo Condición del cambio Comportamiento del dispositivo 

Régimen de 
funcionamiento 
(RUN) 

- No se cumplen las condiciones 
para cambiar a otros modos de 
ahorro de energía. 

-Rastreador GPS es totalmente 
funcional 
 

 
Modo de 
inactividad (IDLE). 

 
- El dispositivo funciona con la 

batería más tiempo 

especificado (DESCARGA Y); 

- El dispositivo está en modo 

de navegación estática durante 

 
- El módem está desconectado 

del servidor (OFFLINE). En el 

modo SIN CONEXIÓN, el módem 

se registra en la red del operador 

móvil y procesa los SMS y las 

llamadas de voz entrantes; 
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Modo Condición del cambio Comportamiento del dispositivo 

más tiempo especificado 

(POWERSAVE Y). 

- el voltaje en la entrada 
analógica es menor que el 
especificado por el comando 
(VOLTSAVE Z). 

- Indicación deshabilitado. 

Consumo a 12 V - 30 mA 

Modo de espera 
(STANDBY). 

- El dispositivo está en modo 

de navegación estática durante 

más tiempo especificado 

(POWERSAVE X) 

- El voltaje en la entrada 
analógica es menor que el 
especificado por el segundo 
parámetro del comando 
"VOLTSAVE Y" 

- módem completamente 

desconectado (SLEEP); 

- Indicación desactivada (excepto 
led verde); 
 
 Receptor de navegación 

desactivado; 

- La grabación en la Caja negra no 

se realiza a tiempo 

- Otras funciones funcionan en 
modo normal. 

Ventana de 
actividad 

(WINDOW) 

-El dispositivo ingresa al modo 
RUN desde cualquier modo de 
ahorro de energía en este modo 

El comando "ACTIVEWIN" 
establece la hora de inicio de la 
ventana en UTC y su duración para 
la ventana de actividad. 
Una vez que finaliza la ventana, el 
dispositivo vuelve al modo de 
ahorro de energía. 
  

 

El dispositivo durante el funcionamiento puede estar en uno de los modos de energía 

principales indicados en la tabla tabla 2.9 . 

 

Tabla 2.9 Modos de energía 

Modo Condición del cambio  Comportamiento del dispositivo 

 Modo de 
recuperación de 
la batería. 

- la batería está muy descargada 
o no está conectada 

 - retiro de la batería de 

descarga profunda 

- después de que la batería esté 

suficientemente cargada (por 

encima de 3,3 V), el dispositivo 

cambia al modo de carga lenta. 
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Modo Condición del cambio  Comportamiento del dispositivo 
 
Modo de carga 
lenta de la 
batería. 

- caracterizado por el hecho de 
que ya es posible cambiar a 
trabajar con la batería cuando el 
voltaje de energía está apagado. 

 - el voltaje máximo de la batería 
cargada en este modo es de 
aproximadamente 4.0-4.1 V, lo 
que corresponde a una carga de 
aproximadamente 80 – 90 %; 
- es posible cambiar al modo de 
carga rápida de la batería de este 
modo 

 
Modo de carga 
rápida de la 
batería. 

- la corriente de carga depende 
de la duración de la conexión de 
la batería a la línea de 4,2V. en 
este modo 

- la batería se carga a 4.2 V, que 
corresponde al 100% de carga. 

Modo de 
protección de la 
batería. 

- Se detectó un cortocircuito en 
los terminales de la batería. 

- todos los circuitos de carga se 
desconectan para evitar daños 
en el dispositivo y la batería. 

Modo de 
descarga de la 
batería. 

 -Voltaje de Energía perdida, - el 
dispositivo cambiará a la energía 
de la batería si está conectado y 
es funcional. (DESCARGA X,Y) 

-la tarea del modo de descarga 
de la batería es prolongar el 
funcionamiento del dispositivo y 
conservar la batería. 

Modo de 
desconexión del 
dispositivo. 

 - se completan las operaciones 
de escritura en EEPROM y 
memoria FLASH. Después de eso 
se realiza el procedimiento de 
reinicio del dispositivo, durante 
el cual el rastreador GPS se 
desconecta de la batería. 

- todas las tareas realizadas por 

el dispositivo se completan lo 

más correctamente posible. 

- es posible cambiar al modo de 
reserva desde este modo 

 
Modo de reserva. 

-Cambia después de una 
desconexión correcta del 
dispositivo si no hay tensión de 
energía. 

- El voltaje de la batería se 
suministra solo a los circuitos de 
redundancia del módulo GNSS. 
-Cable del circuito de 
redundancia GNSS permite el 
"Inicio calido" y el 
funcionamiento de otras 
tecnologías que reducen el 
tiempo hasta que se ordenan las 
primeras coordenadas válidas. 

 

El administrador de energía tiene una función de ahorro de energía cuando el nivel 

de voltaje se reduce en los canales analógicos internos o externos. La configuración se 

realiza mediante el comando "VOLTSAVE". 
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También es posible configurar la ventana de actividad. En combinación con otros 

comandos del administrador de energía permite realizar la función de baliza. La 

configuración se realiza mediante el comando "ACTIVEWIN". 

2.16 Transferencia de datos a varios servidores 

 

El dispositivo puede transmitir datos a tres servidores telemáticos diferentes al mismo 

tiempo, así como actualizarse y configurarse al mismo tiempo.  

La Caja negra proporciona un almacenamiento independiente de los datos de los 

puntos transferidos a cada uno de los tres servidores telemáticos posibles. 

El dispositivo siempre escribe una Caja negra para todos los servidores, 

independientemente de si la transferencia a ellos está habilitada en la configuración. En 

este caso, solo se almacena una copia de los datos en la Caja negra. 

Para transferir datos al servidor, debe ingresar su dirección, puerto y seleccionar el 

protocolo de transferencia utilizando el configurador o los comandos "SETSERV" y 

"SETPROTOCOL". Otras configuraciones como" Orden de descarga"," modo en línea "y" 

opciones Avanzadas " se aplican simultáneamente a todos los servidores. 

Para deshabilitar la transferencia de datos al servidor, debe borrar el nombre del 

servidor en la configuración del dispositivo. Esto limita el orden de selección de los 

servidores a transferir. No puede configurar la transmisión al mismo tiempo al primer y 

tercer servidor o al segundo y tercer servidor. Solo puede configurar la transmisión al 

primer servidor (principal), al primero (principal) y al segundo (alternativo), o a los tres 

servidores al mismo tiempo. 

 

 

¡Atención! No es necesario configurar dos servidores idénticos, 
esto conducirá a un mal funcionamiento del dispositivo y un 
mayor consumo de tráfico! También tenga en cuenta la 
prioridad de los servidores configurados en el orden servidor 
Principal → servidor Alternativo → servidor Secundario, si la 
prioridad se rompe, por ejemplo, si se configuran los 
servidores principal y secundario y se omite el servidor 
alternativo, se ignorarán los ajustes del servidor secundario. 
 

 

     Al registrar el intercambio entre el dispositivo y los servidores se agregó el campo [ID 

de conexión] en los mensajes de recepción y transferencia de paquetes de datos. En la 

tabla 2.10 se muestran los posibles identificadores de conexión y sus valores. 

 

Tabla 2.10  Identificadores de conexión. 
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ID de conexión Descripción 

[0] Primer servidor (principal) 

[1] Segundo servidor (alternativo) 

[2] Tercer servidor (opcional) 

[3] Servidor de actualización remota 

[4] Servidor de configuración remota 

 

2.17 Configuración remota. 

 

El modo de configuración remota permite trabajar con el rastreador GPS remoto casi 

como si estuviera conectado al configurador a través de USB. 

En el modo de configuración remota, el servidor de administración remota actúa 

como intermediario entre el configurador y el dispositivo. El dispositivo y el configurador 

se conectan a él. 

Hay dos modos posibles de conectar el rastreador GPS al servidor de administración: 

persistente y de sesión. 

En modo permanente, el dispositivo mantiene una conexión con el servidor de 

administración mientras está en el estado "EN línea". Por defecto, el modo permanente 

está desactivado. Para habilitarlo se usa el comando "REMCFG ENABLE". Para desactivar 

el comando "remcfg DISABLE". 

En el modo de sesión, el comando "REMCFG START"debe enviarse inmediatamente 

antes de la sesión de configuración a través de CUALQUIER canal de comunicación 

disponible. En este caso, el dispositivo se conecta al servidor de administración durante 

30 minutos. Si la configuración requiere más o menos tiempo, la Duración de la sesión 

también se puede especificar en los parámetros del comando "REMCFG START". 

La salida del modo de sesión se produce después de la duración de la sesión, al 

reiniciar el terminal, al recibir el comando "REMCFG STOP" o al cambiar el dispositivo al 

modo de ahorro de energía. 

Una vez que el dispositivo se ha conectado al servidor de control remoto, es posible 

conectarse a él por el configurador.Para hacer esto, haga clic en el botón de la barra de 

herramientas . En la ventana "Conexión al servidor" que se abre, debe ingresar el 

IMEI del rastreador GPS, la contraseña para acceder a él y hacer clic en el botón 

"Conectar". El trabajo adicional con el configurador se describe en la sección 3.3 y 

siguientes. 

Es importante comprender que la configuración remota funciona a través del canal 

GPRS, que tiene limitaciones significativas tanto en el ancho de banda y los retrasos en la 
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transmisión de datos como en la estabilidad de la conexión. Estas características de 

enlace de datos imponen limitaciones al rendimiento del configurador y al uso de algunas 

funciones secundarias, como el modo de depuración, etc. 

  ¡Atención! En la configuración predeterminada, la conexión permanente al 

servidor de administración está desactivada. Solo el modo de sesión está disponible. 

2.18 Acontecimientos de alta prioridad 
 

Un evento de alta prioridad es un evento (mensaje, punto) que debe enviarse a un 

servidor telemático con un retraso mínimo. Los eventos de alta prioridad incluyen, en 

particular, la señal "SOS". 

Se puede generar un evento de alta prioridad cuando cambian los valores de las 

entradas discretas y cualquier bit del parámetro "Status". Para ello, se configura el modo 

de prioridad discreta ( + ) para las entradas discretas, y para el estado, la máscara de 

eventos de alta prioridad se establece mediante el segundo parámetro del comando 

"SETMASK" o mediante el configurador de la Calculadora de estado en la columna 

"Prioridad". 

La Caja negra almacena hasta 16 puntos finales de alta prioridad. Cada uno de los 

servidores telemáticos utiliza su propia lista de puntos de alta prioridad. 

El punto de alta prioridad recibido por el servidor se elimina de la lista 

correspondiente. Cuando se apaga o reinicia el dispositivo, se borran las listas de puntos 

de alta prioridad. 

Si selecciona el orden de descarga «de puntos antiguos a nuevos», la regla «Agrupar 

registros por» se anula si hay puntos de alta prioridad en la cola. El orden de descarga de 

puntos no cambia. Se envía un paquete al servidor que contiene el mayor número posible 

de puntos en la configuración actual. En este caso, el primero en el paquete será el 

registro más antiguo de los no confirmados. La regla "Agrupar registros por" volverá a 

entrar en vigor tan pronto como se confirme el último punto de alta prioridad de la lista 

de alta prioridad. 

Si se selecciona el orden de descarga de puntos "primero actual", la regla"Agrupar 

registros por" también se anula si hay puntos de alta prioridad en la cola. 

El orden de descarga de puntos cambia de la siguiente manera: primero se envían 

todos los puntos de alta prioridad en el orden en que llegan a la cola, luego se agrega el 

punto actual al paquete con el último punto de alta prioridad si hay espacio libre en él y, 

finalmente, se agregan los puntos restantes que no se han recibido. 

Se envía un paquete al servidor que contiene el mayor número posible de puntos en 

la configuración actual. La regla "Agrupar registros por" volverá a entrar en vigor tan 

pronto como se confirme el último punto de alta prioridad de la lista. 
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2.19 Configuración por Bluetooth. 
 

En el dispositivo se implementa la posibilidad de configuración a través del canal 

Bluetooth. Para conectarse al dispositivo, se agregó un botón con un icono de Bluetooth 

en la barra lateral del configurador . El botón solo está activo cuando el módulo de 

Radio Bluetooth está activado. Al hacer clic en el botón, se buscará un rastreador GPS y 

se conectará automáticamente a él en caso de que se encuentre un dispositivo o se le 

ofrecerá su elección si hay más de uno de los rastreadores GPS. La desconexión se 

produce cuando se vuelve a pulsar el botón. De lo contrario, el trabajo en Bluetooth no 

es diferente del trabajo en USB. Para configurar el rastreador GPS a través de Bluetooth, 

no es necesario tener una tarjeta SIM. 

 

2.20 Protección de Hosting 

 

En los dispositivos con modificación «H» se incluye la protección de alojamiento. 
En esta modificación el rastreador GPS está vinculado a una dirección específica 
del servidor temático sin posibilidad de modificación.   
En el configurador en la ficha «Servidores» puede ver los datos del servidor 
conectado sin posibilidad de edición. 
 

2.21  Posicionamiento por estaciones base (LBS). 

 

Se implementa la función de posicionamiento de la estación base (LBS). 

Puede activar la transmisión de datos necesaria para el posicionamiento en BS 

utilizando el comando "SETLBS 1". Al mismo tiempo, la lista de parámetros transmitidos 

al servidor se complementará con parámetros como "mcc" - código de país móvil, "mnc" 

- código de red móvil, "lac" - código de área local, "cell_id" - identificador de celda. Puede 

leer sobre la configuración en Wialon en el sitio web:  

https://gurtam.com/ru/blog/no-satellites-lbs-service . 

 

 

2.22  Sistema de identificación ble (iBeacon) 

 

Soporte de identificación ble se implementó para el dispositivo. Los detalles se 

pueden encontrar en el sitio glonasssoft.ru en la sección de instrucciones del documento 

"sistema de identificación BLE". 

https://gurtam.com/ru/blog/no-satellites-lbs-service
https://glonasssoft.ru/tmp/%D0%A1%D0%B8%D1%81%D1%82%D0%B5%D0%BC%D0%B0%20%D0%B8%D0%B4%D0%B5%D0%BD%D1%82%D0%B8%D1%84%D0%B8%D0%BA%D0%B0%D1%86%D0%B8%D0%B8%20BLE.pdf
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2.23 Conexión del instrumento CAN (solo para Umka311.C) 

 

El soporte del dispositivo CAN se implementó en el dispositivo UMKa311C. Instale el 

rastreador GPS en el conector OBD para la conexión.El rastreador GPS está configurado 

desde la fábrica del fabricante. 

 

 

¡Atención! El soporte para la interfaz CAN es opcional y debe 

especificarse al realizar el pedido al fabricante. 

 

Puede familiarizarse con la lista de parámetros transmitidos y legibles en el 

"APÉNDICE I. Lista de parámetros legibles y transmitidos desde el dispositivo CAN". 
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3 DESCRIPCIÓN DE LAS OPERACIONES 

 

3.1 Indicación 

 

Para determinar el estado actual del rastreador GPS de navegación UMK-310/311, se 

instala un LED en su placa (Figura 3.1). Descripción del funcionamiento del LED en la Tabla 

3.1. 

        
 

Dibujo 3.1 Ubicación del LED de indicación 

 

Tabla 3.1 LED 

Acción significación 

no enciende 
Modo "sueño". El módem está apagado o se ha producido un 

error de módem o SIM 

1 destello corto Inicialización del módulo GSM 

    2 destellos  cortos Registro en la red GSM 

  3 destellos cortos Modo"Fuera De Línea". El módem solo acepta SMS 

  4 destellos cortos  Iniciar sesión en GPRS;Terminar sesión en GPRS 

      3 pausas cortas Modo "Online". No hay conexión a ambos servidores 

      2 pausas cortas  Modo "Online". No hay conexión a un servidor alternativo 

     1 Pausa corta  Modo "Online". No hay conexión al servidor principal 

      enciende 
constantemente  

Modo "Online". Hay una conexión a los servidores principal y 

alternativo. 
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¡Atención! La indicación no muestra el estado de conexión al servidor 

secundario,a los servidores de actualización remota y de 

configuración. 

Para determinar el estado actual del dispositivo de navegación UMKa312x, se instalan 

tres ledes en la placa. Se encuentran detrás del conector principal y lo destacan durante 

el funcionamiento (Figura 3.2 ): 

 

 
Dibujo 3.2 Ubicación de los ledes indicativos 

 

Cada uno de los ledes es responsable del estado de los módulos individuales del 

dispositivo: 

                Figura 3.2 LEDs 

Acción Significación 

Verde– indica la disponibilidad de energía del dispositivo de navegación : 

Enciende Hay energía 
No enciende No hay energía 

Amarillo– indica el estado del módulo GSM: 

No enciende 
Modo de sueño. El módem está apagado o se ha producido un 

error de módem o SIM 

1 destello corto inicialización del módulo GSM 
   2 destellos cortos registro en la red GSM 

  3 destellos cortos Modo «offline». El módem solo acepta llamadas de voz SMS 

  4 destellos cortos Iniciar sesión en GPRS;Terminar sesión en GPRS 

      3 pausas cortas Modo «online». Sin conexión a ambos servidores 

      2 pausas cortas Modo "Online". No hay conexión a un servidor alternativo 

1 pausa corta Modo "Online". No hay conexión al servidor principal;; 

 enciende 
constantemente 

Modo «online». Hay conexión a todos los servidores 

configurados. 

Rojo – indica el estado del módulo GNSS: 

       No enciende Módulo GNSS no funciona 

Destella 1 vez Las coordenadas no son válidas. Búsqueda de satélites 
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   Destella 2 veces Coordenadas 2D determinadas 

  Destella 3 veces Coordenadas 3D definidas 

 

 

¡Atención! El estado de la actualización y configuración remotas no se 

muestra en la indicación, ya que son de fondo y auxiliares. 

 
 

3.2  Preparación de un ordenador personal para configurar el dispositivo 

 

Utilice un ordenador personal con Windows 7 o superior para configurar el 

dispositivo. 

Descargue el instalador de software "Configurador Umka3xx", ubicado en el sitio web 

oficial del fabricante en   https://glonasssoft.ru/ru/equipment/umka310. 

Para iniciar la instalación ejecute el archivo descargado y permita que se realicen los 

cambios (Figura 3.3 ). 

 
                                Dibujo 3.3 Permiso para realizar cambios. 

Seleccione el idioma de instalación (figura 3.4) y haga clic en «Ok». 

 

 
Dibujo 3.4 Selección del idioma de instalación 

 

Seleccione la instalación de SOFTWARE (figura 3.5) y haga clic en Siguiente. 

https://glonasssoft.ru/ru/equipment/umka310
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Dibujo 3.5 Instalación de SOFTWARE 

Durante la primera instalación, seleccione la opción "Instalar controlador de 

rastreador GPS" (Figura 3.6) y haga clic en "Siguiente". 

 

Dibujo 3.6 Selección de opciones de instalación 

El programa está listo para la instalación, haga clic en el botón "Instalar" (figura 3.7 ). 

 

Dibujo 3.7 Inicio de la instalación 

 

Inicie el configurador seleccionando la opción "Iniciar configurador Umka3xx" (figura 

3.8 ) después de realizar la instalación. 
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Dibujo 3.8 Lanzamiento de la aplicación 

 

3.3 Trabaja con el configurador 

 

 Conecte el rastreador GPS a computadora personal mediante un cable USB (USB a – 

micro-B para Umka310, Umka311; USB a – mini-B para Umka312x). El cable no está 

incluido y se vende por separado. 

 

 

¡Atención! No se permite conectar el rastreador GPS a una 

computadora personal a través de USB sin la fuente de alimentación 

principal para fines de configuración. Asegúrese de conectar una 

fuente de alimentación externa. Si el configurador no detecta ningún 

dispositivo, compruebe si hay controladores instalados. En caso de 

que no existan, se recomienda reinstalar el configurador marcando la 

casilla "instalar controladores" (figura 3.6 ). 

Si el configurador no encontró el dispositivo, verifique los 

controladores instalados. En caso de ausencia, se recomienda 

reinstalar el configurador marcando la casilla de verificación “instalar 

controladores” (Figura 3.6). 

 

3.6). 

Para iniciar la aplicación,abra "Inicio" → "Todos los programas" → "configurador 

Umka3xx". Se abrirá la ventana de Inicio del configurador (figura 3.9 ), que se puede 

dividir condicionalmente en cuatro zonas: Barra de estado (1), barras de herramientas 

(2), árbol de configuración (3) y ventana de visualización de información (4). 
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Dibujo 3.9 Pantalla de inicio «Estado» 

Cuando se inicie la configuración el configurador se conecta al servidor de 

actualizaciones y comprueba si hay una actualización para el configurador y el firmware 

para el dispositivo. 

Si hay una actualización del configurador, aparecerá una ventana con información 

sobre la versión de la actualización disponible (figura 3.10 ). Para descargar la 

actualización, haga clic en «Sí». La actualización se descargará e instalará 

automáticamente después de lo cual el programa se reiniciará. 

También puede buscar actualizaciones manualmente para hacer esto haga clic en el 

icono "Buscar actualizaciones" en la barra de herramientas. Atención! Para garantizar un 

funcionamiento estable del dispositivo se recomienda actualizar siempre el dispositivo a 

la última versión de firmware. 

 

 

Dibujo 3.10 Actualización del configurador 

 

¡Atención! Si tiene problemas con la actualización automática del 

configurador, intente ejecutar el configurador como administrador. 

Para hacer esto haga clic con el botón derecho en "configurador 

Umka3xx" y seleccione "Ejecutar como administrador" en el menú 

contextual abierto. 
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La tabla 3.3 describe el propósito de los iconos en las barras de herramientas y de estado. 

 

Tabla 3.3 Iconos en las barras de herramientas y de estado 

Botón Destino 

 
Abrir el archivo de configuración 

 
Guardar el archivo de configuración. 

 Configuración remota 

 
Leer la configuración del dispositivo. 

 
Escribir la configuración en el dispositivo. 

 
Reconectar el dispositivo. 

 

Actualizar el firmware del dispositivo. Si hay una actualización 

el icono cambia de color a uno más oscuro. 

 

Limpiar la memoria del dispositivo. Permite borrar la 

configuración del usuario o la "Caja negra". 

 
Reiniciar el dispositivo. 

 
Calculadora de posición. 

 
Buscar actualizaciones. 

 
Información(manual de instrucciones). 

 
Sobre el programa. 

   
Roaming (red de Invitados/red Doméstica) 

   
Conexión con un servidor principal (Instalado/No instalado) 

   
Conexión con un servidor alternativo (Instalado/No instalado) 

   
Conexión con un servidor adicional (Instalado/No instalado) 

 
Conexión al servidor de actualizaciones 

   
Coordenadas (No válidas/Confirmadas/Válidas) 

 
Conexión con el servidor de configuración 

   
Bluetooth (Apagado/Encendido) 
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Para ver y editar la configuración del rastreador GPS use la ficha de configuración 

(figura 3.9 ). Al hacer clic en una ficha en la ventana de visualización de información puede 

ver los valores y configuraciones correspondientes y editarlos  

Para la configuración remota en la parte superior izquierda del configurador haga clic 

en el botón   «Configuración remota» y en el cuadro de diálogo que aparece, ingrese 

el IMEI y la contraseña del dispositivo y haga clic en el botón "Conectar". El trabajo 

posterior con el configurador no difiere de la configuración a través de USB. 

Para escribir la configuración modificada en el dispositivo, utilice el icono   

«Escribir configuración en el dispositivo» Al configurar varios dispositivos para acelerar el 

procedimiento, puede guardar la configuración del primer dispositivo en un archivo 

haciendo clic en el icono  "Guarde el archivo de configuración" y luego descargue la 

configuración a los siguientes dispositivos usando los íconos "Abrir archivo de 

configuración y  «Escribir configuración en el dispositivo». 

Para obtener más información, haga clic en el icono  «Ayuda» en la barra de 

herramientas. 

Haga clic en el icono para ver la información de configuración «Sobre el programa» 

en la barra de herramientas. 

 

 

 

 

 

3.4 Configurador Móvil 
 

Para trabajar con el configurador móvil, descargue la aplicación" Configurador 

umka3xx "de"Play Market" 

(https://play.google.com/store/apps/details?id=ru.glonasssoft.configurator3xx)  

Instale la aplicación «Android» en su teléfono bajo control del sistema operativo no 

inferior a la versión 4.1. 

Abra la aplicación y en la ventana que apareció  haga clic en «buscar rastreadores GPS 

porBluetooth». 

La aplicación activará automáticamente el Bluetooth y mostrará una lista de 

dispositivos disponibles. En la lista que aparece seleccione el dispositivo deseado (figura 

3.11 ). 

https://play.google.com/store/apps/details?id=ru.glonasssoft.configurator3xx
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Dibujo 3.11  Lista de dispositivos disponibles 

Después de verificar la configuración, verá ventana de estado donde se muestra 

información general sobre el dispositivo, el estado de las entradas/salidas del dispositivo, 

los sensores internos y externos. 

 
Dibujo 3.12 Ventana «Estado» 

 

Al hacer clic en el botón en la esquina superior derecha, puede abrir la barra de 

selección de fichas (figura 3.13 ). 
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Dibujo 3.13 Barra de opciones de fichas 

 

Al seleccionar el panel de control del dispositivo puede abrir un panel que coincida 

con la barra de herramientas en la versión de Windows de 3.3. 

 
Dibujo 3.13 Panel «Control de dispositivos» 

 

De lo contrario el trabajo con el configurador móvil no es diferente de la versión para 

el sistema operativo Windows. 
 

 

 

3.5 Ficha «Estado» 

 

La pestaña «Estado» (Figura 3.9 ) muestra información general sobre el dispositivo, el 

estado de las entradas/salidas de terminales, sensores internos y externos. 
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La información general sobre el dispositivo se encuentra en la parte superior de la 

ventana de visualización. Aquí puede ver el número de serie del dispositivo, su nombre y 

IMEI, la versión actual del firmware y la información de navegación. En la fila «Precisión 

de coordenadas» se pueden inferir dos valores: 0 - las coordenadas no son fiables y 1 - 

las coordenadas son verdaderas. 

Si hace clic en el botón "Estado", se abrirá la ventana "Calculadora de estado" (figura 

3.15), que mostrará una transcripción del estado actual del dispositivo (número de tarjeta 

SIM activa, signo de fijación de coordenadas, estado de la "Caja negra", estado de la 

batería, etc.). También puede encontrar la Calculadora de estado haciendo clic en el icono 

"Calculadora de estado" en la barra de herramientas. 

 

    
Dibujo 3.15 Calculadora de estado  

3.6  Ficha «Monitor GNSS» 
 

La ficha "Monitor GNSS" muestra visualmente la información de los satélites. Su 

ubicación y calidad de la señal. Se utiliza para el control durante la instalación y 

depuración del dispositivo. 

 Las columnas muestran gráficamente los satélites. La columna y el número en la parte 

superior indican el nivel de señal del satélite. Los números en la parte inferior son el 

número del satélite. La negrita indica los satélites involucrados en el cálculo. Color de la 

columna: Tipo de satélite. Azul - GPS; Rojo - GLONASS; Verde - WAAS. 

El mapa de satélites en el firmamento muestra gráficamente las ubicaciones de los 

satélites en relación con el rastreador GPS. Las bandas rectas determinan la ubicación del 

satélite horizontalmente con el Norte en la parte superior. Cuanto más lejos del centro 

estén los círculos de altura del satélite, más altos serán. 
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Dibujo 3.16 Ficha«GNSS-monitor» 

3.7 Ficha «Historia» 

  

En la ficha «Historia» (Figura 3.17) se muestra una historia que se almacena en la Caja 

negra del dispositivo. El desplazamiento de la historia se realiza mediante el 

desplazamiento del ratón o la barra de desplazamiento. Las nuevas cuentas se agregan al 

final de la tabla, las de antiguas al principio. Al hacer doble clic en la celda con el 

parámetro de estado, se abrirá la calculadora de estado con la decodificación del 

parámetro. Haga clic en el botón" Exportar a CSV " para guardar la historia en un archivo 

CSV. 

 

 
Dibujo 3.17 Ficha «Historia» 
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3.8 Ficha «Navegación» 

 

Para establecer la calidad del trazado de la ruta y establecer los períodos de 

grabación, en la ficha Navegación (figura 3.18), use el grupo de opciones Calidad del 

trazado de la ruta. Tenga en cuenta que cuanto mayor sea la calidad del dibujo, mayor 

será el tráfico GPRS. Esto puede conllevar costes de comunicación adicionales (de 

acuerdo con la tarifa del operador). 

La opción velocidad Mínima especifica la velocidad por encima de la cual se considera 

que el vehículo está en movimiento; 

La opción Ángulo en grados establece el valor de cambio del ángulo de rotación por 

encima del cual se guardará el siguiente punto de la pista; 

La opción "distancia" establece la distancia máxima entre los puntos de registro de 

coordenadas, en un movimiento rectilíneo largo, por encima del cual se guardará el 

siguiente punto de la pista; 

La opción "cambio de velocidad" establece el valor de cambio de velocidad por 

segundo por encima del cual se guardará el siguiente punto de la pista; 

La opción "mínimo entre puntos, m" establece el valor mínimo en metros entre los 

puntos de coordenadas por encima del cual se guardará el siguiente punto de la pista. Se 

utiliza para optimizar el tráfico. 

En el rastreador GPS, se calcula la distancia mínima entre los puntos teniendo en 

cuenta su HDOP. Para cada punto de la base, se calcula un valor umbral. Para HDOP < 1 

se utiliza el coeficiente 2.5*HDOP, en otros casos se aplica el coeficiente 5.0*HDOP. La 

suma de puntos HDOP con coeficientes determina la distancia mínima entre ellos .La 

configuración de la distancia mínima entre los puntos, establecida por el parámetro "B" 

del comando "TRACK", sigue siendo válida. El rastreador GPS selecciona 

automáticamente un valor mayor entre el comando especificado y el calculado basado 

en HDOP. 

La opción "Ángulo dinámico" define el ángulo adicional máximo en grados, que es 

válido a baja velocidad del vehículo. Esto permite reducir el movimiento de la pista 

asociado con el error de medición de coordenadas, así como reducir el número de puntos 

transmitidos. El gráfico de la relación del ángulo dinámico con la velocidad se muestra en 

la figura 3.19.  El "ángulo dinámico" está desactivado por defecto. 

El grupo de opciones "Establecer el período de grabación en memoria" es responsable 

del tiempo máximo entre los puntos en el vehículo en movimiento y en el 

estacionamiento. 

El grupo de opciones "navegación Estática" le permite fijar las coordenadas durante 

el estacionamiento del vehículo 
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La determinación del estacionamiento del vehículo se puede realizar de dos maneras: 

por el acelerómetro incorporado o por el estado de la entrada discreta. 

La opción "Fijar coordenadas por acelerómetro" incluye el modo de fijar coordenadas 

desde el acelerómetro. En este caso, las opciones "Umbral de activación" y "tiempo de 

transición al modo estático"están disponibles. 

La opción "Umbral de funcionamiento" especifica el valor del nivel de vibración, lo 

que garantiza la determinación del funcionamiento del motor del vehículo. 1000 unidades 

corresponden a la aceleración por vibración en 1g. 

La opción "tiempo de transición estática, seg" establece el tiempo de transición al 

modo de fijación de coordenadas después de reducir el nivel de vibración por debajo del 

umbral establecido. 

La opción "Activaciones de entrada de modo estático" determina Cuántos excedentes 

del umbral de activación deben ocurrir en 60 segundos para regresar del modo de 

navegación estática. 

La opción "Fijación de coordenadas de entrada" activa el modo de fijación de 

coordenadas de nivel lógico en una de las entradas. Las opciones "Inicio de sesión para 

navegación estática" y "nivel Lógico de Inicio de sesión"están disponibles. 

La opción "Entrada para navegación estática" establece el número de entrada que se 

utiliza para determinar el funcionamiento del motor.  

La opción "nivel de entrada Lógico" establece el nivel de señal lógico que recibe la 

entrada cuando el motor del vehículo está apagado. 

 

¡Atención! Si la opción "Fijar coordenadas en la entrada" está 

habilitada, entonces la entrada seleccionada en la opción "Entrada 

para navegación estática" debe configurarse como "Discreta" o 

"Prioridad discreta" en la pestaña "Entradas/Salidas". 

Al configurar el modo de navegación estática por una entrada discreta y activar la 

navegación estática por el acelerómetro, la fijación de coordenadas ocurre solo si ambos 

canales fijan el modo de estacionamiento. Así, las coordenadas no son fijas si el encendido 

está desconectado, pero el nivel de vibración es superior al configurado y viceversa. 

El grupo de opciones "Validez de coordenadas" se encarga de configurar la validez de 

las coordenadas. La validez (es decir, la precisión de la posición) se determina en función 

del número de satélites visibles y el nivel HDOP (disminución de la precisión en el plano 

horizontal según la ubicación de los satélites en el cielo). 

La opción "HDOP Máximo" establece el HDOP máximo por encima del cual las 

coordenadas se transmitirán como inválidas, independientemente del número de 

satélites visibles. 
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La Opción “Máx. HDOP a mín. satélites” establece el HDOP por encima del cual se 

transmitirán las coordenadas como no válido si el número de satélites es inferior al 

establecido en la opción “Número mínimo de satélites”. 

La opción "número mínimo de satélites" establece el número de satélites por debajo 

del cual las coordenadas se transmitirán como inválidas si el HDOP es superior al 

establecido en el “Máx. HDOP a mín. satélites". 

El grupo de opciones "Suavizado de pista" contiene el parámetro "Coeficiente de 

filtrado" que determina el suavizado de la pista por el filtro de Kalman. Parámetro de 1 a 

100. Si es 0, el filtro está deshabilitado. El factor de suavizado real se multiplica por el 

parámetro HDOP. Entonces, con un buen HDOP el suavizado disminuye y con un mal 

HDOP, por el contrario, aumenta. El coeficiente de suavizado debe elegirse según el tipo 

de técnica. Para valores grandes, comienzan a aparecer salidas más anchas fuera de la 

calzada en las esquinas que pasan a gran velocidad. 

 

    
Dibujo 3.18 Ficha «Navegación» 

 

 

Dibujo 3.19 Gráfico de la dependencia del ángulo dinámico de la velocidad 
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3.9  Ficha «Entradas/Salidas» 

Utilice la ficha «Entradas/Salidas» para configurar las entradas (figura 3.20 ). Para las 

entradas analógicas están disponibles los modos "Discreto +", "Analógico"y" Sensor de 

nivel de combustible Analógico".  En el modo " Discreto +", los niveles de lógica 0 y lógica 

1 se configuran (consulte la sección 2.9), en el rango de 0 a 40000 mV. El nivel lógico 0 no 

puede ser mayor que el nivel lógico 1. "Prioridad discreta (+)" cuando una entrada 

discreta configurada de esta manera se activa en la caja negra y en el servidor, se registra 

un evento extraordinario. Cuando selecciona "FLS analógico", es posible configurar los 

parámetros de filtrado, establecer el rango mínimo y máximo de la señal de entrada del 

FLS. 

 

      
Dibujo 3.20 Ficha «Entradas/Salidas» 

3.10 Ficha «Tarjetas SIM» 

 

El rastreador GPS tiene la posibilidad de instalar una tarjeta SIM. Para configurar el 

acceso (PIN) y la conexión GPRS, utilice la ficha "tarjetas SIM" (figura 3.21 ). 

Toda la información para acceder a Internet (APN, nombre de usuario, contraseña) se 

puede obtener del operador de red celular. Para los operadores populares, es posible 

seleccionar el perfil correspondiente, cuya configuración se registra automáticamente. 

Active la opción "Permitir roaming en la tarjeta SIM" Si es necesario utilizar la tarjeta 

SIM en el modo de roaming. 
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¡Atención! ¡El funcionamiento del dispositivo en roaming puede 

implicar un gasto adicional de dinero según la tarifa del operador! 

 

       
                                    Dibujo 3.21 Ficha «Tarjetas SIM» 

 

3.11 Ficha «Servidores» 

Para configurar la conexión al servidor, utilice la ficha «Servidores» (Figura 3.22 ), que 

debe especificar la dirección IP o dominio y puerto del servidor del sistema de monitoreo. 

Es posible especificar la dirección alternativa y adicional del servidor de monitoreo en 

los campos «Servidor alternativo» y «Servidor adicional». 

 

 

 ¡Atención! No es necesario configurar dos servidores idénticos, esto 

conducirá a un mal funcionamiento del dispositivo y un mayor 

consumo de tráfico! También tenga en cuenta la prioridad de los 

servidores personalizados en el orden del servidor principal→ 

Servidor alternativo → Servidor secundario; se interrumpirá el orden 

si, por ejemplo, los servidores primario y secundario  se configuran y 

el servidor alternativo se omite. En este caso, se ignorará la 

configuración del servidor secundario. 

 

El grupo de opciones "Parámetros adicionales" controla el guardado y envío al 

servidor de datos de sensores internos y externos. Si no es necesario enviar estos 
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parámetros, desmarque las casillas de verificación correspondientes. Esto reducirá el 

tráfico transmitido y aumentará la capacidad de la caja negra. 

La opción "Protocolo" permite seleccionar el protocolo de comunicación. 

La opción Orden de carga determina el orden en el que se cargarán los datos en el 

servidor tras una conexión exitosa. Es posible elegir envío secuencial de paquetes “De 

antiguo a nuevo” o envío prioritario de coordenadas actuales “Reciente primero”. 

El grupo de opciones "Modo en línea" controla la agrupación de varios puntos en un 

paquete, el intervalo de tiempo entre el envío de paquetes y también le permite 

establecer el tamaño máximo del paquete transmitido y el orden de descarga. 

 

    
Dibujo 3.22 Ficha «Servidores» 

 

3.12 Ficha «Interfaces» 

No disponible para Umka311. 

Para conectar dispositivos RS-485 al rastreador GPS, utilice la ficha "Interfaces" (figura 

3.23 ). 

En esta ficha puede desactivar o activar El "Sensor de nivel de combustible LLS" y 

ajustar la velocidad de la interfaz. Para hacer esto, en la lista desplegable "Modo" debe 

seleccionar el modo necesario y en la lista desplegable "Velocidad" para especificar la 

velocidad de trabajo de la interfaz. 
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Dibujo 3.23 Ficha «Interfaces» 

 

3.13 Ficha «FLS LLS» 
 

No disponible para Umka311. 

Para configurar y obtener información de los sensores de nivel de combustible(FLS) 

que utilizan la interfaz RS-485 use la ficha «FLS LLS» (figura 3.24), asignando previamente 

las direcciones a cada uno de los sensores por el configurador correspondiente. Para 

especificar las direcciones del terminal, es suficiente escribirlas en el campo 

"configuración de direcciones FLS RS-485" y cargar la configuración en el terminal. El 

configurador muestra automáticamente los sensores conectados y los parámetros 

emitidos por ellos. 

 

    
Dibujo 3.24 Ficha «FLS» 
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Atención! es necesario transferir una de las interfaces disponibles al 

modo «FLS por LLS», establecer el valor «19200» para la opción 

«Velocidad» y escribir la configuración del dispositivo de antemano 

en la ficha «Interfaces» 

 

Configuración de los parámetros de suavizado para el sensor de nivel de combustible 

ESCORT. Para obtener el parámetro de suavizado actual, seleccione el sensor de nivel de 

combustible y haga clic en el botón "Solicitar". Para configurar el parámetro de suavizado, 

seleccione el sensor de nivel de combustible, ingrese el parámetro de suavizado y haga 

clic en "Establecer modo". 
 

 

3.14 Ficha"escáner BLE" 
 

La ficha "BLE escáner"se utiliza para identificar los dispositivos BLE por el rastreador 

GPS. El escáner muestra el número de dispositivos BLE, las direcciones MAC, la intensidad 

de la señal y los nombres. Para comenzar con FLS BLE, haga clic en la pestaña "sistema" 

en el configurador y seleccione "FLS Ble" (BLEMODE 2) o "configuración y FLS ble" 

(blemode 3) en el grupo de opciones "Opciones de Bluetooth" de la ventana 

desplegable.Después, escriba la configuración en el dispositivo. 

Al hacer clic con el botón derecho en el FLS ble requerido, puede seleccionar su 

número desde la ventana desplegable. 

 

 

 

Dibujo 3.24 Ficha«BLE escáner» 
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3.15 Ficha «Sensores de BLE» 
 

La ficha no está disponible en las modificaciones UMKa310, UMKa310R. 

Para configurar y recibir información de los sensores que funcionan a través de BLE, 

use la ficha "Sensores BLE" (Figura 3.26), seleccione el tipo de dispositivo de la lista 

desplegable e ingrese la dirección MAC en el campo correspondiente. Luego cargue la 

configuración en el dispositivo. 
 

     

Dibujo 3.26 Ficha «FLS BLE» 

 

3.16 Ficha «Filtros del Sensor de nivel de combustible» 
 

Para configurar el filtrado del nivel de combustible, así como para controlar descarga/ 

reabastecimiento use la ficha Filtros FLS. 

En la ficha está disponible la configuración 7 FLS. De 0 a 2 - FLS cableado. Del 7 al 10 - 

FLS inalámbrico. 15 - FLS analógico. 

Para cada sensor en las celdas correspondientes, es posible configurar el "Modo de 

filtración", "Nivel", "Cambio de paso", "Tiempo de recarga", "Tiempo de drenaje". 

El modo de filtrado se puede configurar como "filtro simple" (LPF de paso bajo) o 

como "filtro compuesto" (Mediana + LPF). Un filtro simple hace un buen trabajo al filtrar 

el ruido alrededor de la media. La mediana compuesta hace un buen trabajo al filtrar 

valores atípicos agudos a corto plazo. El tipo de filtro debe seleccionarse en función de 

las características del objeto. Se recomienda comenzar con LPF. 

 

El nivel de filtrado se puede configurar de 1 a 20. Este es el tiempo en minutos que la 

salida del filtro cambia al 95% del cambio de la señal de entrada. Paso de evento: 
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configura la formación de puntos adicionales cuando el nivel de combustible cambia por 

el número especificado de unidades de nivel. Si es 0 - no se generan puntos adicionales 

Tiempo de reabastecimiento de combustible: establece el tiempo después del cual el 

filtro se apaga cuando el nivel de combustible aumenta continuamente. El valor 

predeterminado es 10 segundos. 

Tiempo de drenaje: establece el tiempo después del cual el filtro se apaga cuando el 

nivel de combustible cae continuamente. El valor predeterminado es 30 segundos. 

 
 

    

Dibujo 3.27 Ficha «filtros FLS» 

 

 

3.17 Ficha «Identificación de BLE» 

 

En la ficha BLE ID, puede configurar el rastreador GPS en modo receptor o en modo 

baliza. 

En el modo receptor, el rastreador GPS monitorea los eventos de un grupo 

determinado de balizas. 

En la columna "Modo" de la pestaña desplegable, puede elegir buscar coincidencias 

en los identificadores requeridos. Para rastrear todas las etiquetas dentro del radio, 

seleccione "Cualquiera". 

La columna de radio especifica el radio de la línea de visión en el que se seguirán las 

marcas. 

La columna «UUID» contiene un identificador único para el grupo de balizas. 

En la columna "Major", ingrese el número de un grupo de etiquetas con el mismo 

UUID. 
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En la columna "Minor", ingrese el número de un grupo de etiquetas con el mismo 

UUID y Major. 

Al marcar la casilla de verificación "Enviar 0", el terminal enviará el valor "0" al 

servidor si no hay eventos dentro del radio de seguimiento de acuerdo con el filtro 

configurado. 

Al marcar la casilla de verificación "Evento", el terminal enviará cambios al servidor 

dentro del radio de seguimiento de acuerdo con el filtro configurado. 

Para habilitar el modo de baliza, debe verificar el campo correspondiente del 

configurador. 

 UUID: identificador único de 128 bits de un grupo de balizas, que determina su tipo 

o pertenencia a una organización. Para obtener UUID únicos, haga clic en el botón generar 

UUID. 

"Major" configura un valor sin firmar de 16 bits que se puede usar para agrupar balizas 

con el mismo UUID. Valor en el rango de 0 a 65535 

Con "Minor" se configura un valor sin signo de 16 bits, con el que puedes agrupar 

balizas con el mismo UUID y Major. Valor en el rango de 0 a 65535 

RSSI: nivel de señal de referencia a una distancia de 1 metro. Es necesario para una 

determinación más correcta de la distancia al receptor. 
 

 

Ficha «Identidad deBLE» 

 

 

 

3.18 Ficha «Teléfonos» 

Para añadir, editar y eliminar números de teléfono que tengan acceso a la 

configuración del terminal, utilice la pestaña «Teléfonos» (Figura 3.29 ). Tenga en cuenta 

que la cantidad de números está limitado a cinco. Para agregar un número de Teléfono, 
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haga clic en  " Agregar", en la ventana que aparece, ingrese el número de Teléfono y 

haga clic en"aceptar" (figura 3.30 ). Para editar un número de Teléfono seleccione un 

número de la lista y haga clic en     " Editar", en la ventana que aparece, ingrese el 

número de Teléfono y haga clic en" aceptar " (figura 3.30 ). 

Para eliminar un número de Teléfono seleccione un número de la lista y haga clic en 

 Eliminar en la ventana que aparece, haga clic en «Sí» (figura 3.31 ). 

 

   
Dibujo 3.29 Pestaña «Teléfonos» 

 
Dibujo 3.30 Ventana de entrada y cambio de número 

 
Dibujo 3.31 Ventana de confirmación de eliminación de números 

3.19 Ficha «Scripts» 
 

Para trabajar con scripts se utiliza la pestaña "Scripts" (figura 3.32 ). 
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Haga clic en el botón "Seleccionar". En la ventana que aparece (selección de script), 

haga clic en  y especifique la ruta de acceso al archivo de script. Seleccione el script 

deseado y haga clic en"Seleccionar". Para iniciar el script, haga clic en el botón "Ejecutar".  

Seleccione el script que desee y haga clic en «Seleccionar». Haga clic en el botón 

«Inicio» para comenzar. Los parámetros necesarios aparecerán en el campo «valor».  

Marque las casillas opuestas a los parámetros requeridos para la transmisión al servidor. 

Para transferir los parámetros al servidor compruebe el «Permitir transferencia de 

parámetros». Con la marca de verificación "Inicio automático" el script funcionará 

inmediatamente después de encender el dispositivo 

 

 
Dibujo 3.32 Ficha «Scripts» 

 

 

3.20 Ficha «Sistema» 

 

Para configurar el acceso al rastreador GPS, utilice la pestaña "Sistema" (Figura 3.33), 

donde puede configurar el nombre del dispositivo y la contraseña de acceso. La misma 

contraseña se utiliza para la configuración remota y la configuración del dispositivo a 

través de comandos SMS. Para cambiar la contraseña, haga clic en el botón "Cambiar". El 

cambio de nombre se realiza sin confirmación. 

Para habilitar la configuración remota permanente, utilice la opción "conexión 

permanente" en el grupo de opciones "Configuración remota". Cuando esta opción está 

habilitada, el rastreador GPS estará constantemente conectado al servidor de 

configuración mientras está en línea, esperando que el configurador se conecte. 

Para activar Bluetooth, use la opción "Configurar a través de Bluetooth" en el grupo 

de opciones "Configuración de Bluetooth". Cuando esta opción está habilitada, el 
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rastreador GPS siempre tendrá habilitada la interfaz Bluetooth para la configuración vía 

Bluetooth. 

También en la pestaña "Sistema", se implementa la capacidad de configurar el 

administrador de energía (2.13) utilizando el grupo de parámetros "Administrar modos 

de ahorro de energía". Aquí puede configurar el tiempo (de 1 a 592200 segundos para el 

modo de suspensión y de 1 a 86400 para el modo inactivo) y el umbral de voltaje inferior 

(de 0 a 42000 milivoltios para ambos modos) antes de ingresar al modo de 

suspensión/inactividad. La cuenta atrás se realiza desde la transición del dispositivo al 

modo de navegación estática. 

Para configurar el funcionamiento con batería, utilice el grupo de opciones 

"Configuración de la batería". 

La opción "Carga rápida de batería" activa el modo de carga rápida. La descripción del 

modo se puede encontrar en la sección "Administrador de energía". 

La opción “Capacidad de la batería, mA” permite configurar la capacidad de la batería 

instalada para su correcto funcionamiento. Rango de valores es de 250 a 1100 mA. 

La opción “Tiempo de funcionamiento de la batería” le permite establecer un límite 

en el tiempo de funcionamiento de la batería interna en segundos en ausencia de la 

tensión de alimentación principal. Cuando se establece en "0", el rastreador GPS seguirá 

funcionando durante el máximo tiempo posible. El valor máximo del parámetro es 84600 

seg. 

La opción "Tiempo para pasar al modo inactivo con batería" permite configurar el 

tiempo antes de pasar al modo inactivo (IDLE) cuando funciona con batería. 

También es posible configurar la ventana de actividad en el grupo de opciones 

"Opciones de la ventana de actividad".  

La opción "hora de Inicio de la ventana de actividad en UTC" configura la hora de 

salida del rastreador GPS del modo de ahorro de energía.  

La opción "Duración de la ventana de actividad" especifica el tiempo durante el cual 

el rastreador GPS no estará en el modo de ahorro de energía para transmitir el estado 

actual y la ubicación. 
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Dibujo 3.33  Ficha «Sistema» 

 

 

 

3.21 Ficha «Consola» 

 

Para introducir manualmente los comandos (Apéndice A) y diagnosticar el rastreador 

GPS, utilice la ficha Consola (figura 3.34 ). Los comandos se introducen en el campo en la 

parte inferior de la ventana. 

Al escribir, se muestran los comandos ingresados previamente. Para completar 

rápidamente la entrada, puede seleccionar uno de ellos. Todos los comandos ingresados 

previamente también están disponibles en la lista desplegable. 

El comando se envía presionando la tecla "Enter" o el botón "Enviar". 

Los comandos enviados y los resultados de su ejecución se muestran en la ventana 

principal. En este caso, el símbolo " > " se muestra frente al comando y el símbolo "<"se 

muestra frente a la respuesta. 

Para borrar la consola, en el menú contextual, seleccione la opción "Borrar registro". 

Para guardar el contenido de la consola en el menú contextual, seleccione la opción 

"Guardar en archivo". 

Puede utilizar El botón "modo de depuración"para analizar el funcionamiento de los 

módulos individuales o del dispositivo completo. El resultado es una ventana (figura 3.35) 

con la opción de seleccionar el módulo necesario ("Fuente") y el filtro de nivel de mensaje 

("Nivel"). Después de hacer clic en el botón Aplicar, se mostrarán los mensajes de 

depuración en la ventana principal. 
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Dibujo 3.34 Ficha «Consol» 

 
Dibujo 3.35 Ventana modo de depuración 

 

3.22  Configuración por SMS 

 

El dispositivo tiene la capacidad de configurar y diagnosticar a través de mensajes 

SMS.El dispositivo envía una respuesta a cada comando descrito en el anexo A desde el 

número autorizado .  

Antes de comenzar a trabajar con el dispositivo a través de mensajes SMS, debe 

autorizar el número de Teléfono desde el cual vendrán los comandos con el comando 

AUTH. 

Por ejemplo, el comando "AUTH 0", donde "0" es la contraseña predeterminada, 

autoriza el número desde el cual llegó el mensaje SMS. En respuesta a este comando, se 

enviará AUTH OK +7XXXXXXXXXX. Para eliminar el segundo número de la lista escribimos 

el comando " AUTH 0,2, -", donde " - " significa eliminar el número. 

Por lo tanto, algunos de los comandos tienen parámetros obligatorios y opcionales 

para especificar, lo que a su vez facilita la administración. Para obtener más información 

sobre la lista de equipos y su propósito, consulte el anexo A. 
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3.23 Sistema de control remoto de dispositivos Umka3xx 

 

Para utilizar el sistema de control remoto de dispositivos Umka3xx (en adelante DRC-

Service), ubicado en https://drc.glonasssoft.ru / debe ponerse en contacto con el soporte 

técnico y obtener un id de cliente único, así como contraseñas para diferentes niveles de 

acceso. 

Si planea administrar el dispositivo a través del Servicio DRC, el id de cliente único se 

establece en la pestaña "Sistema" (figura 3.33 ) en el campo "id de usuario" o mediante 

el comando "DRCID". 

Para desvincular el dispositivo del Servicio DRC, debe escribir el id del cliente igual a 

0. 
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4 Situaciones de emergencia 

 

En el apéndice B de este documento figuran los fallos típicos que se producen durante 

la configuración y el ajuste de los rastreadores GPS y los métodos para evitarlos. Se 

recomienda leer cuidadosamente las secciones «Preparación para el trabajo», 

«Descripción de las operaciones» y la guía del operador para el sistema de recopilación 

de datos. 
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5 USO PREVISTO 

 

5.1 Indicación de medidas de seguridad 
 

La instalación del rastreador GPS debe ser realizada por personal especialmente 

capacitado con un conocimiento básico de los conceptos básicos de ingeniería 

eléctrica y seguridad eléctrica. 

 La instalación se realiza en condiciones normales de iluminación en ausencia de 

lluvia. 

Al conectar el rastreador GPS a equipos adicionales, también debe guiarse por la 

documentación operativa de este equipo. 

5.2 Limitaciones operativas. 

 

Las restricciones sobre el uso de rastreadores GPS se imponen por los valores límite 

de las características técnicas especificadas en el pasaporte del producto y las condiciones 

técnicas 26.30.11-001-29608716-2018. 

5.3 Mantenimiento  

 

El mantenimiento (en adelante) del producto debe llevarse a cabo de acuerdo con  las 

especificaciones 26.30.11-001-29608716-2018. 

El mantenimiento se lleva a cabo para mantener el producto en funcionamiento o en 

buen estado durante toda su vida útil. 

Durante el funcionamiento del producto se deben realizar los siguientes tipos de 

mantenimiento: 

- mantenimiento periódico; 

- mantenimiento regulado; 

- mantenimiento no programado. 

El mantenimiento periódico se realiza al menos una vez al año. 

El mantenimiento regulado incluye el examen técnico del producto. El examen 

técnico se lleva a cabo a intervalos de 2 años, después de la reparación o modernización 

del producto. 

El mantenimiento no programado para la solución de problemas se realiza 

inmediatamente cuando se detecta una falla. 

Al realizar el mantenimiento, es necesario observar las precauciones indicadas en el 

punto 6.1 de este guía de usuario. 

Todas las inspecciones deben realizarse en condiciones normales: 
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− temperatura del aire más  (25 ± 10) °С; 

− humedad relativa del 45 al 80%; 

− presión atmosférica de 630 a 800 milímetros de mercurio. 

Se admite el mantenimiento en otras condiciones, siempre que no superen los límites 

permitidos. 

Al mismo tiempo, los valores de las cantidades que caracterizan estas condiciones no 

deben ir más allá de las condiciones de operación para el uso de instrumentos y equipos 

de control. 

Al solucionar problemas del producto, debe guiarse por las instrucciones de la  sección 

3 y el apéndice B de este manual de instrucciones. 

La reparación del producto es realizada por el fabricante. 

 

5.4 Transporte y almacenamiento 

El transporte y el almacenamiento deben guiarse por las especificaciones técnicas 

26.30.11-001-29608716-2018.El transporte por agua (distinto del mar) y el 

transporte marítimo se realizan en embalajes sellados o en compartimentos o 

contenedores sellados en seco. Transporte por vía aérea: se realiza en 

compartimentos sellados. Después de transportar los rastreadores GPS en 

presencia de temperaturas negativas, la exposición a temperatura ambiente es 

necesaria durante 24 horas. Además, debe recordarse que el operador de 

telefonía celular puede imponer restricciones adicionales al uso de tarjetas SIM 

en caso de inactividad a largo plazo. 

 

5.5 Garantías del fabricante. 

El período de garantía de la explotación – 5 años del momento de la producción. 

Durante el período de garantía, el fabricante se compromete a reparar (o reemplazar) el 

dispositivo Umka310 de forma gratuita. 

 Esta garantía es válida si el dispositivo está provisto de un acto completo, correcto y 

legible de devolución de equipos (el acto se publica en el sitio web 

https://glonasssoft.ru/assets/pdf/act-reklamakcii.pdf). La entrega en el lugar de 

reparación es realizada por el consumidor.  

El fabricante no será responsable de los posibles daños materiales, morales o de 

otro tipo sufridos por el propietario de Umka310/Umka311/Umka312x y por terceros 

debido al incumplimiento de los requisitos del Manual de instrucciones durante el uso, 

almacenamiento o transporte del producto. 

La vida útil del rastreador GPS es de 5 años. 

La garantía no cubre: 
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- Rastreador GPS con defectos causados por la violación de las reglas de su 

funcionamiento, almacenamiento o transporte descritas en este manual. 

- Conexión de cables, conectores, contactos y propietarios de tarjetas SIM. 

- El rastreador GPS sin carcasa o con daños y defectos mecánicos (grietas y astillas, 

abolladuras, marcas de golpes, etc.) causados por el consumidor debido a la violación de 

las condiciones de operación, almacenamiento y transporte. 

- rastreador GPS con trazas externas o internas de oxidación u otros signos de entrada 

de líquidos en el cuerpo del producto; 

- rastreador GPS con trazas de reparación o modernización fuera del centro de 

servicio del fabricante; 

- Rastreador GPS con trazas de daños eléctricos y/o de otro tipo causados por cambios 

inaceptables en los parámetros de la red eléctrica externa o por un funcionamiento 

incorrecto de rastreador GPS 

-Rastreador GPS, desactivado debido a una actualización de software no autorizada. 

 

 

 

5.6 Información sobre reclamaciones 

 

El fabricante no acepta reclamaciones si los productos han fallado por culpa del 

consumidor en caso de uso incorrecto e incumplimiento de las instrucciones de este guía 

de usuario, así como violaciones de las condiciones de transporte por las organizaciones 

de transporte. 

Dirección del fabricante: 350010, la ciudad de Krasnodar,la calle Zipovskaya, casa №5, 

edificio 1, letra 2B, LLC «INTERNET DE LAS COSAS». 

 la página web del fabricante: https://glonasssoft.ru/ 

Soporte técnico: https://support.glonasssoft.ru 

 Teléfono: 8(800)700 82 21  

  

https://glonasssoft.ru/
https://support.glonasssoft.ru/users/sign_in
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6 RESPUESTAS A PREGUNTAS FRECUENTES 

 

6.1 ¿Cómo optimizar el coste del tráfico GPRS? 

 

Se puede reducir el costo del tráfico GPRS en el modo de monitoreo en línea usando 

los siguientes consejos: 

1. Para un menor consumo de tráfico, se recomienda utilizar el protocolo Wialon 

Combine. Para cambiar el protocolo, en la pestaña "Servidores", en la opción "protocolo", 

seleccione "Wialon Combine" en el menú desplegable. 

2. Deshabilite la transferencia de parámetros no utilizados. Para ello acceda al 

configurador en la ficha "Servidores" y en el grupo de opciones "Parámetros adicionales" 

desmarque los parámetros no utilizados. 

3. Aumente la cantidad de registros en el paquete. Para ello, en la pestaña 

"Servidores" del configurador, en el grupo de opciones "Modo online", cambie el 

parámetro "Agrupar registros por" por uno más grande. 

4. Aumente el período de grabación de puntos en la memoria. Para ello, en la pestaña 

del configurador "Navegación" cambie el parámetro en el grupo de la opción "Establecer 

periodo de grabación en memoria" a un valor superior. 

5. Aumente el ángulo en el que el instrumento registra el punto y la distancia, al 

superar la cual se registra el punto. Para ello, en la ficha del configurador de Navegación, 

cambie las opciones "Ángulo en grados" y "Distancia, m" a un valor superior. También 

puede cambiar el parámetro utilizando el comando SMS "TRACK" (para una descripción 

del comando, consulte el Apéndice A). La calidad del dibujo de la ruta se deteriorará, pero 

el consumo de tráfico disminuirá. 

 

 

6.1 ¿Cómo volver a descargar datos desde la caja negra? 

 

Con la versión 0.18.12 para volver a descargar datos se utiliza el comando "Bbox 

Upload=X" cuyo funcionamiento se describe a continuación. 

Al escribir un comando en la cola de transferencia, se agregan todos los puntos 

disponibles en la Caja negra. En este caso, los puntos nuevos y no transferidos 

previamente tienen prioridad de acuerdo con la estrategia de carga de datos seleccionada 

y se transmiten según el orden establecido. Los puntos re-descargados se agregan a los 

paquetes de acuerdo con el principio residual. Al mismo tiempo, si no hay puntos reales 

en la transferencia, se forma un paquete que consiste solo en puntos re - descargados. 
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El comando es válido hasta que todos los puntos agregados se vuelvan a 

descargar por completo o hasta que se reinicie el dispositivo.  El comando y la 

descarga repetida de la caja negra no cambia el archivo de caja negra. 

 

 

 

6.2 ¿Cómo trabajar para varios servidores en tarjetas SIM GLONASS? 

 

 

Con la versión 1.6.0 para tarjetas SIM GLONASS (código de red 25077) admite el 

funcionamiento simultáneo tanto en el servidor interno de ERA-GLONAS como en 

cualquier otro servidor disponible en Internet. 

Para usar esta función, debe especificar el punto de acceso a "internet" en la 

configuración de la tarjeta SIM. A continuación, el terminal debe especificar cuál de los 

servidores telemáticos configurados debe conectarse a la red interna de JSC GLONASS. 

Para ello se ha introducido el comando "SERVCONTEXT [M]", donde M es la máscara de 

servidores que se conectan a la red interna: 1 - Servidor primario, 2 - Servidor alternativo, 

4 - Servidor adicional. Si necesita conectar varios servidores a la red interna, debe 

especificar la suma de sus valores. Después de reiniciar el servidor, los comandos 

"SERVCONTEXT" especificados en la máscara se conectarán a la red interna y el resto, 

incluidos los servicios de configuración, actualización y sincronización de tiempo, 

funcionará a través de la red de Internet normal. 

 

 

6.3  ¿Por qué el rastreador GPS se reinicia constantemente? 

 

La razón principal del reinicio constante del rastreador GPS es un punto elegido sin 

éxito para conectar el dispositivo al cableado del automóvil. Cuando se trabaja en redes 

GSM, el consumo del dispositivo es de carácter pulsado. Aquellos. períodos relativamente 

largos de baja demanda seguidos de ráfagas de alta demanda en el momento de la 

transmisión de datos. La duración de los pulsos de alto consumo suele ser de unos pocos 

milisegundos. Si el rastreador GPS está conectado con cables largos y delgados o a través 

de circuitos con una resistencia significativa, en el momento de la transmisión, el voltaje 

de la fuente de alimentación del dispositivo cae por debajo del valor mínimo, lo que 

conduce a un reinicio. Dado que la caída de voltaje tiene una duración corta, no es posible 
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verla con un multímetro económico. El multímetro mostrará el valor promedio dentro del 

rango normal. 

También es posible encontrarse con un estado intermedio donde el rastreador GPS 

solo se reinicia en ciertas áreas con señal débil. Este problema tiene las mismas raíces. 

Cuando la intensidad de la señal celular es baja, el módem del dispositivo comienza a 

aumentar su potencia de transmisión. En este caso, la energía cae por debajo del umbral 

permitido y el dispositivo se reinicia. 

Se recomienda seleccionar cuidadosamente el punto de conexión del rastreador GPS 

y recordar que no todos los puntos de conexión con el mismo voltaje son capaces de 

proporcionar la potencia requerida al dispositivo. Además, la potencia suministrada al 

dispositivo se ve afectada por la longitud de los cables (más largos, peor), el grosor del 

núcleo de cobre (más delgado, peor), la calidad del cable (más torsiones, peor). 

En caso de una situación con reinicios permanentes o periódicos del dispositivo, se 

recomienda cambiar el punto de conexión del rastreador GPS al cableado del vehículo.
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 APÉNDICE A. Tabla de comandos SMS compatibles 
 

Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

ACC ACC X=X, Y=Y, Z=Z 
Пример: 
ACC X=27, Y=15, Z=1031 

X - aceleración del eje X del rastreador GPS; 

Y - aceleración del eje Y del rastreador GPS; 

Z -la aceleración del eje Z del rastreador GPS. 

Aceleración actual del rastreador GPS en mg. 0.12.8 

ACTIVEWIN X,Y 
Ejemplo: 
ACTIVEWIN 
1200,150 
 

ACTIVEWIN=1200,150 
 

X es el Inicio de la ventana de actividad. 

Desplazamiento en segundos 

respecto al Inicio del día en UTC. 

Y es la Duración de la ventana de actividad 

en segundos. 0 - si está desactivado. El 

tiempo mínimo es de 300 segundos. 

Por defecto, X = 43200 e Y = 300. La ventana 
de actividad se abre durante 5 minutos a las 
15.00 hora de Moscú. 

Establece los parámetros de la ventana de 
actividad. 

0.17.0 

ADMPROTOCOL 
X,Y 
Ejemplo 
ADMPROTOCOL 50,2 

ADMPROTOCOL=50,2 X - máscara de parámetros transmitidos de 

acuerdo con la especificación del protocolo. 

Y es el ID único del rastrador GPS. 

Predeterminado X=60, Y=1 

 0.20.4 

AMX  
 

AMX 
P0=27.0,P1=3.4,P2=-67 
 

Pn es el valor del parámetro n 
 

Solicite los valores actuales de todos los 
parámetros del script. Comando sin 
parámetros. 

1.0.5 

AUTH X,Y,Z  
Ejemplo: AUTH 1234  
AUTH 0,2  

AUTH=OK,Z X – contraseña (predeterminada 0). 

Y=0...4 – número de la celda de memoria 
donde almacenar el número (parámetro 

Autorice el número de teléfono desde el que 
se recibió el SMS, o el número Z especificado 
explícitamente y escríbalo en la primera celda 

0.12.8 
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

AUTH 
0,1,+79001234567 
AUTH 0,1,- 

Ejemplo: 
AUTH=OK,+7900123456
7 
AUTH=FAIL 

opcional), Z=número de teléfono en el 
formato "+7xxxxxxxxxx", que debe escribirse 
en la celda (parámetro opcional, utilizado al 
enviar comandos a través de GPRS y USB). 
Z=- - borra el número en la celda dada 

libre o en la celda de memoria Y. Se requiere 
autorización solo para controlar el dispositivo 
a través de SMS. Los números siempre se 
ingresan y emiten en formato internacional. 
Ejemplo: +79001234567 

BBOX BBOX=X,Y,A,B,C,Z 
Ejemplo: 
BBOX=12838,11264,0,86
46,11264,0 

X es el número de puntos que pasan a 

través de la Caja negra. Se pone a cero cada 

255 * y puntos. 

Y es el número de puntos que la Caja negra 

puede almacenar. 

A-el número de puntos en la Caja negra, en 

la cola para la transferencia al servidor 

principal. 

B-el número de puntos en la Caja negra, en 

la cola para la transferencia a un servidor 

alternativo. 

C es el número de puntos en la Caja negra, 

en la cola para transferir al servidor 

secundario. 

Z es el número de errores de Caja negra 
detectados por el encendido de la energía. 

 El comando devuelve el estado de la caja 
negra 

0.13.8 

BBOX UPLOAD BBOX=12838,11264, 
12838,8646,11264,0 

Equivalente a "BBOX UPLOAD=0". Retransmisión de la caja negra a la principal 

servidor telemático. 

 

0.18.12 
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

BBOX UPLOAD=S 
Ejemplo 
BBOX UPLOAD=0 

BBOX=X,Y,A,B,C,Z 
Ejemplo: 
BBOX=12838,11264, 
12838,8646,11264,0 
 

Servidor S para retransmitir la Caja negra: 

S=0-reenvío de la Caja negra al servidor 

principal; 

S=1-reenvío de la Caja negra a un servidor 

alternativo; 

S = 2-reenvío de la Caja negra a un servidor 

adicional. 

X es el número de puntos que pasan a 

través de la Caja negra. Se pone a cero cada 

255 * y puntos. 

Y es el número de puntos que la Caja negra 

puede almacenar. 

A-el número de puntos en la Caja negra, en 

la cola para la transferencia al servidor 

principal. 

B-el número de puntos en la Caja negra, en 

la cola para la transferencia a un servidor 

alternativo. 

C es el número de puntos en la Caja negra, 

en la cola para transferir al servidor 

adicional. 

Z-número de errores de Caja negra 
detectados por el encendido de la energía 

Retransmisión de la caja negra al 

seleccionado 

servidor telemático. 

0.18.12 
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

BLEID  
 

BLEID=ID0=12345,DST0=
15,…,ID3=543210,DST3=
51 
 

Comando sin parámetros.  

IDn-id de etiqueta visible en el canal n;  

DSTN-la distancia estimada a la etiqueta en 
el canal n. Estimación se realiza a partir de la 
intensidad de la señal de la etiqueta. 

Solicitud de etiquetas visibles en todos los 
canales de identificación. 

0.27.0 

BLEIDBEACON 
[EN[,UUID[,MAJOR[,
MINOR[,ONEPWR]]]]
]  
 

BLEIDBEACON=0,D595A15
2-A7E9-4A1F-A65D-
CCA4C719D2DF,0,0,-80 

EN  – modo de funcionamiento de la baliza: 
EN=0 – la baliza está apagada; 

EN=1 – baliza habilitada; 

UUID - UUID del formulario D595A152-

A7E9-4A1F-A65D-CCA4C719D2DF; 

MAYOR - Mayor en el rango de 0 a 65535; 

MENOR - Menor en el rango de 0 a 65535; 

ONEPWR es la potencia de baliza medida a 
una distancia de un metro. 

Configuración de la baliza. 0.27.0 

BLEIDLISTENn 
[MODE[,MAXDIST[,D
EFEN[,EVENTEN[,UUI
D[,MAJOR[,MINOR]]
]]]]]  
 

BLEIDLISTEN1=0,10,0,0,D
595A152-A7E9-4A1F-A65D-
CCA4C719D2DF,0,0 

  
n-canal de escucha de 0 a 3;  

MODE - modo de funcionamiento del canal 

de escucha;  

MODE = 0-canal de escucha apagado  

MODE=1-Recepción de etiquetas con 

coincidencia exacta de UUID, Major y 

Minor;  

Configuración del canal de escucha. 0.27.0 
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

MODE=2-Recepción de etiquetas con 

coincidencia exacta de UUID y Major. Minor 

puede ser cualquier;  

MODE=3-Recepción de etiquetas con 

coincidencia exacta de UUID. Major y Minor 

pueden ser cualquiera;  

MODE=4-aceptar todas las etiquetas con 

cualquier UUID, mayor y menor;  

MAXDIST-distancia máxima de Recepción 

de etiquetas. Una etiqueta correctamente 

configurada fuera del círculo con un Radio 

MAXDIST no será "escuchada". El valor 

máximo está limitado a 100 metros. Si 0 es 

la distancia no está controlada.  

DEFEN-pasar o no el valor predeterminado 

si no hay etiquetas coincidentes cerca.  

DEFEN=0-cuando no hay etiquetas similares 

cerca, no se pasa nada al servidor;  

DEFEN=1-cuando no hay etiquetas similares 

al servidor se pasa 0;  

EVENTEN-escribir un punto en la Caja negra 

cada vez que cambia el valor del canal;  

EVENTEN = 0-no se escribe el punto en la 

Caja negra por cambio;  
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

EVENTEN=1-escribir un punto en la Caja 

negra por cualquier cambio en el estado del 

canal;  

UUID-UUID de la especie D595A152-A7E9-

4A1F-a65d-CCA4C719D2DF;  

MAJOR-Major en el rango de 0 a 65535;  

MINOR-Minor en el rango de 0 a 65535; 

BLEMODE X BLEMODE=X 
Ejemplo: 
BLEMODE=1 

X - Modo de funcionamiento del módulo 

BLE (Bluetooth): 

X = 0 - Deshabilitado; 

X = 1 - Configuración; 

El comando establece el modo de 
funcionamiento del módulo BLE (Bluetooth). 
Sin parámetros devuelve el modo establecido 

0.14.1 

BLESCAN X 
Ejemplo 
BLESCAN START 

BLESCAN=1,0 X=INICIAR - comenzar a escanear; 

X=DETENER - detener el escaneo; 

X=ESTADO: estado del escaneo y número de 
dispositivos detectados; 
 

 Escáner para dispositivos BLE. 0.22.1 

BLESENS BLESENS=T0=27.0,P0=3.4
,P1=-
67,P2=35,F1=1,T1=23.0,P
8=3.5,P9=-61 

Comando sin parámetros 

Fn – nivel de combustible del sensor n; 

Tn es la temperatura del sensor n; 

Pn es un parámetro arbitrario. Número de 
sensor n/8, número de parámetro para el 
sensor n/8. 

Solicite los valores actuales de todos los 
sensores BLE. 

1.0.1 

CHARGE [X[,Y]]  
 

CHARGE=0,250 X-modo de carga rápida de la batería;  

X=0 – carga rápida desactivada;  

El comando controla la función de carga 
rápida de la batería 

1.0.5 
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

X=1 – carga rápida incluida. 
Y - capacidad de la batería en mAh de 250 a 

1100. 

Predeterminado X=0, Y=250 

DISCHARGE [X[,Y]]  
 

DISCHARGE=0,250 X: tiempo en segundos de 1 a 86400 hasta 

el apagado completo cuando funciona con 

batería. 

Si X = 0, el tiempo máximo de 

funcionamiento no está limitado. 

Y: tiempo en segundos de 1 a 86400 antes 

de cambiar al modo inactivo (IDLE) cuando 

funciona con batería. 

Si Y = 0, no se produce la transición al modo 

inactivo. 

Por defecto X = 0 e Y = 0. 

Especifica el tiempo máximo de 
funcionamiento del rastreador GPS con 
batería y el tiempo de transición al modo de 
ahorro de energía. 

1.0.5 

DRCID [ID]  
 

 ID - identificador del cliente. Si ID=0, el 

identificador no se establece. 

Identificación predeterminada = 0. 

Establecer ID de cliente para DRC. 1.5.5 

EGTSPROTOCOL X EGTSPROTOCOL=0 X - Object Identifier (OID) Si X es 0, entonces el OID se forma a partir de 
9 a 14 dígitos de IMEI. 

0.14.5 

ENABLELEDS X 
Ejemplo: 
ENABLELEDS 1 

ENABLELEDS=1 X = 1 – indicación en modo normal; 

X = 0: la indicación siempre está 

deshabilitada. 

Predeterminado X = 1 

Control de operación LED 0.17.0 
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ERASE 
LOWLEVEL 

 Comando sin parámetros Formateo de bajo nivel de la memoria FLASH. 
Derriba todo. 

0.20.4 

FUEL 
EjemploFUEL 
  

FUEL F7=1,T7=23,B7=3.5,
S7=-71 

Comando sin parámetros. 

En respuesta: Fx - nivel de combustible, Tx - 

temperatura, Bx - voltaje de la batería, Sx - 

nivel de señal, donde x - número de FLS 

conectados 

F0-F2 - nivel de combustible RS485; 

F7-F10 - Nivel de combustible BLE; 

F15 – nivel de combustible en la entrada 

IN0 (AIN0); 

T0-T2– temperatura del combustible RS485; 

T7-T10 - temperatura del combustible BLE; 

B7-S10 - Voltaje de la batería BLE; 

S7-S10 - Nivel de señal BLE. 

Información sobre el nivel de combustible, la 
temperatura y los parámetros auxiliares de los 
FLS cableados e inalámbricos. Si el Sensor 
interrogado no responde, el símbolo"? " se 
transmite en Los campos F y T 
correspondientes" 

0.22.0 

GNSSMODE X  
Ejemplo: 
GNSSMODE 1 

GNSSMODE=1 
 

X - Constelación de satélites: 

X=0 – GPS y GLONASS; 

X=1: solo GLONASS; 

X=2 - Solo GPS. 

Selección de la constelación de satélites con la 
que trabaja GNSS. Solo escribir sin leer. 

0.12.8 

GNSSREPLACE 
[EN[,LAT,LON]]  
 

 ES - control de sustitución de coordenadas: 
EN=0 – deshabilitar la sustitución de 

coordenadas; 

Activar o desactivar la sustitución de 
coordenadas para objetos estacionarios. 

1.5.3 
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EN=1: habilitar la sustitución de 

coordenadas. 

LAT es la latitud en grados. 

LON es la longitud en grados. 
Ejemplos:  
1) GNSSREPLACE 1,45.12345,39. 6789-

establecer coordenadas para la sustitución.  

2) GNSSREPLACE 0-desactivar la sustitución 

de coordenadas.  

Por defecto EN=0,LAT=0.0000,LON=0.0000.  

GNSSRESTART X  
Ejemplo:  
GNSSRESTART 1 

GNSSRESTART=1 X – Modo de inicio del módulo GNSS 

después de reiniciar: 

X=0 – Lanzamiento en caliente; 

X=1 – Lanzamiento en caliente; 

X=2 – Lanzamiento en frío; 

X=3 – Lanzamiento en frío. 

Reinicie el módulo GNSS. Solo escribir, Sin 
leer. 

0.12.8 

GNSSTIME X 
Ejemplo: 
GNSSTIME 
04.04.2018 15:12:41 
 

GNSSTIME=04.04.2018 
15:12:41 
 

X es la hora UTC en el formato 
"DAY.MON.YEAR HOUR: min:SEC" por 
ejemplo "29/12/2017 12:45: 05". Hora UTC = 
MSK - 3 h. donde MSK – hora de Moscú. 

Establecer la hora del dispositivo cuando el 
dispositivo, por cualquier razón, no ve ningún 
satélite. 

0.12.8 

GSMMODULE GSMMODULE="1418B02
SIM868E32_BLE_EAT_20
190404_1436" 

Comando sin parámetros Solicite la versión de firmware del módem. 0.18.3 



86 
 

ВБРМ.022.000.000 РЭ www.glonasssoft.ru 

Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

GSMSTATUS  
 

GSMSTATUS=1,State=0x
01000000,CMEErr=-
1,CMSErr=-1 
 

State: estado del módem; 
CMEErr es el último error de módem. -1 - 

sin último error; 

CMSErr es el último error de red. -1 - sin 
último error; 

 
Consulta de estado y errores recientes del 
módem. 

1.0.5 

HISTORY ID HISTORY=ID[,D1,Dn] 
Ejemplo: 
HISTORY=12000,0,0,0,0,
1,02.02.19,12:26:09,,,,,,0
.00,0+0,0x00200224,0 
(112),0 (0),,,79 

 
ID - número de punto que se debe leer de la 
caja negra. 
D1 - primer parámetro 
Dn - último parámetro 

Comando de lectura de la historia de la Caja 
negra. Cuando se solicita sin parámetros, 
devuelve la configuración de la Caja negra. 

0.13.8 

HOSTING Connect... Comando sin parámetros El comando inicia la verificación del estado del 
Hosting 

0.20.0 

ICCID ICCID="89999999999999
9999" 

Comando sin parámetros Devuelve el ICCID de la tarjeta SIM activa 0.12.8 

IMEI   
Ejemplo: IMEI 

IMEI  
Ejemplo:  
IMEI=866104027972994 

Comando sin parámetros Mostrar el IMEI del módulo GSM instalado en 
el dispositivo. (Disponible en cualquier 
momento. La copia se guarda en la 
configuración) 

0.12.8 

IMSI IMSI=250018611111941
1 

Comando sin parámetros El comando devuelve la tarjeta SIM IMSI 0.20.1 

INPUTS INPUTS=A,X 
INPUTS=A,B,X,Y 
Ejemplo: INPUTS=0 (0),1 
(1) 
INPUTS=0 (10),0 (31),0 
(0),0 (0) 

A – valor de entrada AIN0 

B – valor de entrada AIN1 (Solo para 

UMKa312v2) 

X - valor DIN0 

Y – Valor DIN1 (Solo para UMKa312v2) 

Lectura grupal de valores de entrada. El rango 
de valores medidos para la entrada está 
determinado por su configuración. Las 
entradas analógicas vuelven a mV. Entre 
paréntesis, el estado actual de la entrada sin 
procesar. Para AINn voltaje en mV, para DINn 
nivel lógico actual. 

0.12.8 
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INSTATIC X,Y 
Ejemplo: INSTATIC 
0,0 
INSTATIC -1 

INSTATIC=X,Y 
Ejemplo: INSTATIC=0,0 
INSTATIC=-1,0 

X es el número de entrada para el modo de 

navegación estática. Para deshabilitar X = -1 

o X = 255 

Y – nivel de entrada lógica en modo de 

navegación estática 0 o 1. 

Valores por defecto: X=-1, Y=0 

Selección de entrada para el modo de 

navegación estática. 

Un comando sin parámetros devuelve la 
configuración actual. 

0.12.8 

IOFUELLIMn 
MIN,MAX  
 

 n - número de entrada 
n=0 - IN0 (AIN0) 

MIN - el valor operativo mínimo del FLS. 

MAX es el valor operativo mínimo del FLS. 

Configuración del rango de validez de la señal 
de entrada para el FLS conectado a la entrada 
analógica configurada en los modos "Analog 
FLS" 
 

0.28.0 

LLS485 X0,X1,X2 
Ejemplo: LLS485 
0,1,2 

LLS485=X0,X1,X2 
Ejemplo: LLS485=0,1,2 

X0,X1,X2: direcciones de sensores LLS 
conectados al rastreador GPS a través de la 
interfaz RS485. X='-' - Sondeo deshabilitado 

Configuración de direcciones de sensores LLS.. 0.12.8 

LLSBLE 
Ejemplo 
LLSBLE 
 

Respuesta de la especie 
«LLSBLE=X0,Y0,X1,Y1,X2,
Y2,X3,Y3», 

X0-X3 - Modo de sondeo del sensor BLE de 

0 a 3. 

Xn=0: el sondeo está deshabilitado; 

Xn=1 – sondeo FLS ESCORT TD-BLE; 

Xn=2 – Sensor de temperatura ESCORT; 

Xn=3 – Sensor de temperatura y luz 

ESCORT; 

Xn=4 – Sensor de temperatura NEOMATIKA 

ADM31; 

Xn=5 – Sensor de inclinación NEOMATIKA 

ADM32; 

Solicite la configuración actual de todos los 
sensores BLE inalámbricos a la vez. Comando 
sin parámetros. Respuesta como 
"LLSBLE=X0,Y0,X1,Y1,X2,Y2,X3,Y3", 

0.22.0 
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Xn=6 – Sensor de inclinación ESCORT; 

Xn=7 – Medidor de flujo de combustible 

DFM. Opciones; 

Xn=8 – Medidor de flujo de combustible 

DFM. Gasto total; 

Xn=9 – Medidor de flujo de combustible 

DFM. Horas Laborales; 

Xn=10 – Medidor de flujo de combustible 

DFM. Consumo por cámaras; 

Xn=11 – FLS GL-TV BLE; 

Xn=12 – Sensor de temperatura ELA Azul 

COIN T; 

Xn=13 - Sensor multifuncional "TESLiOT"; 

Xn=14 – Sensor de inclinación Eurosens 

Grado BT; 

Xn=15 – FLS Eurosens Dominator Bt; 

Xn=16 - FLS MIELTA FANTOM; 

Xn=17 – Sensor GNOM DDE S7; 

Xn=18 – Sensor ADM35; 

Xn=19 – Sensor de escolta TH-BLE. 

Y0-Y3: direcciones MAC FLS de 0 a 3. La 

dirección MAC consta de 6 pares de 
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números hexadecimales separados por el 

carácter ":". Ejemplo MAC: 

"C7:3B:E0:66:C6:3C" 

Predeterminado X0-X7=0, 

Y0-Y7=00:00:00:00:00:00 

LLSBLEn X,Y 
Ejemplo: LLSBLE0 
1,C7:3B:E0:66:C6:3C 

LLSBLEn=X,Y 
Ejemplo: 
LLSBLE0=1,C7:3B:E0:66:C
6:3C 

n es el número del Sensor de 0 a 3. 

X=0 –sondeo desactivado; 

X=1 –sondeo FLS  Escort TD-BLE; 

X = 2 – Sensor de temperatura Escort; 

X = 3 – Sensor de temperatura y luz Escort; 
 X=4 – Sensor de temperatura NEOMATIKA 

ADM31; 

X=5 – Sensor de inclinación NEOMATIKA 

ADM32; 

X=6 – Sensor de inclinación ESCORT; 

X=7 – Medidor de flujo de combustible 

DFM. Opciones; 

X=8 – Medidor de flujo de combustible 

DFM. Gasto total; 

X=9 – Medidor de flujo de combustible 

DFM. Horas Laborales; 

X=10 – Medidor de flujo de combustible 

DFM. Consumo por cámaras; 

Grabación de la configuración del sensor 
inalámbrico. 

1.1.5 
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X=11 – FLS GL-TV BLE; 

X=12 - Sensor de temperatura ELA Azul 

COIN T; 

X=13 - Sensor multifuncional "TESLiOT"; 

X=14 - Sensor de inclinación Eurosens 

Grado BT; 

X=15 – FLS Eurosens Dominator Bt; 

X=16 - FLS MIELTA FANTOM; 

X=17 – Sensor GNOM DDE S7; 

X=18 – sensor ADM35; 

X=19 – Sensor de escolta TH-BLE. 

Y0–Y3: direcciones MAC de los sensores BLE. 
La dirección MAC consta de 6 pares de 
números hexadecimales separados por el 
carácter ":". Ejemplo MAC: 
"C7:3B:E0:66:C6:3C" 
Por defecto X0-X7=0, Y0-
Y7=00:00:00:00:00:00 

LLSDETECTORn X,Y 
 

LLSDETECTOR1=10,30 Registro de la configuración del detector de 

drenaje de repostaje. 

n es el número FLS. 

n=0…3 – para FLS con cable; 

Registro de la configuración del detector de 

drenaje de repostaje. 

 
 

0.28.0 
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n=7…10 – para inalámbrico (excepto 

UMKa310); 

n=15 - para analógico; 
X – tiempo de funcionamiento del detector 

de repostaje en el rango de 0 a 120. 0 – el 

detector de repostaje está desactivado. 

Y - El tiempo de operación del detector de 

drenaje en el rango de 0 a 120. 0 - El 

detector de drenaje está desactivado. 

Predeterminado X=10, Y=30 

LLSDETECTORS  
 

LLSDETECTORS 
0,X0,Y0,Z0..n,Xn,Yn,Zn 

Los valores de los parámetros y los números 
de los detectores corresponden al comando 
"LLSDETECTORn" 

Lecture de la configuración de todos los 
detectores. 
 

0.28.0 

LLSFILTERn X,Y,Z  
 

LLSFILTER0=0,1,0 n es el número FLS. 

n=0…3 – para FLS con cable; 

n=7…10 – para inalámbrico (excepto 

UMKa310); 

n=15 - para analógico; 

X – modo de filtrado: 

X=0 – sin filtrado; 

X=1 – filtro de paso bajo simple (LPF); 

X=2 – filtro compuesto (Mediana + LPF). 

Y – nivel de filtrado en el rango de 1 a 20. 
 

Registro de ajustes de filtrado del nivel de 
combustible. 
 

0.28.0 
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 Z-paso de cambio de nivel de combustible 

para generar el evento. Si Z=0-la generación 

de eventos está desactivada.  

Por defecto X=0, y=1, Z=0 

LLSFILTERS  
 

LLSFILTERS 
0,X0,Y0,Z0,n,Xn,Yn,Zn.  
 

Los valores de parámetros y los números de 
filtro corresponden al comando 
«LLSFILTERn» 
 

Lectura de la configuración de todos los filtros. 
 

0.28.0 

LlsReport 
Ejemplo 
LlsReport 
 
 

LLSREPORT 
Addr0=0,Type0=NONE,A
ddr1=1,Type1=TD100,Sn
1=86137,Fw1=1.9.1,Mod
e1=I,Level1=7,Addr2=2,T
ype2= NONE 

Comando sin parámetros. 

AddrX - dirección en el dispositivo. 

Tipo X - Tipo FLS: 

TypeX=NONE: se sondea FLS, pero no se 

conecta; 

TypeX=UNKNOWN - FLS está sondeado y 

conectado, el tipo no está definido; 

TypeX=ESCORT - FLS de tipo Escort con 

cirílico en la cabeza; 

TipoX=TD500 - FLS "Escolta TD-500"; 

TipoX=TD100 - FLS "Escolta TD-100"; 

TipoX=TD150 - FLS "Escolta TD-150". 

SnX - número de serie. 

FwX - versión de firmware. 

ModeX - modo de suavizado: 

Devuelve un informe resumido sobre FLS 
conectado. 

0.23.0 



93 
 

ВБРМ.022.000.000 РЭ www.glonasssoft.ru 

Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

ModoX=I - "Inteligente"; 

ModeX=M - "Mediana". 

LevelX - nivel de suavizado de 0 a 15. 

MAXACC X,Y,Z  
Ejemplo: MAXACC 
50,300,1 

MAXACC=X,Y 
Ejemplo: 
MAXACC=50,300,1 

X: umbral de respuesta del acelerómetro en 
unidades convencionales. 
Y: tiempo para cambiar al modo de 

navegación estática en segundos. 

Z es el número de operaciones después de 

las cuales se sale del modo de navegación 

estática. 

Predeterminado X=50, Y=300, Z=1. 

Configuración del umbral de respuesta del 
acelerómetro y el tiempo de transición al 
modo de navegación estática. 

0.12.8 

MAXHDOP X 
Ejemplo 
MAXHDOP 5.5  
 

MAXHDOP=5.5 X - HDOP máxima 

Valor X de 0 a 12 

Establece el límite máximo de HDOP. Todas 

las coordenadas con un HDOP mayor que el 

establecido se transmitirán como inexactos.  

Por defecto X=5.0 

0.12.8 

NAME X  
Ejemplo: NAME 
SuperCar 
NAME - 

NAME="X"Ejemplo: 
NAME="SuperCar" 
NAME="" 

X es el nombre del rastreador GPS, el 
símbolo ' - ' cambia el nombre a vacío 

 Configuración del nombre del rastreador GPS. 
El nombre solo puede contener letras y 
números latinos. longitud del nombre no es 
más de 10 símbolos y se añade a los mensajes 
SMS. 

0.12.8 

NAVMODULE NAVMODULE="B03V02SI
M868_96" 

Comando sin parámetros Devuelve la versión de firmware del módulo 
GNSS. Si la versión no está definida, devuelve 
«NONE». 

0.12.8 

NETMON 
Ejemplo 
NETMON 

NETMON=1,Mcc=250,M
nc=2,Lac=2302,Cid=3092
6 
 

NETMON=1-los datos son válidos. 

Mcc - código de país móvil; 

Código Mnc de red móvil; 

Devuelve los datos del Monitor Net. 0.19.6 
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Lac-código de área local; 
CID es la identificación de la celda. 

NETWORK 
 

  Devuelve el nombre de la red donde está 
registrada la tarjeta SIM. 

1.0.5 

ODM X 
Ejemplo: 
ODM 150 

ODM=150 Si se establece X, configure el desgaste 
inicial. X es el desgaste inicial en metros. 

 Obtener o establecer el valor del odómetro 
virtual. Devuelve el kilometraje del vehículo 
en metros o "?"si hay un error. 

0.12.8 

OUTPUT0 X 
Ejemplo: OUTPUT0 0 
OUTPUT0 1 

OUTPUT0=X 
Ejemplo: OUTPUT0=0 
OUTPUT0=1 

X es el valor de salida de IN1 (DIN0). 

X=0 - salida abierta; 

X=1 - salida cerrada a menos. 

Control de salida discreta IN1 (DIN0). El 
comando sin parámetro devuelve el valor 
actual. 

0.12.8 

PASS X,Y  
Ejemplo: PASS 
0,1234 

PASS=OK   
PASS=FAIL   
Ejemplo: PASS=OK 

X es la contraseña antigua, por defecto X=0.   

Y es la nueva contraseña. 

Establecer una contraseña 0.12.8 

PERIOD X,Y PERIOD=X,Y  
Ejemplo: PERIOD=30,300 

X - período de grabación mientras se mueve 

en segundos 

Y es el período de grabación durante el 
estacionamiento en segundos. 

Establecer el período de grabación en 
memoria de los paquetes de información 
durante el movimiento y estacionamiento del 
automóvil. 

0.12.8 

PHONES [X[,PH0...[,P
H4]]] 
Ejemplo: 
PHONES 
0,+798765432101 

PHONES=PH0,PH1,PH2, 
PH3,PH4 
Ejemplo:  
PHONES=+79876543210
1,,,, 

 
X - contraseña 

PH0… PH4 – números autorizados 

Leer o configurar la lista de teléfonos 
autorizados. Se requiere una contraseña para 
SMS de números no autorizados. 

0.12.8 

PIN0 X  
Ejemplo: PIN0 1234 
PIN0 

PIN0=OK 
PIN0=FAIL 
PIN0=SET 
PIN0=CLEAR 
Ejemplo: PIN0=OK 

 
X = código PIN 

Х='-' - Código PIN deshabilitado 

Establecer el código PIN para la tarjeta SIM. El 
comando sin parámetros muestra el estado: 
PIN0 SET-PIN establecido, PIN0 CLEAR-PIN 
restablecido. 

0.12.8  
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POWER  
 

POWER=A,B,C,Z  
 

 A - tensión de alimentación B;  

B - voltaje de la batería B; 
A - temperatura del rastreador GPS; 

Z - modo de funcionamiento del sistema de 

suministro de energía. Uno de los siguientes 

estados: 

INIT - inicialización; 

PRINCIPAL - energía de la fuente principal; 

AKB - energía de la batería; 

REPARACIÓN - recuperación de una batería 

muy descargada 

LENTO - carga lenta de la batería; 

RÁPIDO: carga rápida de la batería; 

FUSIBLE - falla de la batería; 
OFF – desconexión. 

El comando devuelve el estado de la fuente de 
la energía. 

1.0.5  
(UMKа
312x)  

POWERSAVE X,Y 
Ejemplo: 
POWERSAVE 480, 
600 

POWERSAVE=480,600  X – tiempo en segundos de 1 a 592200 

antes de cambiar al modo STANDBY. 

Si X = 0, no se produce la transición al modo 

de espera. 

Y - tiempo en segundos de 1 a 86400 antes 

de pasar al modo inactivo (IDLE) 

Si Y = 0, no se produce la transición al modo 

inactivo. 

Especifica el tiempo de transición a los modos 
de inactividad y espera durante la navegación 
estática. 

0.15.0 
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Por defecto X = 0 e Y = 0. 

PSTATIC X 
Ejemplo: PSTATIC 1 

PSTATIC=X 
Ejemplo: PSTATIC=1 

X es el modo de navegación estática del 

acelerómetro. 

X=0-apagado; 

X=1-incluido 

Control del modo de navegación estática del 
acelerómetro 

0.12.8  

RELOAD Reloading… Comando sin parámetros Reinicio del rastreador GPS. 0.12.8  

REMCFG 
 

REMCFG=OK,X,Y 
Ejemplo: 
REMCFG=OK,1800,86151
0030390799 

X es la duración de la sesión en segundos. 

Y - Rastreador GPS IMEI. 

El comando sin parámetro es equivalente al 
comando "REMCFG START" 

0.12.8  

REMCFG DEFAULT  REMCFG=OK  Comando sin parámetros Devolver la configuración predeterminada 0.12.8  

REMCFG DISABLE  
 

REMCFG=OK  Comando sin parámetros Desactivar la conexión persistente al servidor 
de configuración. 
 

0.12.8  

REMCFG ENABLE  
 

REMCFG=OK  Comando sin parámetros  Habilitar la conexión permanente al servidor 
de configuración remoto 

0.12.8  

REMCFG START  
 

REMCFG=OK,1800,Y 
Ejemplo: 
REMCFG=OK,1800,86151
0030390799 
 

1800-Duración de la sesión en segundos. 

Y – IMEI rastreador GPS. 

Iniciar una sesión de configuración remota de 
30 minutos. 

0.12.8  

REMCFG START=A 
 

REMCFG=OK,X,Y 
Ejemplo: 
REMCFG=OK,1800,86151
0030390799 

 A-Duración de la sesión. Se puede 
especificar en segundos, minutos u horas. 
Por ejemplo, si A = 600 o A = 600S es la 
duración de la sesión de 600 segundos, si A = 
30m es 30 minutos, si A = 2h es 2 horas. 
X-Duración de la sesión en segundos. 

Y – IMEI rastreador GPS. 

Iniciar una sesión de configuración remota 
con la duración especificada. 

0Lo.12.
8  
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REMCFG STATUS  
 

REMCFG=OK,X,Y:Z 
Ejemplo: 
REMCFG=OK,Disable, 
medium.glonasssoft.ru: 
12358 

 
X-conexión Persistente al servidor de 

configuración remota: 

X = Disable-Desactivado; 

X = Enable-Habilitado; 

Y:Dirección Z y puerto del servidor de 

configuración remota. 

Por defecto X = Disable, y: Z = medium. 
glonasssoft. es:12358 

Solicita los ajustes del modo de configuración 
remota. 

0.12.8  

REMCFG STOP REMCFG=OK Comando sin parámetros Finalizar sesión de configuración remota 0.12.8  

REMCFGCONFIG 
E,D:P 

 E - conexión permanente al servicio de 

configuración remota: 

E=0 - deshabilitado 

E=1 - habilitado 

D - dominio de servicio remoto 

configuración; 

P - puerto de servicio de configuración 
remota. 

Comando de gestión del servicio de 
configuración remota. El comando duplica 
«REMCFG STATUS», «REMCFG SETSERV», 
«REMCFG ENABLE», «REMCFG DISABLE» 

0.22.0 

RESET Reloading… Comando sin parámetros. Reinicia del rastreador GPS. 0.12.8  

ROAMING0 X 
Ejemplo: ROAMING0 
1 

ROAMING0=X 
Ejemplo: ROAMING0=1 

X - Roaming en SIM0. 

X=0 - apagado; 

X=1 - encendido. 

El valor predeterminado es X = 0. 

El comando permite o prohíbe que SIM0 
funcione en itinerancia. El comando sin 
parámetros devuelve la configuración actual. 

0.12.8  
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

RS485 X,Y 
Ejemplo: RS485 
1,9600 

RS485 X,Y 
Ejemplo: RS485 1,9600 

Configuración de la interfaz RS-485. 

X-modo en el que se ejecuta la interfaz: 

X=0 – la interfaz está desactivada; 

X=1-FLS con protocolo LLS; 

X = 7 – Script; 

Y es la velocidad a la que se ejecuta la 

interfaz. 

Para Y se admiten los siguientes valores: 

1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 

57600 y 115200 bits / C. 

Z-formato de transferencia de caracteres 

(bits, paridad, paradas) 

Z=0-8 bits, sin paridad, 1 parada (8-N-1) 

Z=1-8 bits, paridad, 1 parada (8-E-1) 

Z=2-8 bits, impar, 1 parada (8-O-1) 

Devuelve la configuración actual sin 
parámetros. 

Configuración de la interfaz RS-
485.Determinación de la velocidad de 
transferencia de datos y el modo de 
funcionamiento. 

0.12.8  

SATHDOP X,Y 
Ejemplo: 
SATHDOP 3,5.5 

SATHDOP=3,5.50 X es el número mínimo de satélites. 

Valor de 1 a 10. 

Y es el HDOP máximo. 

Establece el límite máximo de hdop con un 

número mínimo de satélites. Todas las 

coordenadas con hdop son mayores que Y, y 

el número de satélites son menores que X, se 

transmitirán como inválidas.  

Por defecto X=6, Y=2.0. 

0.12.8  
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

SATS SATS A,24,263,72,29,A, 
17,50,37,23,A,2,159, 
23,28,V,6,0,0,29,V,12,0,0
,26,N,74,0,0,0 

La letra inicial para cada uno de los satélites 

puede tomar uno de los siguientes valores: 

A-Activo (Activo). Este satélite 

se utiliza en la solución de problemas de 

navegación. 

V - Visible (Visible). El satélite es rastreado 

por el receptor, pero en la solución del 

problema de navegación 

abstenerse. 

N - no rastreado (Not tracked). El receptor no 
rastrea el satélite, pero sabe lo que debe ser. 
Seguido de la letra principal está el número 

del satélite. 

Detrás del número de satélite se encuentra 

el Azimut por satélite en grados de 0 a 359. 

Más allá del Azimut está el ángulo de 
elevación del satélite sobre el horizonte en 
grados de 0 a 90. El último parámetro en el 
grupo es la relación de señal / ruido (SNR). 
Cuanto más grande sea, mejor. 

 Devuelve una lista de satélites visibles. 0.18.3 

SENDSMS X,Y 
Ejemplo: SENDSMS 
+71111111111,WHO 

SENDSMS=OK,+7111111
1111 

X es el número de Teléfono al que se 

enviará la respuesta al comando Y. 

Y es el comando cuya respuesta se enviará al 
número X. 

Envío de respuesta al comando Y en forma de 
SMS al número X. 

0.12.8 
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

SERIAL X  
Ejemplo: SERIAL 1 

SERIAL=X  
Ejemplo: SERIAL=1 

X es el Orden de transmisión de datos. 

X=0 - de los registros antiguos a los nuevos; 

X=1 – primero los registros reales 

El valor predeterminado es X = 0 

Configurar el orden de transferencia de datos 
al servidor. El comando sin parámetros 
devuelve la configuración actual. 

0.12.8 

SERVCONTEXT 

[M]  

 

 M -  

1-servidor Principal;  

2-servidor Alternativo;  

4-servidor Adicional. 

La máscara de servidores que se conectan a 
través debe conectarse a la red interna de SAC 
GLONASS en las tarjetas SIM de SAC GLONASS 
(código de red 25077). 

1.6.0 

SERVPASS 

[P1[,P2[,P3]]] 

 P1-contraseña del primer servidor (principal) ;  

P2-contraseña del segundo servidor 

(alternativo) ;  

P3-contraseña del tercer servidor (adicional). 

Establecer contraseñas para conectarse a los 

servidores. La contraseña tiene entre 0 y 15 

caracteres. Los caracteres 0-9A-Za-z están 

permitidos. solo para los protocolos Combine, 

IPS v1.1 y V2.0. Las contraseñas en blanco son 

predeterminadas 

1.6.0 

SETACC X  
Ejemplo: SETACC 1 

SETACC=X  
Ejemplo: SETACC=1 

X – Transmisión de la aceleración del 

rastreador GPS. 

X=0 – deshabilitado; 

X=1 – habilitado. 

Valor por defecto: X = 0. 

Configuración de la transmisión de datos 
sobre la aceleración actual a lo largo de los 
ejes del rastreador GPS al servidor. Un 
comando sin parámetros devuelve la 
configuración actual. 

0.12.8  

SETAKB [X]  
 

SETAKB=1 X-transferencia de voltaje de la batería al 

servidor  

X=0 – transmisión desactivada;  

X=1 - transmisión activada.  

Por defecto X = 1 

 
Configuración de la transferencia de voltaje de 
la batería al servidor. 

1.0.5 
(УМКа3
12x)  
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

SETAMX [X[,Y]]  
 

SETAMX=1,0x00000000 X – modo de transferencia de parámetros 

de script: 

X=0 – transmisión deshabilitada; 

X=1: la transmisión está habilitada. 

Y: máscara de parámetros transferidos de la 

forma 0xFFFFFFFF, donde 1 en el valor de 

bit: el parámetro se transfiere, 0: el 

parámetro no se transfiere. Solo tiene 

sentido si X=1. 

Sin parámetros, devuelve la configuración 

actual. 

Predeterminado: X=1, Y=0x0 

Configuración de la transferencia de los 
parámetros del script. 

1.0.5 

SETEXT X 
Ejemplo SETEXT 1 

SETEXT=1 X-transferencia de tensión de alimentación 

al servidor; 

X=0 – transmisión desactivada; 

X=1 –transmisión activada. 

Por defecto x=0 

Transferencia de tensión de alimentación al 
servidor 

0.20.4 

SETGPRS0 X,Y,Z   
Ejemplo: SETGPRS0 
internet.beeline.ru,b
eeline,beeline 

SETGPRS0:APN=X,user=Y
, pass=Z    
Ejemplo: SETGPRS0: 
APN=internet.beeline.ru,
user=beeline,pass=beelin
e 

X-punto de acceso, por defecto 

X=internet.beeline.ru   

Y-Inicio de sesión, por defecto Y=beeline   

Z-contraseña, por defecto Z=beeline 

Configuración de parámetros GPRS para la 
tarjeta SIM. El comando sin parámetros 
devuelve la configuración GPRS actual. 

0.12.8 

SETGSMSTATUS X 
 

SETGSMSTATUS=0  X – Registro de estados y errores en la caja 

negra: 

Configuración del registro de los estados y 
errores del módem en la Caja negra. 

1.0.5 
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

X=0 - el registro está desactivado; 
X=1 – el registro está activado;  

SETINPUT0 X SETINPUT0=X 
Ejemplo: SETINPUT0=0 

X – modo de entrada IN0 (AIN0) 

Modos: 

0 - deshabilitado; 

1 - modo de entrada discreta (+); 

2 - modo de entrada discreta (+) con alta 

prioridad; 

3 - modo de entrada analógica; 

4 - "Salida" (DIN0) (Solo UMK-310 y UMK-

310.B) 

5 - "FLS analógico" (AIN0) 
  

Configuración del modo de entrada IN0. Un 
comando sin parámetros devuelve la 
configuración actual. 

0.12.8 

SETINPUT1 X SETINPUT1=X X – Modo de operación de entrada IN1 

(DIN0) 

Modos: 

0 - deshabilitado; 

1 - modo de entrada discreta (+); 

2 - modo de entrada discreta (+) con alta 

prioridad; 

4 - "Salida" (DIN0) (Solo UMK-310 y UMK-

310.B) 

5 - "FLS analógico" (AIN0) 

Igual que SETINPUT0 pero para IN1. 0.12.8 
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

  

SETINPUTS A,X 
Ejemplo: SETINPUTS 
0,1 

SETINPUTS=A,X 
Ejemplo: SETINPUTS=0,1 

A – modo de funcionamiento de la 

entrada IN0 (AIN0) 

X – Modo de operación de entrada IN1 

(DIN0) 

Para: 

0 - deshabilitado; 

1 - modo de entrada discreta (+); 

2 - modo de entrada discreta (+) con alta 

prioridad; 

3 - modo de entrada analógica; 

Para X: 

0 - deshabilitado; 

1 - modo de entrada discreta (+); 

2 - modo de entrada discreta (+) con alta 

prioridad; 

4 - "Salida" (DIN0) (Solo UMK-310 y UMK-

310.B) 

5 - "FLS analógico" (AIN0) 

Configuración de grupo de entradas. Un 
comando sin parámetros devuelve la 
configuración actual. 

0.12.8 

SETLBS X 
Ejemplo 
SETLBS 0 

SETLBS=0 X - enviar datos LBS al servidor: 

X=0 - el parámetro no se transmite; 

X=1 - el parámetro se transfiere 

Configuración de transmisión del parámetro 
LBS; 

0.19.8 

SETLIM0 X,Y SETLIM 0= X,Y X – umbral de conmutación inferior IN0 
(AIN0). 

Instalación de los umbrales de conmutación 
para la entrada IN0. Los umbrales se 

0.12.8 
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

Ejemplo: SETLIM0 
6000,8000 
SETLIM0 6000 

Ejemplo: 
SETLIM0=6000,8000 
SETLIM0=6000,6000 

Y – umbral de conmutación superior IN0 

(AIN0). 

Valores predeterminados: X = 5000, Y = 
6000. 

especifican en Mb. Solo se permite un umbral. 
El comando sin parámetros devuelve la 
configuración actual 

SETODM X 
Ejemplo: 
SETODM 1 

SETODM=1 X-modo de funcionamiento del odómetro 

virtual: 

X=0-el odómetro está desactivado; 

X=1-el odómetro está encendido. 

Configuración de la transferencia del valor del 
odómetro virtual al servidor. 

0.12.8 

SETPROTOCOL 
P1,P2,P3 
Ejemplo: 
SETPROTOCOL 0,1,0 

SETPROTOCOL= P1,P2,P3 
Ejemplo: 
SETPROTOCOL=0,1,0 

P1 – protocolo del primer servidor 

(principal); 

P2 – protocolo del segundo servidor 

(alternativo); 

P3 es el protocolo del tercer servidor 

(adicional). 

0: Protocolo Wialon IPS v1.1; 

1 – Protocolo Wialon IPS v2.0; 

2 – Protocolo Wialon Combine v1.04; 

3 – Protocolo protocolo ADM (ADM600); 

4 - Protocolo Avelon 2.0; 

5 – Protocolo ASC; 

6 - Protocolo Avelon 1.0; 

7 – Protocolo EGTS; 

Elección del protocolo de intercambio entre el 
rastreador GPS y el servidor. Un comando sin 
parámetros devuelve la configuración actual. 

0.12.8 
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

8 – protocolo ScoutOpen; 

Por defecto P1=2, P2=2, P3=2. 

SETRSSI X 
Ejemplo: 
SETRSSI 1 

SETRSSI=1 X-modo de transmisión de nivel de señal: 

X=0 – transmisión desactivada; 

X=1 - transmisión activada. 

Configuración de la transmisión del nivel de la 
señal RSSI al servidor. 

0.12.8 

SETSERV 
D1:P1,D2:P2,D3:P3  
 

SETSERV= 
D1:P1,D2:P2,D3:P    
 

D1 - Dirección IP o nombre de dominio del 

primer 

Servidor principal; 

P1 – puerto del primer servidor (principal); 

D2 - Dirección IP o nombre de dominio del 

segundo 

servidor (alternativo); 

P2 – puerto del segundo servidor 

(alternativo); 

D3 - Dirección IP o nombre de dominio del 

tercer 

servidor (adicional); 

P3: puerto del tercer servidor (adicional). 

Configuración de la dirección IP o nombre de 
dominio y el puerto de los servidores 
principales y de copia de seguridad a los que 
se conecta el rastreador GPS para transmitir 
información. Las direcciones y los puertos 
están separados por dos puntos. Si el servidor 
de copia de seguridad no está especificado, 
está deshabilitado. El comando sin 
parámetros devuelve las 
direcciones/nombres y puertos actuales de 
ambos servidores o solo del servidor principal. 

0.12.8 

SETTEMP X 
 

SETTEMP=0  Un comando sin parámetros devuelve la 

configuración actual. 

X – Transmisión de temperatura del 

rastreador GPS. 

Configuración de la transmisión de datos 
sobre la temperatura del rastreador GPS al 
servidor. 
 

1.0.5  
(УМКа3
12x)  
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

X=0 – deshabilitado; 

X=1 – habilitado. 

Predeterminado: X = 0. 

SETVIB X 
Ejemplo 
SETVIB 1 

SETVIB=1 
 

X - enviar datos de nivel de vibración al 

servidor: 

X=0 - el parámetro no se transmite; 

X=1 - el parámetro se está transfiriendo. 

Configuración de transmisión de nivel de 
vibración; 

0.19.8 

SMOOTH X 
Ejemplo 
SMOOTH 51 

SMOOTH=51 X-el coeficiente de filtrado de apoyo del 

rango 1 - 100. En X = 0, el filtro está 

desactivado. 

Por defecto X=0. 

 Anti-aliasing de la pista por el filtro de 
Kalman. 

0.19.6 

SN SN=X  
Ejemplo: SN=17003456 

Comando sin parámetros Devuelve el número de serie del rastreador 
GPS. 

0.12.8 

SPEEDALARM X 
Ejemplo: 
SPEEDALARM 90 
SPEEDALARM -1 

SPEEDALARM X 
Ejemplo: 
SPEEDALARM=90 
SPEEDALARM=-1 

X es la velocidad del vehículo en km / h en 

el rango de 0 a 1192. Para desactivar X = -1. 

Los valores predeterminados son X = -1. 

Control de la salida discreta IN1 (DIN0) del 
localizador GPS en función de la velocidad del 
vehículo. La salida se cierra si la velocidad del 
vehículo es mayor que X y se abre si la 
velocidad es menor o igual a X 

0.12.8 

STATMASK X,Y 
 

STATMASK=X,Y 
Ejemplo: 
STATMASK=0x00020200,
0x00000000 

X-máscara de eventos para cambiar el 

estado en formato decimal o hexadecimal 

Y es la máscara de prioridad de los eventos 
de cambio de estado en formato 
hexadecimal. 

Máscara de campo de estado. Al cambiar 

cualquiera de los bits establecidos, se forma 

una entrada desordenada en la caja negra. 

Valores predeterminados de UMKa310: 

ESTADÍSTICA=0x00020200,0x00000000 

0.12.8 

STATUS Ejemplo:  
STATUS 
ID=20101102,Soft=1.0.9,

Comando sin parámetros Consulta del estado actual del rastreador 

GPS.  

0.27.0 



107 
 

ВБРМ.022.000.000 РЭ www.glonasssoft.ru 

Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

GPS=6/9472,Time=10:22
:30,15.09.20,Nav=1,Lat=
45.063702,Lon=38.9955
56,Speed=0.0,Course=18
7.6,SatCnt=5+1,HDOP=1.
60,RSSI=-
113,Stat=0x00200014 

ID-número de serie; 

Soft-versión de software; 
GPS: el primer número es el número de 

puntos registrados en la Caja negra. El 

segundo número es la profundidad de la Caja 

negra en los puntos; 

Time - hora actual y fecha GMT; 

Nav-validez de coordenadas;  

Lat-latitud; 

Lon-longitud; 

Speed-velocidad; 

Course-curso; 

SatCnt - número de satélites (GPS + 

GLONASS); 

RSSI-intensidad de la señal de la red celular; 

Stat-estado del rastreador GPS. Campo de 
bits. 

SU X,Y 
 

Respuesta al comando Y.  X-Contraseña del rastreador GPS . 

Y es un Comando con parámetros que debe 

ejecutarse.  

Si tiene éxito, devolverá la respuesta al 
comando Y. 

Ejecutar el comando sin autorización previa al 
rastreador GPS ("Super User"). 

0.12.8 

TEMP  
 

  Solicitar temperatura actual dentro del 
rastreador GPS. 

1.0.5  
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Comando respuesta Opciones descripción Version
es 

(УМКа3
12x)  

TRACK X,Y,Z,A,B,С 
 

TRACK=X,Y,Z,A  
Ejemplo: 
TRACK=3,10,300,10,10 

X-velocidad mínima   

Y-ángulo en grados  

Z-distancia en metros  

A-cambio de velocidad en km / h 

B-distancia mínima entre puntos en metros. 

C es la velocidad de umbral del" ángulo 

dinámico " km / h. 

Por defecto X = 3, Y = 10, Z = 300, a = 10, B 
=2, C=0 

Comando que establece la calidad de trazado 
de la ruta. Se coloca un nuevo punto en la ruta 
si la dirección del movimiento ha cambiado 
más que el ángulo Y, o la distancia al punto 
anterior es mayor que Z, o si el cambio de 
velocidad en un segundo es mayor que A. 

0.12.8 

TRAFFIC X,Y,Z 
Ejemplo: 
TRAFFIC 1,0,1460 

TRAFFIC=1,0,1460 X-agrupación por número. Si X = 1-la 

agrupación está desactivada;  

Y es el tiempo de agrupación en segundos. 

Si Y = 0-la agrupación por tiempo está 

desactivada. 

Z es el Tamaño Máximo del paquete por 
transmisión. El valor está en el rango de 536 
a 1460. 

Agrupación de puntos por número y tiempo 
en un paquete para reducir el consumo de 
tráfico. 

0.12.8 

UPDATE 
 

Updating... Comando sin parámetros Conexión al servidor de actualización, 
verificación de la versión de firmware actual, 
actualización a la versión actual. 

0.12.8 

UPDATE VER=X.Y.Z 
Ejemplo: 
UPDATE VER=0.13.2 

Updating... VER = X. Y. Z para actualizar a una versión 

determinada. 

Actualizar a la versión de firmware 
especificada, pero no más antigua que la 
actual. 

0.12.8 
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X. Y. Z - tres números de versión separados 
por un punto. 

UPTIME UPTIME=13732 Comando sin parámetros El comando devuelve el tiempo de ejecución 
desde el último reinicio en segundos 

0.12.8 

VIB VIB=3 Comando sin parámetros Nivel de vibración actual (instantánea) 0.19.8 

VOLTSAVE X,Y,Z 
Ejemplo: 
VOLTSAVE 0,10000, 
5000 

VOLTSAVE=0,10000, 
5000 

X – número de la entrada analógica para el 

modo 

ahorro de voltaje Para UMKa310 siempre 0 

es la única entrada analógica. 

Y - voltaje en milivoltios de 0 a 42000 para 

cambiar al modo de espera (STANDBY). 

La transición ocurre si el voltaje de entrada 

es menor (Y - 50), regresa si es mayor (Y + 

50). 

Z es el voltaje en milivoltios de 0 a 42000 

para entrar en modo inactivo (IDLE). La 

transición ocurre si el voltaje en la entrada 

es menor (Z - 50), regresa si es mayor (Z + 

50). 

Predeterminado para UMKa310: X = 0, Y = 0 

y Z = 0. 

Predeterminado para UMKa312x: X = -1, Y = 
0 y Z = 0. 

 Especifica el número de la entrada analógica 
y el voltaje de la transición a los modos de 
inactividad y espera. 

0.15.0 

WHO DEV: UMKa310 FW: 
0.12.8 SN: 18180001 

Comando sin parámetros Devuelve la información del dispositivo 0.12.8 
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OPT: None IMEI: 
866104027988164 
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Anexo B.Posibles fallos e instrucciones para solucionarlos UMKa310/UMKa311 

Mal funcionamiento Signos Razones Instrucciones para resolver 

El dispositivo no 
enciende 

El LED no se enciende 

Fuente de alimentación 
incorrecta 

Compruebe si la fuente de alimentación está conectada correctamente 
(consulte la sección "Conexión de alimentación") y si se respeta la 
polaridad de los voltajes de alimentación. El GPS Rastreador está 
protegido contra la inversión de polaridad y puede seguir funcionando 
después de corregir el error. 

Mal contacto 
Compruebe las ubicaciones de las conexiones de energía del rastreador 
GPS con la red de a bordo del vehículo. Compruebe especialmente 
cuidadosamente las conexiones hechas por torsión. 

Tensión insuficiente 

Verifique la tensión de alimentación con un multímetro directamente en 
los pines del conector del rastreador GPS. Si el dispositivo está conectado 
muy cerca de consumidores potentes (calentadores, arrancadores, etc.), 
entonces, durante el funcionamiento de estos consumidores, la tensión 
de alimentación del terminal puede caer por debajo del valor mínimo 
permitido. En este caso, conecte el rastreador GPS lo más cerca posible de 
la batería del vehículo. 

El dispositivo no se 
conecta al servidor 

El LED se enciende 
después de encender y 

luego se apaga 

El dispositivo está en modo de 

ahorro de energía. 

Error del módem. Indicación 
desactivada. 

Compruebe la configuración del modo de ahorro de energía. Compruebe 
la potencia del rastreador GPS. Encienda la indicación del dispositivo. 

El LED destella 1 vez 
La tarjeta SIM está defectuosa 
o no está instalada. Tensión de 
alimentación insuficiente. 

Instale la tarjeta SIM (cf. sección «Instalación de la tarjeta SIM»). Retire el 
PIN de la tarjeta SIM, si está instalado o a través del configurador (ver 
sección. «Trabajando con el configurador») escriba el código PIN correcto 
en el rastreador GPS. Compruebe la configuración de prioridad de la 
tarjeta SIM. Compruebe la fuente de alimentación del dispositivo. 

El LED destella 2 veces 
El dispositivo no puede 
registrarse en la red GSM. 

Compruebe la cobertura y el nivel de señal del GSM del operador de 
telefonía móvil seleccionado. Cambie la tarjeta SIM. Establezca la tarjeta 
SIM en otro operador de telefonía celular. Asegúrese de que la tarjeta SIM 
no esté en itinerancia. Seleccione otra ubicación de instalación. 
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Mal funcionamiento Signos Razones Instrucciones para resolver 

El LED destella 3 veces 
El dispositivo está en modo 
«OFFLINE». 

Compruebe los ajustes de ahorro de energía. Compruebe la fuente de 
alimentación del dispositivo. 

El LED destella 4 veces 
El dispositivo no puede entrar 
en la red GPRS. 

Compruebe la configuración de la tarjeta SIM (APN, nombre de usuario, 
contraseña. Consulte la sección "Trabajar con el configurador".). 
Compruebe si hay dinero en efectivo en la cuenta de la tarjeta Sim. 
Asegúrese de que el Servicio de paquetes de datos esté habilitado. Vuelve 
a conectar el Servicio de paquetes de datos. Intente activar la tarjeta SIM 
en otro dispositivo y vuelva a insertarla en el rastreador GPS. 

El LED se apaga 1 vez 

El dispositivo no puede 
conectarse al servidor principal 
No puede iniciar sesión en el 
servidor principal. Compruebe la configuración del rastreador GPS (dirección IP del servidor, 

puerto TCP. Consulte "Trabajar con el configurador"). Compruebe si hay 
dinero en efectivo en la cuenta de la tarjeta Sim. Asegúrese de que el 
servidor esté funcionando. Compruebe la configuración del dispositivo de 
conexión en el servidor. Preste especial atención a la corrección del IMEI 
introducido. Compruebe que el puerto TCP seleccionado coincida con el 
protocolo de transferencia de datos. Compruebe si hay dinero en efectivo 
en la cuenta de la tarjeta Sim. Asegúrese de que el servidor esté 
funcionando. 

El LED se apaga 2 veces 

El dispositivo no puede 
establecer una conexión con un 
servidor alternativo. No puede 
iniciar sesión en el servidor 
alternativo. 

El LED se apaga 3 veces 

El dispositivo no puede 
conectarse a los servidores 
principal y alternativo. No 
puede iniciar sesión en los 
servidores principales y 
alternativos. 

El LED está 
constantemente 

encendido 

Coordenadas no válidas. 
Ruptura de conexión. Conexión 
inestable. 

Espere a que el receptor GNSS fije las coordenadas. Espere de 5 a 10 
minutos para que el dispositivo se vuelva a conectar. Utilice la tarjeta SIM 
de otro operador celular. 
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ANEXO C. Posibles fallos e instrucciones para solucionarlos Umka312x 

 

Mal funcionamiento Signos Razones Instrucciones para resolver 

Rastreador GPS no se 
enciende 

El LED verde no se 
enciende 

Fuente de alimentación 
incorrecta 

Compruebe si la fuente de alimentación está conectada correctamente 
(consulte la sección "Conexión de alimentación") y si se respeta la polaridad 
de los voltajes de alimentación. El GPS Rastreador está protegido contra la 
inversión de polaridad y puede seguir funcionando después de corregir el 
error. 

Mal contacto 
Compruebe las conexiones entre la fuente de alimentación del dispositivo y 
la red de a bordo del vehículo. Verifique con especial cuidado las conexiones 
hechas por torsión. 

Tensión insuficiente 

Compruebe con el multímetro la tensión de alimentación directamente en 
los contactos del conector del rastreador GPS. Si el dispositivo está conectado 
en las proximidades de consumidores potentes (calentadores, arrancadores, 
etc.), durante el funcionamiento de estos consumidores, la tensión de 
alimentación del dispositivo puede caer por debajo del valor mínimo 
permitido. En este caso, conecte el rastreador GPS lo más cerca posible de la 
batería del vehículo. 

Rastreador GPS no está 
conectado con el 

servidor 

El LED amarillo no se 
enciende 

No hay tensión de 
alimentación.Rastreador 
GPS está en modo SLEEP. 
Error de módem. Inicio 
retrasado del módem. 
Indicación desactivada. 

Compruebe la configuración de los modos de ahorro de energía. Compruebe 
la alimentación del dispositivo. Espere de 5 a 7 minutos antes de que finalice 
el arranque en frío del receptor. Encienda la indicación del rastreador GPS. 

 
El LED amarillo destella 1 

vez 

La tarjeta SIM está 
defectuosa o no está 
instalada. Tensión de 
alimentación insuficiente. 

Inserte la tarjeta SIM en la ranura correspondiente (consulte la sección 
"Instalación de tarjetas SIM"). Elimine el código PIN de la tarjeta SIM, si está 
configurado, o use el configurador (consulte la sección "Trabajar con el 
configurador") para escribir el código PIN correcto en el dispositivo. Verifique 
la configuración de prioridad de su tarjeta SIM. Comprueba la potencia del 
rastreador GPS. 
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Mal funcionamiento Signos Razones Instrucciones para resolver 

 
El LED amarillo destella 2 

veces 

 
Rastreador GPS no puede 
registrarse en la red GSM. 

 Compruebe la cobertura y la intensidad de la señal GSM del operador de 
telefonía móvil seleccionado. Cambie la tarjeta SIM. Instale la tarjeta SIM de 
otro operador de telefonía móvil. Asegúrese de que la tarjeta SIM no esté en 
roaming. Seleccione otra ubicación de instalación. 

 
El LED amarillo destella 3 

veces 

Rastreador GPS está en 
modo "OFFLINE". 

Compruebe la configuración del modo de ahorro de energía. Comprueba la 
potencia del rastreador GPS. 

 
El LED amarillo destella 4 

veces 

Rastreador GPS no puede 
entrar en la red GPRS. 

Verifique la configuración de la tarjeta SIM (APN, inicio de sesión, contraseña. 
Consulte la sección "Trabajar con el configurador".). Verifique la 
disponibilidad de fondos en la cuenta de la tarjeta SIM. Asegúrese de que el 
servicio de paquetes de datos esté activado. Reactivar el servicio de paquetes 
de datos. Prueba a activar la tarjeta SIM en otro dispositivo e insértala de 
nuevo en el rastreador GPS. 

El LED amarillo se 
enciende 1 vez 

Rastreador GPS no puede 
establecer una conexión con 
el servidor principal.El 
dispositivo no puede iniciar 
sesión en el servidor 
principal. 

Compruebe la configuración del rastreador GPS (dirección IP del servidor, 
puerto TCP. Consulte "Trabajar con el configurador").Verifique la 
disponibilidad de fondos en la cuenta de la tarjeta SIM. Asegúrese de que el 
servidor esté en funcionamiento. Compruebe la configuración del dispositivo 
conectado en el servidor. Preste especial atención a la exactitud del IMEI 
ingresado. Verifique que el puerto TCP seleccionado y el protocolo de 
transferencia de datos coincidan. Verifique la disponibilidad de fondos en la 
cuenta de la tarjeta SIM. Asegúrese de que el servidor esté en 
funcionamiento. 

El LED amarillo se 
enciende 2 veces 

Rastreador GPS no puede 
establecer una conexión con 
un servidor alternativo.El 
dispositivo no puede iniciar 
sesión en un servidor 
alternativo. 

El LED amarillo se 
enciende 2veces 

Rastreador GPS no pudo 
conectarse a los servidores 
principales y alternativos. 
Rastreador GPS no pudo 
iniciar sesión en los 
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Mal funcionamiento Signos Razones Instrucciones para resolver 

servidores principales y 
alternativos. 

El LED amarillo se 
enciende 

constantemente 

Coordenadas no válidas. 
Ruptura de conexión. 
Conexión inestable. 

 Espere a que el GNSS del receptor fije las coordenadas. Espere 5-10 minutos 
para que el rastreador GPSS se vuelva a conectar. Utilice la tarjeta SIM de 
otro operador celular. 

Coordenadas inexactas 

El LED rojo no se 
enciende 

Error del receptor de 
navegación. La indicación 
está apagada. 

Reinicie el rastreador GPS. Encienda la indicación del rastreador GPS. 

El LED rojo destella 1 vez 

Las coordenadas no están 
definidas. Arranque "frío", 
"tibio" o "caliente". No hay 
satélites visibles. 

Espere de 5 a 7 minutos hasta el final del arranque "en frío" del receptor. Siga 
las instrucciones del apartado "Instalación del rastreador GPS en su 
vehículo". Coloque el rastreador GPS lo más lejos posible de fuentes de 
interferencias de radio (interruptores, transmisores, etc.). 

El LED rojo destella 2 
veces 

Coordenadas 
bidimensionales, número 
mínimo de satélites visibles. 

Espere de 5 a 7 minutos antes de que finalice el arranque en frío del receptor. 
Siga las recomendaciones de la sección "Instalación del rastreador GPS en el 
vehículo". Coloque el rastreador GPS lo más lejos posible de las Fuentes de 
interferencia de Radio (interruptores, transmisores, etc.). Compruebe la 
comunicación con el servidor. Asegúrese de que el servidor esté 
funcionando. 

El LED rojo destella 3 
veces 

Coordenadas 
tridimensionales definidas, 
un número suficiente de 
satélites visibles. 

Compruebe la conexión con el servidor. Asegúrese de que el servidor esté en 
funcionamiento. 
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Apéndice G. Valor de la configuración predeterminada 

 

Parámetro Valor predeterminado 

Navegación 

Velocidad mínima, km / h 3 

Ángulo en grados 10 

Distancia, m 300 

Cambio de velocidad, km / h 10 

Mínimo entre puntos, m 2 

Ángulo dinámico 0 

Período de registro de movimiento 30 

Período de registro en el estacionamiento 300 

Fijación de coordenadas por acelerómetro Existe 

Umbral de respuesta 50 

Tiempo de transición al modo estático, seg 300 

Activaciones para salir del modo estático 1 

Fijación de coordenadas de entrada No existe 
HDOP máximo 5.0 

Número mínimo de satélites 5 

HDOP máximo con satélites mínimos 2.4 

Cociente de vacío 
 

0 

.                                                                                                   Entradas/salidas 

                               Modo de entrada IN0 Discreto (+) 

Modo de entrada IN1 Discreto (+) 

Modo de entrada lógico 0 En IN0 5000 

Modo de entrada lógico 1  En IN0 6000 

La salida del rastreador GPS está habilitada No existir 

tarjetas SIM 

SIM0 
Perfiles Automático 

APN No existir 
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Parámetro Valor predeterminado 

Login No 

Contraseña No 

Usar código PIN No 

Permitir roaming en la 
tarjeta SIM 

Sí 

Servidores 

Servidor principal  

Seleccionar de la lista Glonasssoft 

Dirección del servidor gw1.glonasssoft.ru 

Puerto 15050 

Protocolo Wialon Combine 

Orden de descarga de más nuevas a más antiguas 

Acelerómetro No 

Nivel de señal RSSI No 

Odómetro virtual No 

Datos LBS No 

Nivel de vibración No 

Agrupar los registros de 5 

Envío obligatorio cada segundo 300 

Tamaño máximo del paquete 1460 

                                                                                                       Interfaces 

RS-485 
Modo Sensor de nivel de combustible por LLS 

Velocidad 19200 

Sensor de nivel de combustible por LLS 

Sensor 0 1 

Sensor 1 Vacío 

 Sensor 2 Vacío 

Sensor de nivel de combustible BLE 

Sensor de nivel de combustible 1-0 Vacío 

Teléfonos 

Lista de teléfonos para administrar Vacío 



118 
 

ВБРМ.022.000.000 РЭ www.glonasssoft.ru 

Parámetro Valor predeterminado 

  

Sistema 

Nombre del dispositivo UMKa310 / UMKa312 / UMKa311 

Contraseña 0 

Configuración remota Conexión permanente No 

Configuración de 
Bluetooth 

Modo 
Configuración 
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ANEXO D.  Descripción de los parámetros en el sistema Wialon 

 

Protocolo 
Descripción 

IPS Combine 

status param1 

Estado del dispositivo. Campo de bits. La asignación de bits es la siguiente: 

Bit Descripción de bits 

0 - 1 Reserva 

2 No hay conexión con el servidor principal (0-conectado) 

3 - 4 Reserva 

5 Signo de invalidez de coordenadas (0-válido, 1-no válido) 

6 Coordenadas fijas en ausencia de movimiento (1-fijas) 

7 Indicación de baja tensión de alimentación del dispositivo (0-norma, 1-baja) 

8 Reserva 

9  Se ha detectado una disminución de las señales GNSS. 

10 Reserva 

11 Signo de alta tensión de alimentación del dispositivo(0-norma, 1-alta) 

12-16 Reserva 

17 Estado de salida discreta 0 (0-abierto, 1-cerrado) 

18  Estado de salida discreta 1 (0-abierto, 1-cerrado) (solo Umka312v2) 

19 No hay conexión con el servidor alternativo. (0-Conectado. Si el servidor alternativo no está configurado, 
siempre devuelve 0) 

20 GPS rastreador está conectado al servidor de configuración. (1-Conectado) 

21 Conectado por USB 

22 Conectado al servidor de actualización 

23 Reserva 

24 Trabajar en roaming (0 - red doméstica, 1 - red de invitados) 

25  El dispositivo está atado a hosting. (0 - no atado, 1 - atado a hosting) 

26 - 27 Reserva 

28 Caja negra defectuosa (0 normal, 1 defectuosa) 

29 1 - Modo de ahorro de energía IDLE 
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Protocolo 
Descripción 

IPS Combine 

30  No hay conexión con el servidor adicional (tercer). 0-Conectado. Si el servidor adicional no está 
configurado, siempre devuelve 0. 

31 1 - modo de ahorro de energía Standby 

hdop Reducción de la precisión en el plano horizontal 

sats_gps param2 Satélites GPS en solución 

sats_glonass param3 Satélites GLONASS en solución 

in1 Valor de la entrada IN0 discreta 

in2 Valor de la entrada IN1 discreta 

In3 Valor de entrada discreta IN2 (solo para UMKa312v2) 

In4 Valor de entrada discreto IN3 (solo para UMKa312v2)  

adc1 Valor de entrada de tensión analógica AIN0, V 

adc2 Valor de tensión en la entrada analógica AIN1, V (Solo para UMKa312v2) 

out1 Valor de salida discreta OUT0. Donde 1 - salida está cerrada 

out2 Valor de salida discreta OUT1. Donde 1 - salida está cerrada (Para UMKa312v2 solamente) 

fuel1 Nivel de combustible recibido de FLS0 

fuel2 Nivel de combustible recibido de FLS1 

fuel3 Nivel de combustible recibido de FLS0 

fuel8 Nivel de combustible recibido de BLE FLS0 

fuel9 Nivel de combustible recibido de BLE FLS1 

fuel10 Nivel de combustible recibido de BLE FLS2 

fuel11 Nivel de combustible recibido de BLE FLS3 

fuel16 Nivel de combustible recibido de FLS en la entrada AIN0 

fuel17 Nivel de combustible recibido de FLS en la entrada AIN1  (solo para UMKa312v2) 

temp1 Temperatura del combustible recibida de FLS0 

temp2 Temperatura del combustible recibida de BLE FLS1 

temp3 Temperatura del combustible recibida de BLE FLS2 

temp8 Temperatura del combustible recibida de BLE FLS0 

temp9 Temperatura del combustible recibida de BLE FLS1 

temp10 Temperatura del combustible recibida de BLE FLS2 
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Protocolo 
Descripción 

IPS Combine 

temp11 Temperatura del combustible recibida de BLE FLS3 

acc_x param16 
La aceleración del dispositivo en el eje X (eje ancho). 1000 unidades son igual a 1G. La transmisión está configurada por 
el comando «SETACC». 

acc_y param17 
La aceleración del dispositivo en el eje Y (eje de profundidad). 1000 unidades son igual a 1G. La transmisión está 
configurada por el comando «SETACC». 

acc_z param18 
La aceleración del dispositivo en el eje Z (eje de altura). 1000 unidades son igual a 1G. La transmisión está configurada 
por el comando «SETACC». 

rssi param7 El nivel de señal de la red GSM se recibe por el módem GSM en dBm. Puede estar en el rango de -113 a -51 dBm. 

odometer  param11  Kilometraje del odómetro virtual en metros 

vib  param19 Nivel de vibración 

mcc mcc Código móvil de país  

mnc mnc Código móvil de área  

lac lac Código de área local 

cell_id cell id Identificación de celda 

pwr_ext param8 Tensión de alimentación externa, V. (Solo para UMKa312x) 

pwr_akb  param9  Tensión de alimentación externa, V. (Solo para UMKa312x) 

temp_int  param10  Temperatura interna del dispositivo °C. (Solo para UMKa312x) 

fuel16 Nivel de combustible recibido de FLS en la entrada AIN0 

fuel17 Nivel de combustible recibido de FLS en la entrada AIN1 (Solo para UMKa312v2) 

Amx0  param64  Parámetro de script 0 (Amx0 en la pestaña Historia) 

Amx1  param65  Parámetro de script 1 (Amx1 en la pestaña Historia) 

… 

Amx31  param95  Parámetro 31 del script (Amx31 en la pestaña Historia) 

Ble0  param128  Ble Sensor 0. Parámetro opcional 0 

Ble1  param129  Sensor BLE 0. Parámetro opcional 1 

… 

Ble7  param135  Sensor BLE 0. Parámetro opcional 7 

Ble8  param136  Sensor BLE 1. Parámetro opcional 0 

Ble9  param137  Ble Sensor 1. Parámetro adicional 
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Protocolo 
Descripción 

IPS Combine 

… 

Ble15  param143  Ble Sensor 1. Parámetro adicional 7 

… 

Ble56  param184  Ble Sensor 7. Parámetro adicional 0 

Ble57  param185  Ble Sensor 7. Parámetro adicional 1 

… 

Ble63  param191   Ble Sensor 7. Parámetro adicional 7 

BleId0  driver_code8  Identificación de BLE. Canal 0 

BleId1  driver_code9  Identificación de BLE. Canal 1 

BleId2  driver_code10  Identificación de BLE. Canal 2 

BleId3  driver_code11  Identificación de BLE. Canal 3 
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 ANEXO E. Descripción de los parámetros de los sensores BLE. 

 

 Opciones de FLS Escort TD-BLE y TW-BLE. Tipo "Escort TD" 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Nivel de combustible fuel8  fuel8  

Temperatura temp8 temp8 

Voltaje de batería* param128 Ble0 

Nivel de señal dBm param129 Ble1 

n Nivel de combustible fuel(8+n)  fuel(8+n)  

Tempertura temp(8+n) temp(8+n) 

Voltaje de batería* param(128+8n) Ble(0+8n) 

Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 

* – para FLS TW-BLE el voltaje de la batería siempre es inválido 

 

Parámetros del Sensor de temperatura Escort TT-BLE. Tipo "Escort TT" 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Temperatura -70.0…125.0 С° temp8 temp8 

Voltaje de batería 2.0…4.0 В param128 Ble0 

Nivel de señal dBm param129 Ble1 

n Temperatura -70.0…125.0 С° temp(8+n) temp(8+n) 

Voltaje de batería 2.0…4.0 В param(128+8n) Ble(0+8n) 

Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 
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 Parámetros del Sensor de temperatura Escort TL-BLE. Tipo "Escort TL" 

 

Número 
del 

sensor  
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Temperatura -70.0…125.0 С° temp8 temp8 

Voltaje de batería 2.0…4.0 В param128 Ble0 

Nivel de señal dBm param129 Ble1 

Iluminación 0...10000 Lux param130 Ble2 

n Temperatura -70.0…125.0 С° temp(8+n) temp(8+n) 

Voltaje de batería 2.0…4.0 В param(128+8n) Ble(0+8n) 

Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 

Iluminación 0...10000 Lux param(130+8n) Ble(2+8n) 
 

Parámetros del sensor de temperatura Neomatica ADM31. Tipo «ADM31» 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

       Protocolo      
       Combine 

Protocolo IPS 

0 Temperatura -30.0…125.0 С° temp8 temp8 

Voltaje de batería 2.0…4.0 В param128 Ble0 

Nivel de señal dBm param129 Ble1 

Iluminación 0.01...83000.00 Lux param130 Ble2 

Humedad 0…100 % param131 Ble3 

Estatus. Campo de bits. 
Bit 0-la Presencia de un campo magnético; 

Bit 1-Señal de envío de un paquete extraordinario causado por un sensor magnético 

Bit 5 - error del Sensor de humedad; 

param132 Ble4 
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Bit 6 - error del Sensor de temperatura 

Bit 7 - error del Sensor de luz 

n Temperatura -30.0…125.0 С° temp(8+n) temp(8+n) 

Voltaje de batería 2.0…4.0 В param(128+8n) Ble(0+8n) 

Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 

Iluminación 0.01...83000.00 Lux param(130+8n) Ble(2+8n) 

Humedad 0…100 % param(131+8n) Ble(3+8n) 

Estatus.Campo de bits. param(132+8n) Ble(4+8n) 
 

Parámetros del sensor de inclinación Neomatica ADM32. Tipo «ADM32» 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Voltaje de batería 2.0…4.0 В param128 Ble0 

Nivel de señal dBm param129 Ble1 

Ángulo 0...180° param130 Ble2 

Ángulo fijo 0...180° param131 Ble3 

Estatus. Campo de bits. 

Bit 0 – Indicador de la presencia de movimiento 

Bit 1-Indicador de presencia de cambio de ángulo activo 

Bit 2-Indicador de sobrepasar el valor del ángulo de los límites establecidos (volteo) 

Bit 7-Error del Sensor de ángulo 

param132 Ble4 

n Voltaje de batería 2.0…4.0 В param(128+8n) Ble(0+8n) 

Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 

Ángulo 0…180° param(130+8n) Ble(2+8n) 

Ángulo fijo 0…180° param(131+8n) Ble(3+8n) 

Estatus. Campo de bits. param(132+8n) Ble(4+8n) 
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 Parámetros del sensor de inclinación Escort DU-BLE. Tipo «DU escort» 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Temperatura -70.0…125.0 С° temp8 temp8 

Voltaje de la batería 2.0…4.0 В param128 Ble0 

Nivel de señal dBm param129 Ble1 

Ángulo de inclinación 0..180 ° param130 Ble2 

Calibración del ángulo superior 0..180 ° param131 Ble3 

Calibración del ángulo inferior 0..180 °  param132 Ble4 

Modo de funcionamiento del sensor param133 Ble5 

Evento de activación del sensor. 

En el modo de control de ángulo: 0x01 - evento de activación ocurrido - ángulo excedido 

param134 Ble6 

n Temperatura -70.0…125.0 С° temp(8+n) temp(8+n) 

Voltaje de la batería 2.0…4.0 В param(128+8n) Ble(0+8n) 

Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 

Ángulo de inclinación 0..180 ° param(130+8n) Ble(2+8n) 

Calibración del ángulo superior 0..180 ° param(131+8n) Ble(3+8n) 

Calibración del ángulo inferior 0..180 °  param(132+8n) Ble(4+8n) 

Modo de funcionamiento del sensor param(133+8n) Ble(5+8n) 

Evento de activación del sensor. 

 

param(134+8n) Ble(6+8n) 

 

Descripción de los parámetros del sensor de consumo de combustible Technoton DFM. Tipo «DFM.Parametros». 
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Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Temperatura del combustible -40…215 С° temp8 temp8 

Nivel de batería 0..100 % param128 Ble0 

Nivel de señal dBm param129 Ble1 

Consumo de combustible por hora 0.00..500.00 l/h param130 Ble2 

Modos de funcionamiento del motor y de las cámaras. Bits 0 - 3 modo de cámara 
«Feed», bits 4 - 7 -modo de cámara «Backup», bits 8-11- modo de funcionamiento del 
motor en el consumo 

param131 Ble3 

Consumo por hora de combustible en la cámara «Feed» 0.00.. 500.00 l/h param132 Ble4 

Consumo por hora de combustible en la cámara «Backup» 0.00.. 500.00 l/h param133 Ble5 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro. Intervención.seg param134 Ble6 

Máscara de falla del medidor de flujo. Campo de bits. 

Bit 0 - temperatura del combustible. Datos faltantes o incorrectos; 

Bit 5 - error de Inicio de ADC; 

Bit 8-no hay calibración 

Bit 10-batería Baja (<10 %); 

Bit 21-Reloj en tiempo real. reloj desactivado; 

Bit 31-el dispositivo funciona en modo de producción; 

param135 Ble7 

n Temperatura del combustible -40…215 С° temp(8+n) temp(8+n) 

Nivel de batería 0..100 % param(128+8n) Ble(0+8n) 

Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 

Consumo por hora de combustible 0.00..500.00 l/h param(130+8n) Ble(2+8n) 

Modos de funcionamiento del motor y de las cámaras. Bits 0 - 3 modo de cámara 
«Feed», bits 4 - 7 -modo de cámara «Backup», bits 8-11- modo de funcionamiento del 
motor en el consumo 

param(131+8n) Ble(3+8n) 

Consumo por hora de combustible en la cámara «Feed» 0.00.. 500.00 l/h param(132+8n) Ble(4+8n) 

Consumo por hora de combustible en la cámara «Backup» 0.00.. 500.00 l/h param(133+8n) Ble(5+8n) 
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Tiempo de funcionamiento del caudalímetro. Intervención.seg param(134+8n) Ble(6+8n) 

Máscara de falla del medidor de flujo param(135+8n) Ble(7+8n) 
 

     Descripción de los parámetros del sensor de consumo de combustible Technoton DFM. Tipo «DFM.Consumo total» 

Número 
del 
sensor 

Descripción del parámetro 
Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Nivel de señal dBm param128 Ble0 

Consumo total de combustible de alta resolución. Resolución 0.001 l param129 Ble1 

Consumo total de combustible de alta resolución. Marcha en vacío. Resolución 0,001 l param130 Ble2 

Consumo total de combustible de alta resolución. Óptimo. Resolución 0.001 l param131 Ble3 

Consumo total de combustible de alta resolución. Sobrecarga. Resolución 0.001 l param132 Ble4 

Consumo total de combustible de alta resolución.Trampa. Resolución 0,001 l param133 Ble7 

n Nivel de señal dBm param(128+8n) Ble(0+8n) 

Consumo total de combustible de alta resolución. Resolución 0.001 l param(129+8n) Ble(1+8n) 

Consumo total de combustible de alta resolución. Marcha en vacío. Resolución 0,001 l param(130+8n) Ble(2+8n) 

Consumo total de combustible de alta resolución. Óptimo. Resolución 0.001 l param(131+8n) Ble(3+8n) 

Consumo total de combustible de alta resolución. Sobrecarga. Resolución 0.001 param(132+8n) Ble(4+8n) 

Consumo total de combustible de alta resolución. Trampa.Resolución 0.001 l param(133+8n) Ble(5+8n) 
 

Descripción de los parámetros del sensor Technoton DFM.Tipo «DFM.Tiempo.Trabajo» 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Nivel de señal dBm param128 Ble0 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro, seg param129 Ble1 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro. Ralentí, seg param130 Ble2 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro. Óptimo, seg param131 Ble3 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro. Sobrecarga, seg param132 Ble4 
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Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro,Engaño, seg. param133 Ble7 

n Nivel de señal dBm param(128+8n) Ble(0+8n) 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro, seg. param(129+8n) Ble(1+8n) 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro. Ralentí, seg param(130+8n) Ble(2+8n) 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro. Óptimo, seg param(131+8n) Ble(3+8n) 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro. Sobrecarga, seg param(132+8n) Ble(4+8n) 

Tiempo de funcionamiento del caudalímetro,Engaño, seg. param(133+8n) Ble(5+8n) 
 

 Descripción de los parámetros del sensor Technoton DFM.Tipo «DFM.Consumo de cámaras» 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro. 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Nivel de señal dBm param128 Ble0 

Consumo total de combustible de alta resolución. Cámara «Feed». Resolución 0.001 l param129 Ble1 

Consumo total de combustible de alta resolución. Cámara «Revuelto» Resolución 0.001 l param130 Ble2 

Consumo total de combustible de alta resolución. Negativo. Resolución 0.001 l param131 Ble3 

Consumo total de combustible de alta resolución. Cámara «Suministro».Engaño. 
Resolución 0.001 l 

param132 Ble4 

Consumo total de combustible de alta resolución. Cámara 
«Revuelto».Engaño.Resolución 0.001 l 

param133 Ble7 

n Уровень сигнала dBm param(128+8n) Ble(0+8n) 

Consumo total de combustible de alta resolución. Cámara «Suministro». Resolución 
0.001 L 

param(129+8n) Ble(1+8n) 

Consumo total de combustible de alta resolución. Cámara «Revuelto». Resolución 0.001 
L 

param(130+8n) Ble(2+8n) 

Consumo total de combustible de alta resolución.Negativo. Resolución 0.001 L param(131+8n) Ble(3+8n) 
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Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro. 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

Consumo total de combustible de alta resolución. Cámara «Suministro».Engaño. 
Resolución 0.001 L 

param(132+8n) Ble(4+8n) 

Consumo total de combustible de alta resolución. Cámara «Revuelto».Engaño. 
Resolución 0.001 L 

param(133+8n) Ble(5+8n) 

 

Descripción de los parámetros del sensor de nivel de combustible GL-TV BLE.Tipo"FLS GL-TV" 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro. 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Nivel de combustible de 0 a 32767* fuel8  fuel8  

Temperatura temp8  temp8  

Nivel de combustible relativo de 0 a 65535 param128  Ble0  

Contador de mensajes param129  Ble1 

Nivel de señal dBM param130  Ble2 

n Nivel de combustible de 0 a 32767* fuel(8+n)  fuel(8+n)  

Temperatura temp(8+n)  temp(8+n)  

 Nivel de combustible relativo de 0 a 65535 param(128+8n)  Ble(0+8n)  

 Contador de mensajes param(129+8n)  Ble(1+8n)  

 Nivel de señal dBm param(130+8n)  Ble(2+8n)  

* - La característica del Sensor de nivel de combustible "GL-TV BLE" es que transmite el nivel de combustible sin preajustar 

los niveles de los tanques vacíos y llenos. Es decir, un Sensor de nivel de combustible de longitud arbitraria puede tener una salida 

entre 0 y 65535. Al mismo tiempo, el nivel de combustible en los parámetros del tipo fuel está limitado por el rango de 0 a 32767. 

Si desea un nivel bruto en el rango por encima de 32767, debe utilizar el parámetro «Nivel relativo de combustible». En otros 

casos, debe usar la opción de tipo fuel, ya que está disponible para configurar los parámetros de nivel de filtrado. 
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 Descripción de los parámetros del Sensor de temperatura ELA Blue COIN T. Tipo "ELA Blue COIN T" 

Número 

del 

sensor 

Descripción del parámetro Protocolo 

Combine 

Protocolo IPS 

0 Temperatura -30.0 ... 70.0 C° temp8 temp8 

Nivel de señal dBm param128 Ble0 

n Temperatura -30.0 ... 70.0 C° temp(8+n) temp(8+n) 

Nivel de señal dBm param(128+8n) Ble(0+8n) 

 

Descripción de los parámetros del Sensor Multifunción TESLiOT-THLD 6 en 1. Tipo "TESLiOT" 

Número 

del 

sensor 

Descripción del parámetro Protocolo 

Combine 

Protocolo IPS 

0 Temperatura, С° temp8 temp8 

Tensión de la batería, В param128 Ble0 

 Activación de disparadores: 

Puertas cerradas por magnetómetro-0x01 

Puertas abiertas por magnetómetro-0x02 

Alarma 1-0x04 

Alarma 2-0x08 

Alarma 2-0x08 

param129 Ble1 

Aceleración en el eje X, g param130 Ble2 

Aceleración en el eje y, G param131 Ble3 

Aceleración en el eje Z, g param132 Ble4 

Nivel de campo magnético, unidades relativas param133 Ble5 

Nivel de luz, Lux param134 Ble6 

Nivel de humedad, % param135 Ble7 

n Temperatura, С° temp(8+n) temp(8+n) 
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Tensión de la energía, В param(128+8n) Ble(0+8n) 

Activación de disparadores: 

Puertas cerradas por magnetómetro-0x01 

Puertas abiertas por magnetómetro-0x02 

Alarma 1-0x04 

Alarma 2-0x08 

param(129+8n) Ble(1+8n) 

Aceleración en el eje X, g param(130+8n) Ble(2+8n) 

Aceleración en el eje Y, g param(131+8n) Ble(3+8n) 

Aceleración en el eje Z, g param(132+8n) Ble(4+8n) 

Nivel de campo magnético, unidades relativas param(133+8n) Ble(5+8n) 

Nivel de luz, Lux param(134+8n) Ble(6+8n) 

Nivel de humedad, % param(135+8n) Ble(7+8n) 

 

 Descripción de los parámetros del sensor de ángulo Eurosens Degree BT. Tipo «Degree BT» 

 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 

Temperatura, С° temp8 temp8 

Nivel del señal dBm param128 Ble0 

Ángulo X, -90°...+90° param129 Ble1 

Ángulo Y, -90°...+90° param130 Ble2 

Ángulo Y, -90°...+90° param131 Ble3 

Estado del Sensor param132 Ble4 

Número de eventos param133 Ble5 

Número de cadenas de eventos param134 Ble6 

n Temperatura, °C temp(8+n) temp(8+n) 
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Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

Nivel de señal dBm 

 

param(128+8n) Ble(0+8n) 

Ángulo X, -90°...+90° 

 

param(129+8n) Ble(1+8n) 

Ángulo Y, -90°...+90° 

 

param(130+8n) Ble(2+8n) 

 Ángulo Z, -90°...+90° 

 

param(131+8n) Ble(3+8n) 

Estado de los sensores 

 

param(132+8n) Ble(4+8n) 

Número de eventos 

 

param(133+8n) Ble(5+8n) 

Número de cadenas de eventos param(134+8n) Ble(6+8n) 

 

Descripción de los parámetros del Sensor de nivel de combustible Eurosens Dominator BT. Tipo "Dominator BT" 

Número 
del 

Sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 

Valor del detector fuel8 fuel8 

Temperatura, С° temp8 temp8 

Carga de la batería, % param128 Ble0 

Nivel de señal dBm param129 Ble1 

Número de mensaje param130 Ble2 

Volumen de combustible, l. param131 Ble3 
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Volumen de combustible % del tanque lleno param132 Ble4 

n 

Valor dell detector fuel(8+n) fuel(8+n) 

Temperatura, С° temp(8+n) temp(8+n) 

Carga de la batería , % param(128+8n) Ble(0+8n) 

Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 

Número de mensaje param(130+8n) Ble(2+8n) 

Volumen de combustible, l. param(131+8n) Ble(3+8n) 

Volumen de combustible % del tanque lleno param(132+8n) Ble(4+8n) 

 

 Descripción de los parámetros del sensor de nivel de combustible MIELTA FANTOM. Tipo "MIELTA FANTOM" 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Nivel del combustible fuel8 fuel8 

Temperatura temp8 temp8 

Voltaje de la batería, В param128 Ble0 
Nivel de señal dBm param129 Ble1 
Nivel porcentual, 0..100 % param130 Ble2 
Ángulo de desviación de la vertical en grados [0..180] param131 Ble3 
Campo de bits: 

bit 0: indicador de estabilidad de los valores del medidor 

0 - frecuencia inestable, 1 - frecuencia estable. 

Para los cálculos, se utilizan 5 mediciones consecutivas. 

bit 1: indicador de estabilidad del nivel del tanque: 

0 - el nivel es inestable, 1 - el nivel es estable. 

El número de mediciones consecutivas para los cálculos se establece mediante el 

parámetro de suavizado. 

param132 Ble4 
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bit 2: indicador de sensor de cubierta: 0 - sensor inactivo, 1 - sensor activo 

 
n Nivel de combustible fuel(8+n) fuel(8+n) 

Temperatura temp(8+n) temp(8+n) 
Voltaje de la batería, В param(128+8n) Ble(0+8n) 
Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 
Nivel porcentua, 0..100 % param(130+8n) Ble(2+8n) 
Ángulo de desviación de la vertical en grados [0..180] param(131+8n) Ble(3+8n) 
Campo de bits: 

bit 0: indicador de estabilidad de los valores del medidor 

0 - frecuencia inestable, 1 - frecuencia estable. 

Para los cálculos, se utilizan 5 mediciones consecutivas. 

bit 1: indicador de estabilidad del nivel del tanque: 

0 - el nivel es inestable, 1 - el nivel es estable. 

El número de mediciones consecutivas para los cálculos se establece mediante el 

parámetro de suavizado. 

bit 2: indicador de sensor de cubierta: 0 - sensor inactivo, 1 - sensor activo 

 

param(132+8n) Ble(4+8n) 

 

Descripción de los parámetros Sensor de carga del eje Technoton GNOM DDE S7. Tipo"GNOM DDE S7" 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Temperatura en el sistema neumático -40…215 С° temp8 temp8 
Nivel de señal dBm param128 Ble0 
Presión en el sistema neumático, kPa. Resolución 0,1 kPa param129 Ble1 
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 Máscara de falla del sensor. 

Campo de bits: 

Bit 10 - Carga de batería baja (<10%); 

Bit 25 - Acelerómetro. El sistema no responde o no está configurado; 

Bit 26 - Sensor de presión. El sistema no responde o no está configurado; 

Bit 28 - Sensor de temperatura. El sistema no responde o no está configurado; 

Bit 21-Reloj en tiempo real. Sincronización desactivada. 

Bit 24-el Dispositivo funciona en modo de producción; 

param130 Ble2 

n Temperatura en el sistema neumático -40...215 C° temp(8+n) temp(8+n) 
Nivel de señal dBm param(128+8n) Ble(0+8n) 
Presión en sistema neumático, kPa. Resolución 0.1 kPa param(129+8n) Ble(1+8n) 
 

 Máscara de falla del Sensor.  

Campo de bits: 

Bit 10-batería Baja (<10 %); 

Bit 25-Acelerómetro. El sistema no responde o no está configurado; 

Bit 26-Sensor de presión. El sistema no responde o no está configurado; 

Bit 28-Sensor de temperatura. El sistema no responde o no está configurado; 

Bit 21-Horas de tiempo real. Sincronización desactivada 

Bit 24-el Dispositivo funciona en modo de producción; 

param(130+8n) Ble(2+8n) 

 

Descripción de los parámetros del Sensor Multifuncional neomatic ADM35. Tipo"ADM35" 
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Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo IPS 

0 Temperatura -30.0...125.0 C° temp8 temp8 

Voltaje de la batería 2.0...4.0 V param128 Ble0 
Nivel de señal dBm param129 Ble1 
Iluminación 0.01...83000.00 Lux param130 Ble2 
Humedad 0...100 % param131 Ble3 
Estatus. Campo de bits. 

Bit 0-la Presencia de un campo magnético; 

Bit 1 es un Signo de envío de un paquete extraordinario causado por un Sensor magnético 

Bit 5 - error del Sensor de humedad; 

Bit 6 - error del Sensor de temperatura 

Bit 7 - error del Sensor de luz 

param132 Ble4 

n Temperatura -30.0...125.0 C° temp(8+n) temp(8+n) 

Voltaje de la batería 2.0...4.0 V param(128+8n) Ble(0+8n) 
Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 
Iluminación 0.01...83000.00 Lux param(130+8n) Ble(2+8n) 
Humedad 0...100 % param(131+8n) Ble(3+8n) 
Estatus. Campo de bits. param(132+8n) Ble(4+8n) 

 

 

 

Descripción de los parámetros del Sensor de temperatura, humedad, luz y presión «Escort TH-ble.» 

Número 
del 

sensor 
Descripción del parámetro 

Protocolo 
Combine 

Protocolo 
IPS 

0 Temperatura -70.0... 125.0 C° temp8 temp8 
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Voltaje de la batería 2.0…4.0 В param128 Ble0 
Nivel de señal dBm param129 Ble1 
Iluminación 0...10000 Lux param130 Ble2 
Humedad 0.0…100.0 % param131 Ble3 
Presión en kilopascales. 3 decimales param132 Ble4 
Modo de funcionamiento. Campo de bits param133 Ble5 

n Temperatura -30.0…125.0 С° temp(8+n) temp(8+n) 

Voltaje de la batería 2.0…4.0 В param(128+8n) Ble(0+8n) 
Nivel de señal dBm param(129+8n) Ble(1+8n) 
Iluminación 0...10000 Lux param(130+8n) Ble(2+8n) 
Humedad 0.0…100.0 % param(131+8n) Ble(3+8n) 
Presión en kilopascales. 3 decimales param(132+8n) Ble(4+8n) 
Modo de funcionamiento. Campo de bits param(133+8n) Ble(5+8n) 
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ANEXO G. Estado del módem 
 

El comando "GSMSTATUS" devuelve la respuesta de la forma "gsmstatus=1,State = 0x01000000, CMEErr=-1, CMSErr=-1", 

donde State es la máscara de estado del módem 

0x00000001 - Suministro de energía al módem 

0x00000002 - Inicialización de funciones básicas 

0x00000004 - Inicialización del mapa 

0x00000008 - Se registra en la red 

0x00000010 – Contexto planteado 

0x00000020 - Inicialización online 

0x00000100 - Energía suministrada al módem 

0x00000200 - Las funciones básicas funcionan 

0x00000400 - Tarjeta SIM en ranura 

0x00000800 - Hay un registro en la red 

0x00001000 - Contexto planteado 

0x00002000 - Hay en línea 

0x00010000 – servidor Principal 

0x00020000 - segundo servidor 

0x00040000 - Tercer servidor 

0x00080000 - Servidor de actualización 

0x00100000 - Servidor de configuración 

0x00200000 - Servidor de alojamiento 

0x01000000 - SIM0 

0x02000000 - SIM1 

0x04000000 - Roaming 

0x80000000 - error de módem 

CMEErr – último error de módem 

CMSErr – último error de red 
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ANEXO Z. Puntos de acceso  
 

Si el punto de acceso del operador celular no está configurado en la configuración(vacío), cuando se conecta a GPRS en una red 

conocida, el dispositivo reemplaza automáticamente el punto de acceso, el nombre de usuario y la contraseña de la tabla anterior. 

 

Código de red Punto de acceso (APN) Login Pass Operador 

Estonia 

24801 internet.emt.ee   m2mexpress 

Rusia 

25001 internet.mts.ru mts mts MTS 

25002 internet   MegaFon 

25006 internet.danycom.ru   DANYCOM 

25008 internet   Vainah Telecom 

25011 internet.yota   Yota 

25020 internet.tele2.ru   Tele2 

25027 internet.letai.ru   Letai 

25032 internet   Win mobile 

25033 internet.sts.ru   Sevmobile 

25034 internet.ktkru.ru   Krymtelekom 

25035 inet.ycc.ru motiv motiv MOTIV 

25042  internet.emt.ee    ГудЛайн  

25060 internet internet internet Volna mobile 

25062 m.tinkoff   Tinkoff Mobile 

25077 era era era АО «ГЛОНАСС» 

25099 internet.beeline.ru beeline beeline Beeline 

República de Belarús 

25701 web.velcom.by web web velcom 

25702 mts mts mts MTS 

25704 internet.life.com.by   life☺ 

Armenia 
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Código de red Punto de acceso (APN) Login Pass Operador 

28301 internet.beeline.am internet internet Beeline 

28304 connect.kt.am   Karabakh Telecom 

28305 inet.vivacell.am   VivaCell-MTS 

28310 internet   Ucom 

Azerbaiyán 

40001 internet   Azercell 

40002 internet.bakcell.com   Bakcell 

40004 nar   Nar Mobile 

40006 internet   Naxtel 

Kasakstán 

40101 internet.beeline.kz @internet.beeline  beeline Beeline 

40102 internet   Kcell 

40107 internet.altel.kz   Altel 

40177 internet.tele2.kz   Tele2.kz 

Kirguizia 

43701 internet.beeline.kg   Beeline 

43705 internet   MegaCom 

43709 internet   O! 

Nigeria 

62120 internet.ng.airtel.com   Airtel 

62130 web.gprs.mtnnigeria.net   MTN 

62150 gloflat flat flat Glo 

62160 9mobile   9mobile 
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ANEXO I.Lista de parámetros legibles y transmitidos desde el instrumento CAN 
 

 Los parámetros que se leen se definen en la tabla de parámetros consultados. Se realiza una verificación que consiste en si 

el vehículo admite este parámetro y la solicitud no se realiza para los parámetros no compatibles. 

 
 

Lista de parámetros legibles y transmitidos: 

PID Denominación Protocolo Combine Protocolo IPS 

0х0С Velocidad del motor Param64 Amx0 

0х0D Velocidad, km / h Param65 Amx1 

0x05 Temperatura del motor Param66 Amx2 

0x1F Tiempo de trabajo después de arrancar el motor, segundos Param67 Amx3 

0x5E Consumo instantáneo de combustible Param68 Amx4 

0x04 Valor calculado de la carga del motor, % Param69 Amx5 

0x43 Valor absoluto de la carga del motor, % Param70 Amx6 

0x11   Posición del acelerador, % Param71 Amx7 

0x51  Tipo de combustible Param72 Amx8 

0x2F  Nivel de combustible, % Param73 Amx9 

0xA6  Carrera Param74 Amx10 

0x21  Distancia recorrida con la lámpara encendida "compruebe el motor" Param75 Amx11 

0x46  Temperatura ambiente Param76 Amx12 

0x0F  Temperatura del aire de admisión Param77 Amx13 

- Nivel de combustible filtrado Param78 Amx14 
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Lista de parámetros auxiliares y de depuración. 

Descripción Protocolo Combine  Protocolo IPS  

Lista de soportados PID’ов (0x01-0x20)  Param88 Amx24 

PID’ов (0x20-0x40)  Param89 Amx25 

Lista de soportados PID’ов (0x41-0x60)  Param90 Amx26 

Lista de soportados PID’ов (0x61-0x80)  Param91 Amx27 

Lista de soportados PID’ов (0x81-0xA0)  Param92 Amx28 

Lista de soportados PID’ов (0xA1-0xC0)  Param93 Amx29 

Lista de soportados PID’ов (0xC1-0xE0)  Param94 Amx30 
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Historia de los cambios. 

 

Versión Descripción Fecha 

1.0 Primera versión del documento. 29.01.2019 

1.1 La sección 2.16"Configuración por Bluetooth"se añadió. 

La información sobre el configurador de la versión 1.5.0 se 

añadió. 

11.02.2019 

1.2 Imágenes actualizadas 

La sección 2.13 "Administrador de energía" se añadió. 

La sección 3.4 "Configurador móvil" se añadió. 

Actualización de la sección 5.5 "Garantías del fabricante" 

Lista de comandos actualizada. 

24.06.2019 

1.3 La modificación Umka310.N se añadió. 10.02.2020 

1.4 Apéndice D"puntos de acceso" se añadió. 

El capítulo 6 "Respuestas a las preguntas más frecuentes" se 

añadió. 

Actualización de la sección 3.7 «ficha navegación» 

"Posicionamiento por estación base" se añadió a la sección 

2.17 

 Conexión Del Sensor de nivel de combustible BLE se añadió a 

la sección 2.12 

La sección 3.13"Escáner BLE" se añadió 

La sección «FLS BLE» se añadió 

Lista de comandos actualizada. 

18.02.2020 

2.0 Información sobre el dispositivo Umka312 se añadió a las 

secciones 

La sección 2.7 "Orden de instalación de la batería" se añadió 

La sección 3.15 "Filtros FLS" se añadió 

La sección 3.16 «Administrador de la fuente de alimentación 

UMKa312» se añadió 

ANEXO D "Descripción de los parámetros de los sensores BLE" 

se añadió 

ANEXO E "estado del módem" se añadió 

Lista de comandos actualizada. 

11.09.2020 

2.1 Corrección de errores 18.09.2020 
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3.0 La información del dispositivo UMKa311 se añadió a las 

secciones 

La sección 3.17 «Identificación BLE» se añadió 

30.10.2020 

3.1 La sección 2.23 «Conexión CAN» se añadió 

ANEXO Y «Lista de parámetros legibles y transferibles» se 

añadió 

Lista de comandos actualizada. 

21.04.2021 

4.0 La información sobre el dispositivo Umka312v2 se añadió a las 

secciones. 

Actualización del ANEXO D "Descripción de los parámetros de 

los sensores BLE". 

Lista de comandos actualizada. 

19.11.2021 

4.1 La información sobre el dispositivo UMK310.J se añadió a las 

secciones. 

La sección 3.23 «Sistema de control remoto del dispositivo 

UMKa3XX» se añadió. 

La sección 6.3 « Cómo trabajar en varios servidores en las 

tarjetas SIM de la sociedad anónima GLONASS?» se añadió. 

Lista de comandos actualizada. 

20.06.2022 

 


