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Introduccion.

Esta guia del usuario se aplica a los rastreadores GPS con antenas integradas y con ayuda
de Bluetooth(UMKA310/UMKA311/UMKA312x).En esta guia la designacion UMKa312x
indica las siguientes versiones de los rastreadores GPS: UMKa312 y UMKa312v2.

La guia determina el orden de instalacion y conexion y también contiene una
descripcidon del funcionamiento del rastreador GPS y estd destinado a los especialistas
familiarizados con las reglas para realizar trabajos de reparacion e instalacion en vehiculos
y que poseen conocimientos profesionales en el campo de los equipos electrénicos y
eléctricos de varios vehiculos.

Para garantizar el correcto funcionamiento, la instalacion y configuracién del
rastreador GPS debe ser realizada por profesionales calificados. Para el uso exitoso del
rastreador GPS, es necesario familiarizarse con el principio de funcionamiento del sistema
de monitoreo en su totalidad y comprender el propdsito de todos sus componentes por
separado. Por lo tanto, se recomienda encarecidamente familiarizarse con los conceptos
basicos del funcionamiento de los sistemas de navegacién GPS/GLONASS, la
comunicacion GSM, las caracteristicas de la transmisidon de datos a través de GPRS antes
de comenzar a trabajar.

Esta guia describe el funcionamiento del producto con el software incorporado vy el
configurador de las versiones especificadas en la tabla 1.1.

Tabla 1.1 version software

SOFTWARE del Rastreador GPS 1.6.1
Configurador-(programa para configurar el 1.29.3
rastreador GPS)

Configurador movil 1.29.3

El producto se fabrica segun las especificaciones técnicas 26.30.11-001-29608716-2018.

El fabricante se reserva el derecho de realizar cambios en el disefio del producto, en
las especificaciones y en el software sin informar al consumidor.Para obtener informacion
sobre los ultimos acontecimientos debe dirigirse a: 350010, la ciudad de Krasnodar,la
calle Zipovskaya, casa No5, edificio 1, letra 2B, LLC «INTERNET DE LAS COSAS».

la pagina web del fabricante: https://glonasssoft.ru/

Soporte técnico: https://support.glonasssoft.ru

Teléfono: 8(800)700 82 21
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1. PROPOSITO Y CONDICIONES DE APLICACION

1.1 Informacion basica.

El rastreador GPS esta destinado a ser instalado en un vehiculo como un dispositivo
adicional que registra la ubicacion del vehiculo, su velocidad y direccién de movimiento.
Ademas, se registran una serie de otras opciones del vehiculo, tales como: el estado de
la entrada analdgica, la entrada digital y las lecturas de los sensores. El rastreador GPS
permite controlar equipos externos conectados a salida discreta.

Todos los hechos y estados registrados por el rastreador GPS se almacenan en la
memoria persistente. Los datos acumulados se transmiten a través de la red del operador
de telefonia mévil GSM a través de la tecnologia basada en la transferencia de paquetes
de datos GPRS a servidores dedicados con una direccion IP estatica o un nombre de
dominio, desde los cuales se pueden recibir a través de Internet para su posterior analisis
y procesamiento en los paneles de control.

La configuracion del rastreador GPS se realiza directamente a través de una interfaz
USB o de forma remota a través de un servidor de control remoto o mediante comandos
transmitidos a través de canales SMS y GPRS, asi como la configuracidn se realiza a través
de Bluetooth.

La transmision de datos es posible en caso si hay una cobertura de red celular GSM
850/900/1800/1900 que admite el servicio de la transferencia de paquetes de datos
(GPRS) para el operador seleccionado comunicacién celular. El rastreador GPS tiene una
memoria interna y persistente para almacenar datos en ausencia de energia externa o
cobertura de red GSM.

La ruta del vehiculo se fija en forma de puntos separados, que contienen toda la
informacion que llega al rastreador GPS desde sensores internos y equipo adicional. El
punto de la ruta de trafico se guarda cuando ocurre al menos uno de los eventos tales
como: cambio de direccion de movimiento mas de un angulo determinado, movimiento
en linea recta mas de una distancia determinada, cambios en la velocidad mas de un valor
determinado, expiracion del periodo de tiempo de configuracion del punto durante el
movimiento (estacionamiento), cambio de estado del dispositivo, ocurrencia de un
evento en las entradas analdgicas/digitales.

Por lo tanto, los puntos a lo largo de la ruta de trafico se pueden almacenar con un
intervalo de un segundo a varios minutos, lo que permite trazar cualitativamente la ruta
de trafico capturando todos los cambios, sin introducir redundancia en el trafico GPRS.
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Dibujo 1.1 Aspecto general del rastreador GPS (UMKa310 — a la izquierda;
UMKa310.J- a la derecha; UMKa311-abajo a la izquierda;UMKa312x —la parte

inferior derecha)
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1.2 Caracteristicas técnicas.
Las principales caracteristicas técnicas se muestran en la tabla 1.2

Tabla 1.2 Las principales caracteristicas técnicas.

Soporte para sistemas de navegacion

Numero de canales del receptor GNSS

Sensibilidad del receptor GNSS

Enlace principal de datos

Numero de ranuras de las tarjetas SIM,factor de forma

Tipos de antenas

Interfaz de communicacién con el ordenador personal
Numero de puntos en la memoria del rastreador GPS
Numero de entradas analdgicas

Rango de tensiones de entradas analdgicas,B

Numero de entradas discretas

Numero de salidas discretas

Acelerémetro incorporado

Interfaz RS-485

Interfaz Bluetooth

Voltaje de suministro, B

Consumo de corriente(con la tensién 13,8 B), mA
Exactitud de la posicion, m

Precision de velocidad, m/s

Rango de temperatura, °C

Dimensiones generales, mm

Masa de no mas de,g

Grado de proteccion de la envoltura

Proteccion de hosting(desactivada la posibilidad de
cambiar la direccidn del servidor telematico)

Bateria

Red de area de controlador interfaz

www.glonasssoft.ru 7

GPS, GLONASS
Vigilancia—33, Captura—99
-166 dBm (GLONASS+ GPS)
GSM 850/900/1800/1900
1, nano-SIM (4FF)
Internas(UMKa310, UMKa311, UMKa312)
Internas o externas(UMKa312v2)
USB, Bluetooth
10000
1 (UMKa310, UMKa312)
2 (UMKa312v2)
Sin(UMKa311)
0..40
1 (UMKa310, UMKa312)
2 (UMKa312v2)
Sin(UMKa311)
1 Combinada con la entrada(UMKa310)
1 Aislada (UMKa312)

1 Aislada+ 1 Combinada (UMKa312v2)
Sin (UMKa311)
Existe,excepto el equipamiento con la
designacién de la letra «L»
Existe solamente en el equipamiento con la
designacién de la letra «R»
Existe, v4.0
8..40
Medio- 35,Maximo— 160
<2.5
0.05
-40...+85
33x64x13 (UMKa310)
33x115x13 (UMKa310.))
67x46x24 (UMKa311)
90x71x26 (UMKa312x)

50 (UMKa310)

40 (UMKa311)

95 (UMKa312x)

IP54
Existe solamente en el equipamiento con la
designacién de la letra «H»
Existe solamente en UMKa312x
Existe solamente en YMKa311.C
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L El nimero de puntos se especifica para el conjunto minimo de parametros transmitidos;

1.3 Diagrama estructural del terminal

El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa310 se muestra en la

Figura
Antena Antena Antena
interna interna interna
hluetooth GSM/DCS GNSS/GPS

~

nanoSIM FLASH Memori

Acelerometro

]

Fuente de la .
‘ energia-de J { Entrada J [Entrada/sallda} { RS-405 J

microlUSB

S

8..40V > 4.2V analogica digital

Dibujo 1.2 El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa310

1. GSM modem;

2. Nano-SIM —ranura de configuracién de la tarjeta SIM;

3. Entrada analdégica - para controlar los parametros del vehiculo basados en
datos analdgicos.

4. Interfaz microUSB —para el firmware y la configuracion del dispositivo;
5. Entrada discreta - para la conexidn de sensores discretos;

6. Bluetooth;

7. GSM/DCS;

8. GNSS/GPS;

9.

Aceleréometro (no disponible en equipo "L");
10.Fuente de la energia-de 8 a 40V;
11. RS-485 —En la modificacion de Umka310.R, YMKa310.BR, Umka310.BRH.
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El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa311 se muestra en la
Figura 1.4.

Antena Antena Antena
interna interna interna
bluetooth GSM/DCS GNSS/GPS

~

nanoSIM FLASH Memori

~

microUSB Acelerémetro

8..40V > 4.2V CAN

Fuente de la . o
energia-de Tarjeta de expansan

Dibujo 1.3 El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa311

. GSM modem;

. Nano-SIM — ranura de configuracion de la tarjeta SIM;

. Interfaz microUSB —para el firmware y la configuracién del dispositivo;
. Bluetooth;

. GSM/DCS;

. GNSS/GPS;

. Acelerémetro;

. Fuente de energia-de 8 a 40V,

O 00 N OO U1 A W N B

. Tarjeta de expansion de CAN(red de area del controlador)- En la modificacion de
Umka311.C
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El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa312x se muestra en la
Figura 1.4.

Antena Antena Antena
interna interna interna
[ AKB } bluetooth GSM/DCS GNSS/GPS

A
]

[ m
Diagrama de carga
de la bateria
.

~

FLASH Memori

vy

Acelerémetro

{MHKPUKUI—HPDHHEP miniUSB
Salida Al G5l Entrada Entrada
- energla -de RS-485
discreta analogica discreta

\ HHI_’G;D

Conector de entrada

Dibujo 1.4 El diagrama de bloques estructural del rastreador GPS UMKa312x

1. GSM modem;

2. Nano-SIM —ranura de configuracién de la tarjeta SIM;

3. Entrada analdgica - para controlar los parametros del vehiculo basados en
datos analdgicos.

4. Interfaz microUSB —para el firmware y la configuracion del dispositivo;
5. Entrada discreta - para la conexion de sensores discretos;

6. Bluetooth;

7. GSM/DCS;

8. GNSS/GPS;

9.

Acelerémetro;

10. Fuente de la energia-de 8 a 40V

11.RS-485 — En la modificacion de UMKa312x.R;
12. Acumulador
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2 PREPARACION PARA EL TRABAJO

2.1 Descripcion del rastreador GPS

Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa310 se muestran en la Figura 2.1.

Dibujo 2.1 Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa310

General(negro);

Entrada-salida discreta (azul);

Entrada analdgica (verde);

Mas potencia (rojo);

Linea B (blanco)*;

Linea A (amarilla)*;

GNSS-antena;

Conector USB;

LED indicador de estado;

10.Ranura de instalacion de la tarjeta SIM

O 00N RAEWDNR

* - Para completar Umka310.R
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Atencion! No se permite la conexion del rastreador GPS al ordenador
personal por USB sin la tension de energia principal al propdsito de la
configuracion. Es necesario conectar energia externa. Si el
configurador no detecta el rastreador GPS, compruebe si hay
controladores instalados. En caso de que no existan, se recomienda
reinstalar el configurador marcando la casilla "instalar controladores"
(figura 3.6 ).

Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa311 se muestran en la Figura 2.2

Dibujo 2.2 Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa311

. Conector OBD

. Antena GSM

. LED

. Modem

. Conector USB

. Tarjeta de expansion
. Antena

00O N OO U1 B WIN -

. Ranura de instalacion de la tarjeta SIM
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Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa312 se muestran en la Figura 2.3

Dibujo 2.3 Los elementos necesarios del rastreador GPS UMKa312

Conector de conexion;

Ranura de instalacién de la tarjeta SIM;

Conector para conectar la bateria;

Conector de interfaz USB de tipo mini-B;

LED rojo - indicador de estado del mddulo GNSS;
LED amarillo-indicador de estado del mddulo GSM;
LED verde - indicador de disponibilidad de energia;
GNSS-antena;

© N Uk WDN PR
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2.2 Modificaciones del rastreador GPS

Para los rastreadores GPS UMKa310, UMKa31l, UMKa312x hay una serie de
modificaciones descritas en la tabla 2.4.

Ademas de los modelos de la tabla 2.4 hay otros con la letra H en el campo de

modificacién que indica la presencia de «Proteccién de hosting». Una proteccidon de

hosting se describe mas detallada en la seccion 2.20

Tabla 2.4 Modificaciones del rastreadores GPS

modificaciones

Nombre de
rastreador GPS

RS-485

BLE

Bat
eria

CAN

acelerometro

Enchufe del
encendedo
rde
cigarrillos

antenas
externas

acelerometroUM
Ka310

UMKa310.R

UMKa310.B

UMKa310.BJ

UMKa310.BR

UMKa310.L

UMKa310.LJ

UMKa310.LR

YMKa311

UMKa311.C

UMKa312.2

UMKa312.R2

UMKa312v2.2

UMKa312v2.R2

UMKa312v2.A2

UMKa312v2.RA2

e o e e e e S S R P

+ + [+ + |+ +

+ + + + + + + o+

www.glonasssoft.ru
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2.3 Descripcion de las conclusiones

La numeracion de los pines de Umka310 se muestra en la figura 2.4. La asighacion de
contactos se muestra en la tabla 2.4.

JJud oud

(® )

i EREniEn

La numeracién de los pines de Umka310

Tabla 2.4 La asignacion de contactos

General(Negro)
Entrada-salida discreta (azul)
Entrada analégica (verde)
Mas potencia (rojo);

U W NF

Linea B (blanco)*;

6 Linea A (amarilla)*
* - Para completar UMKa310.R
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La numeracion de los pines de Umka311 se muestra en la figura 2.5. La asignacién de
contactos se muestra en la tabla 2.5.

N
f:

B~
By

- S/

Dibujo 2.5 La numeracion de los pines de Umka311

Tabla 2.5 La asignacién de contactos

3 Interfaz CAN H (opcional)*

4 GND(-)

5 GND(-)

6 Interfaz can H (por defecto en la modificacion Umka311.C)*
11 Interfaz CAN L (opcional)*

14 Interfaz CAN L (por defecto en la modificacién Umka311.C)*
16 Mas potencia (+)

* — La tarjeta de expansidn sélo puede estar en la modificacion de Umka311.C.
El resto de los pines no se utilizan.
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La numeracion de los pines Umka312x se muestra en la figura 2.6. La asignacion de
contactos se muestra en la tabla 2.6.

| W S — | W O
[gnu_ujs sLUi
eJslafslan)y =

AN AN

Dibujo 2.6 La numeracién de los pines Umka312x

Tabla 2.6 La asignacién de contactos

Energia(+)
RS-485 (A)*
RS-485 (B)*
Entrada 0. Analdgico 0. INO (AINO)
Entrada 1. Analdgico 1. IN1 (AIN1)*
No se utiliza
General(-)
No se utiliza
Salida 0. «Colector abierto». OUTO
Entrada 2. Digital 0. IN2 (DINO). Salida 1. «Colector abierto».
OuUT1*

11 Entrada 3. Digital 1. IN3 (DIN1)*

12 No se utiliza
* - para completar R

** - para UMKa312v2

O N LA WIN |-

=
o
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2.4 Actualizacion del dispositivo.

Hay dos formas de actualizar el firmware del rastreador GPS: actualizar a través del
configurador y actualizar a través del servidor de administracion.

La actualizacién a la versidn final es automatica. Si el rastreador GPS no se actualiza
automaticamente, puede actualizarlo a través del configurador. Para hacer esto en la
barra de herramientas, haga clic en «Actualizar firmware de rastreador GPS» o introduzca
el comando «ACTUALIZAR» en la pestafia «Consola». Si el rastreador GPS no responde al
firmware de la barra de herramientas, haga clic en «Buscar actualizaciones». También
puede actualizar enviando SMS «Actualizar » al nimero de teléfono del rastreador GPS.

Existe la posibilidad de actualizar manualmente. Para hacer esto, cierre el
configurador y coloquelo en la carpeta "C:\Program Files (x86) \ UMKa3XX \ firmware"
archivo de firmware requerido. Después de eso abra el configurador y espere la descarga;
deberia aparecer una oferta para actualizar el rastreador GPS.

Si es necesario, es posible actualizar a una version de prueba del firmware. Para hacer
esto, utilice la actualizacién manual descrita anteriormente o envie un comando SMS
"UPDATE VER=X.Y.Z" (descripcién del comando, consulte el Apéndice A) al nimero de
teléfono del rastreador GPS.

2.5 Instalacion de la tarjeta SIM

Para instalar una tarjeta SIM en el UMK-310, es necesario doblar ligeramente los
sujetadores de la carcasa de un lado, abrir la carcasa del dispositivo y quitar la placa
(Figura 2.7 a la izquierda). Para la instalacién en la Umka311 / Umka312x, abra la carcasa
del dispositivo desenroscando previamente los tornillos de fijacion (figura 2.7 a la
derecha) con un destornillador Phillips PH1 y retire la placa.
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=~ 0
Dibujo 2.7 apertura de la carcasa del dispositivo (310 — A la izquierda; 312 - A la

derecha; 311 -De abajo)

La placa tiene un conector para instalar una tarjeta SIM nano-SIM. Instale la tarjeta
SIM de acuerdo con la Figura 2.8. Después de instalar la tarjeta SIM, monte el dispositivo
en el orden inverso. El UMKa312v2 prevé la posibilidad de instalar SIMCHIP (bajo pedido)
en fabrica. Al mismo tiempo, la ranura para tarjeta SIM se suelda por defecto.

iAtencion! No es posible el funcionamiento simultaneo de las tarjetas
SIM y SIMCHIP.
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Dibujo 2.8 Instalacién de una tarjeta SIM (310 - izquierda; 312 - derecha; 311 -

abajo)

2.6 Instalacion del rastreador GPS en el vehiculo

Al montar el rastreador GPS, se debe tener en cuenta que la orientacion de la antena
GLONASS/ GPS en el espacio debe dirigir el pico del diagrama direccional al cenit del cielo.

El patréon de radiacion de la antena de ceramica plana instalada en el cuerpo del
dispositivo tiene una forma hemisférica, por lo que se recomienda instalar el dispositivo
en una posicion horizontal. En otras posiciones, la fuente principal es una sefal re-
reflejada, lo que afecta significativamente la precision de la determinaciéon de las
coordenadas y el tiempo de resolucion del problema de navegacidon. La presencia de
objetos metalicos cerca de la antena, especialmente en la direccién del I6bulo principal
del patrén de radiacion, provocara un deterioro significativo en la recepcién de la seial.
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El dispositivo debe colocarse lo mas lejos posible de las Fuentes de interferencia de
Radio (interruptores, transmisores, etc.).

Se recomienda que el cable de alimentacién y otros cables se realicen en una carcasa
corrugada protectora. Al mismo tiempo trate de no permitir que el cable se hunda, esto
puede provocar su fractura o rotura. Utilice sujetadores especiales (por ejemplo, bridas
de nylon) para sujetar el cable.

No instale el dispositivo cerca De Fuentes de calor(colectores de escape, radiadores,
etc.).Se recomienda que todas las conexiones se hagan con conectores de sujecion
especiales para el cable, o con conectores de retorno especiales para los cables (por
ejemplo, para conectar al bus CAN a través de un conector). El dispositivo y todos los
cables conectados a él deben fijarse de forma segura y, al mismo tiempo, no interferir
con el funcionamiento de los mecanismos del vehiculo.

2.7 Procedimiento de instalacion de la bateria solo para UMKa312x

Para fijar y transmitir informacién de apagado de energia externa,y para iniciar
rapidamente el mdédulo de navegacidn después del encendido, el rastreador GPS puede
equiparse con una bateria interna. También se recomienda instalar la bateria para
garantizar la integridad de los datos y reducir el riesgo de pérdida de datos.

Para instalar la bateria, abra la carcasa del terminal y retire la tarjeta (consulte la
secciéon "Instalacion de la tarjeta SIM"). A continuacién, conecte la bateria al conector
correspondiente, como se muestra en la foto (figura 2.9 ).

la bateria esta unida a la parte superior de la carcasa con pegamento de fusidon en
caliente o cinta adhesiva de doble cara. En este caso, |la bateria se coloca de modo que no
se superponga a las antenas GPS y GNSS cuando el dispositivo parece estar ensamblado.
La figura 2.9 muestra la ubicacion 6ptima de la bateria.

iAtencion! La bateria esta preinstalada por el fabricante en ciertos
niveles de equipamiento del producto. Si la bateria no esta disponible,
se puede comprar por separado del fabricante del producto.
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Dibujo 2.9 Instalacion de la bateria

2.8 Conexion de energia

La conexidn de alimentacion al dispositivo de navegacion se realiza mediante cables
montados en la placa del dispositivo. Para proteger los cables del circuito de alimentacion
contra cortocircuitos, se recomienda encarecidamente instalar un fusible con una
corriente nominal de 1 A lo mas cerca posible de la fuente de alimentacién.

Al conectar el terminal, debe cumplir con las normas de seguridad estipuladas en las
reglas para realizar trabajos de reparacién en vehiculos. Todas las conexiones deben
proporcionar un contacto seguro y estar cuidadosamente aisladas. En el caso de una
longitud insuficiente del cable deseado, se puede aumentar con una seccion de alambre
de al menos 0,35 mm?2.

La entrada de energia del dispositivo esta disefada para una tension de red a bordo
de8a40V.

La conexion de alimentacion del dispositivo se puede realizar directamente a la
bateria 0 a la red de a bordo (figura 2.10 ). En Umka311 la energia se conecta mediante
la instalacién en el conector OBD.
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Dibujo 2.10 Conexidn de energia (310 - izquierda; 312x - derecha)

iAtencion! El dispositivo tiene proteccion integrada contra
cortocircuitos en el interior del dispositivo, sobrealimentaciéon y
sobretensiones de pulso. Sin embargo, en vista de la vida dtil limitada
natural del equipo de proteccion instalado, se recomienda
encarecidamente el uso de un fusible externo con una corriente
nominal de 1 A.

2.9 Conexion de entrada analégica

Para controlar los parametros del Vehiculo basados en datos analégicos (por ejemplo,
un sensor de nivel de combustible analédgico, un termédmetro analdgico, etc.), se utiliza
una entrada analdgica del dispositivo de navegacion.

Ademas, la entrada analdgica puede operar en el modo de entrada discreta, con
niveles de tension cero y uno légicos configurables (ver la seccién "Trabajando con el
configurador").

El dispositivo tiene un canal para medir voltaje externo (AINO). El canal AINO puede
medirde 0a40V.

Cuando conecte fuentes analdgicas simples, siga el diagrama que se muestra en la
Figura 2.11.

En Umka311l hay una entrada virtual. Se conecta mediante la instalacién en el
conector OBD.
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analdgica 2

Dibujo 2.11 Conexidn de Fuentes analdgicas (310-izquierda; 312-derecha;

312v2-abajo)

Para conectar una entrada analdgica en el modo de entrada discreta con un ajuste
a"+", use el circuito de la figura 2.12, y debe usar una resistencia adicional para un ajuste
nominal de 3.9 kw y una potencia de disipacion de al menos 0.5 W.

Los contactos sellados con control magnético y otros dispositivos Con salida "contacto
seco" o "colector abierto"pueden actuar como una llave.

Para conectar la entrada analdgica en el modo de entrada discreta de alimentacion"
-", utilice el circuito de la figura 2.13.

Una vez conectado, configure los modos de entrada en el configurador (consulte
"Trabajar con el configurador").

La conversion de una senal analégica de entrada a una discreta se realiza segun el
principio del disparador Schmitt.

Los niveles de conmutacion se definen mediante el configurador o el comando
"SETLIMn", donde n es el numero de entrada. . Por ejemplo, los siguientes niveles estan
configurados por defecto: para el 0 l6gico, el voltaje es de 5V (5000 mV), para el 1 légico,
el voltaje es de 6 V (6000 mV). El voltaje de entrada por debajo de 5 V se convierte a 0
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l6gico,por encima de 6 V a 1 légico y en el rango de 5 a 6 conserva el valor fijo anterior

(Figura 2.14).
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Dibujo 2.14 Conexidn pull-up a «+» (310 - izquierda; 312 - derecha; 312v2 -

www.glonasssoft.ru

inferior)
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Conexion pull-up a «-» (310 - izquierda; 312 - derecha; 312v2 - inferior)

6000

5000

Conversion de sefial analdgica a discreta

2.10 Conexion de entrada digital
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Para conectar sensores discretos se utiliza la entrada digital del dispositivo. Los modos
de funcionamiento de esta entrada se pueden configurar en consecuencia mediante el

configurador.

La entrada digital (en UMK-310y UMK-312) tiene un pull-up interno a "-", por lo tanto,
los dispositivos con una salida de "contacto seco" o "colector abierto" conectados a la
fuente de energia "+" pueden actuar como fuentes de sefial (Figura 2.15).

Ut ujuln

ood oogd %%Dgg H

relés
mmlm ooo = o~
Contactos de
relés + +

Dibujo 2.15 Opciones de conexidn de sensores discretos

(% INOHACESofit ) | L Contactos de
=

Las entradas digitales UMKa312v2 tienen un pull-up interno tanto para "-" como para
"+" segun la configuracion. por lo tanto, los dispositivos con una salida de "contacto seco"
o "colector abierto" conectados tanto a la fuente de alimentaciéon "+" como a "-" (Figura
2.16) pueden actuar como fuentes de seiial.

U )y, JuU
L]

Dibujo 2.16 Opciones para conectar sensores discretos a UMKa312v2
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2.11 Conexion de la salida de colector abierto

El rastreador GPS tiene una salida de tipo "colector abierto" que se puede utilizar para
controlar la carga externa. En la Umka310vy en la Umka312v2 la salida se combina con la
entrada digital.

Si la carga a controlar no consume mas de 0.5 A se debe utilizar el Esquema que se
muestra en la figura 2.17 para conectarla.

Para cargas que requieren una corriente superior a 0.5 A se debe usar un relé
adicional (figura 2.18).
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Dibujo 2.17 Conexidn de carga de baja potencia (310 izquierda; 312 derecha)
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Dibujo 2.18 Conexidn de carga pesada (310 - izquierda; 312 - derecha)

2.12 Conexion del sensor de nivel de combustible a RS-485
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Se pueden conectar hasta 3 sensores de nivel de combustible (FLS) con el
protocolo LLS al rastreador GPS en las configuraciones UMKa-310.R, UMKa-
310.BR, UMKa-310.BRH, UMKa-312.R2. La Figura 2.19 muestra un ejemplo de
conexion de sensores de nivel de combustible. La resistencia al final del
dispositivo electronico dentro del automovil esta instalada para emparejar la
resistencia de onda y es igual a 120 Ohmios. Se recomienda realizar el
estandar de capa fisica para la interfaz asincrona RS-485 con un cable de la
forma "par trenzado".

Las ramificaciones de RS-485 a los sensores deben serlo mas cortas posible
para que coincidan con la impedancia del dispositivo. Y para evitar colisiones
en él, se recomienda preasignar una direccion unica a cada dispositivo.

+ ] ] ] ] |
FLRS—-’J-SS)

N

(B [MELAEESak: D

IR oM

FLS(RS-485)

Dibujo 2.19 Conexion de sensores de nivel de combustible a través de Ia

interfaz RS-485 (310 - a laizquierda; 312 - a la derecha)

iAtencion! Cuando se trabaja con sensores de nivel de combustible,
es necesario cumplir estrictamente con los requisitos de la
documentacidon operativa relevante.

2.13 Conexion del sensor de nivel de combustible BLE.

iNo funciona en los dispositivos de modificacion UMKa310, UMKa310R!
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Ademas, se pueden conectar hasta 4 sensores inaldambricos de nivel de combustible
llamados Escort TD-BLE(u otros sensores BLE descritos en el anexo E) a los sensores de
nivel de combustible cableados (Fig. 2.21).

Para comenzar a trabajar con los sensores de nivel de combustible BLE, haga clic en
la pestafa "Sistema" en el configurador y seleccione "sensores de nivel de combustible
ble" (BLEMODE 2) en el grupo de opciones "Parametros de Bluetooth" o "configuracion
y sensores de nivel de combustible BLE" (blemode 3). Después escriba la configuracién en
el dispositivo.

Para anadir el sensor de nivel de combustible al rastreador GPS en la ficha = sensores
de nivel de combustible BLE» introduzca la direccion MAC en el campo correspondiente
o por el comando «LLSBLEn». Para empezar a recibir datos, marque la casilla «Interrogar».

Para obtener la direccién MAC del dispositivo, se proporciona un escaner BLE en el
configurador. Haga clic en"buscar dispositivo".El dispositivo encontrara todos los
Bluetooth disponibles. Haga clic con el botdon derecho en el dispositivo deseado y

seleccione el numero del Sensor de nivel de combustible(Fig. 2.20).

Konuposate MAC

3apate MAC ana BLE O¥TO
3agate MAC gna BLE O¥T1
3agate MAC ana BLE AYT2
3agate MAC ana BLE AYT3

Dibujo 2.20 Seleccién del numero del sensor de nivel de combustible
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Dibujo 2.20 Conexidn del sensor de nivel de combustible a través de BLE (310 -
izquierda; 312 - derecha)

Las lecturas de los sensores inaldmbricos de nivel de combustible se integran en el
espacio de direcciones total siguiendo los 3 cables. El direccionamiento de los sopladores
inalambricos comienza con 7.

Para los sensores inaldmbricos de nivel de combustible, la pestaifia Estado muestra
informacion sobre el voltaje de alimentacidn y la intensidad de la sefial. Asi mismo, la
intensidad de la sefial y la tensidn de alimentacion se escriben en la Caja negra y pueden
ser leidos por el configurador al descargar la historia. Los parametros adicionales de
intensidad de sefial y voltaje de la bateria no se transmiten actualmente a los servidores
telematicos.

2.14 Administrador de energia UMKa310/UMKa311

El administrador de energia esta disefiado para optimizar los modos de ahorro de
energia del terminal.

El rastreador GPS durante la operacion puede estar en uno de los modos de ahorro
de energia indicados en la Tabla 2.7.

Tabla 2.1 Modos de ahorro de energia

www.glonasssoft.ru

Régimen de | - No se cumplen las condiciones | -El rastreador GPS es completamente
funcionamiento | para cambiar a otros modos de | funcional.
(RUN) ahorro de energia.
Consumoal2V-30a70 mA
Modo de Modem desconectado del servidor
inactividad - el voltaje en la entrada (OFFLINE). el médem esta registrado
(IDLE). analogica es menor que el en la red del operador celulary
especificado por el comando procesa los SMS entrantes en modo
(VOLTSAVE Z). fuera DE linea
- El dispositivo esta en modo de | _ | 4: o isn desactivada.
navegacion estatica durante mas
tiempo especificado | Consumo a 12 V-30 mA
(POWERSAVE X).
Modo de | - El dispositivo esta en modo de | Médem completamente
espera navegacion estdatica durante desconectado (SLEEP);
(STANDBY). mas tiempo especificado _ Indicacion desactivada;
(POWERSAVE X)
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- El voltaje en la entrada
analdgica es menor que el
especificado por el segundo
parametro del comando
"VOLTSAVE Y"

- Receptor de navegacion
desactivado;

- La grabacion en la Caja negra en el
tiempo no se realiza

- Otras funciones funcionan en modo
normal.

Consumo a 12 V-15 mA

Ventana de
actividad

(WINDOW)

En este modo, el dispositivo
entra en el modo EJECUTAR
desde cualquier modo de ahorro
de energia.

Para la ventana de actividad por
comando

«ACTIVEWIN» especifica la hora de
inicio de la ventana en UTCy su
duracion.

Después del final de la ventana, el
dispositivo vuelve al modo de ahorro
de energia.

2.15 Administ

rador de energia UMKa312x

El administrador de energia esta disefiado para optimizar los modos de carga de la

bateria y el ahorro de energia del dispositivo.

El rastreador GPS durante el funcionamiento puede estar en uno de los modos de

ahorro de energia i

Régimen de
funcionamiento
(RUN)

ndicados en la tabla 2.8.

Tabla 2.8 Modos de ahorro de energia

- No se cumplen las condiciones
para cambiar a otros modos de
ahorro de energia.

-Rastreador GPS es totalmente
funcional

Modo de
inactividad (IDLE).

www.glonasssoft.ru

- El dispositivo funciona con la
bateria mas tiempo
especificado (DESCARGA Y);

- El dispositivo estd en modo
de navegacion estatica durante

- El médem esta desconectado
del servidor (OFFLINE). En el
modo SIN CONEXION, el médem
se registra en la red del operador
movil y procesa los SMS'y las
llamadas de voz entrantes;
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mas tiempo especificado
(POWERSAVEYY).

- el voltaje en la entrada
analégica es menor que el
especificado por el comando
(VOLTSAVE 2).

- Indicaciéon deshabilitado.

Consumoal2V-30mA

Modo de espera
(STANDBY).

- El dispositivo estd en modo
de navegacion estatica durante
mas tiempo especificado
(POWERSAVE X)

- El voltaje en la entrada
analdgica es menor que el
especificado por el segundo
parametro del comando
"VOLTSAVE Y"

- médem completamente
desconectado (SLEEP);

- Indicacién desactivada (excepto
led verde);

Receptor de navegacién
desactivado;

- La grabacion en la Caja negra no
se realiza a tiempo

- Otras funciones funcionan en
modo normal.

Ventana de
actividad
(WINDOW)

-El dispositivo ingresa al modo
RUN desde cualquier modo de
ahorro de energia en este modo

El comando "ACTIVEWIN"
establece la hora de inicio de la
ventana en UTCy su duracion para
la ventana de actividad.

Una vez que finaliza la ventana, el
dispositivo vuelve al modo de
ahorro de energia.

El dispositivo durante el funcionamiento puede estar en uno de los modos de energia

principales indicados en la tabla tabla 2.9 .

Tabla 2.9 Modos de energia

Modo de
recuperacion de
la bateria.

- la bateria esta muy descargada
0 no estd conectada

- retiro de la bateria de
descarga profunda

- después de que la bateria esté
suficientemente cargada (por
encima de 3,3 V), el dispositivo
cambia al modo de carga lenta.

www.glonasssoft.ru
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Modo de carga
lenta de la
bateria.

- caracterizado por el hecho de
que ya es posible cambiar a
trabajar con la bateria cuando el
voltaje de energia esta apagado.

- el voltaje maximo de la bateria
cargada en este modo es de
aproximadamente 4.0-4.1 V, lo
gue corresponde a una carga de
aproximadamente 80 — 90 %;

- es posible cambiar al modo de
carga rapida de la bateria de este
modo

Modo de carga

- la corriente de carga depende
de la duracién de la conexién de

- la bateria se carga a 4.2 V, que
corresponde al 100% de carga.

proteccion de la
bateria.

los terminales de la bateria.

rapida de la|la bateria a la linea de 4,2V. en
bateria. este modo
Modo de | - Se detectd un cortocircuito en | - todos los circuitos de carga se

desconectan para evitar dafios
en el dispositivo y la bateria.

se realiza el procedimiento de
reinicio del dispositivo, durante

Modo de | -Voltaje de Energia perdida, - el | -la tarea del modo de descarga

descarga de la | dispositivo cambiard ala energia | de la bateria es prolongar el

bateria. de la bateria si esta conectado y | funcionamiento del dispositivo y
es funcional. (DESCARGA X,Y) conservar la bateria.

Modo de | - se completan las operaciones | - todas las tareas realizadas por

desconexion del | de escritura en EEPROM Y| el dispositivo se completan lo

dispositivo. memoria FLASH. Después de eso | m3s correctamente posible.

- es posible cambiar al modo de
reserva desde este modo

Modo de reserva.

el cual el rastreador GPS se
desconecta de la bateria.

-Cambia después de una
desconexion correcta del

dispositivo si no hay tensién de
energia.

- El voltaje de la bateria se
suministra solo a los circuitos de
redundancia del mdédulo GNSS.

-Cable del circuito de
redundancia GNSS permite el
"Inicio calido" y el
funcionamiento de otras
tecnologias que reducen el
tiempo hasta que se ordenan las
primeras coordenadas validas.

El administrador de energia tiene una funcidén de ahorro de energia cuando el nivel

de voltaje se reduce en los canales analdgicos internos o externos. La configuracion se

realiza mediante el comando "VOLTSAVE".
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También es posible configurar la ventana de actividad. En combinaciéon con otros
comandos del administrador de energia permite realizar la funciéon de baliza. La
configuracién se realiza mediante el comando "ACTIVEWIN".

2.16 Transferencia de datos a varios servidores

El dispositivo puede transmitir datos a tres servidores telematicos diferentes al mismo
tiempo, asi como actualizarse y configurarse al mismo tiempo.

La Caja negra proporciona un almacenamiento independiente de los datos de los
puntos transferidos a cada uno de los tres servidores telematicos posibles.

El dispositivo siempre escribe una Caja negra para todos los servidores,
independientemente de si la transferencia a ellos esta habilitada en la configuracién. En
este caso, solo se almacena una copia de los datos en la Caja negra.

Para transferir datos al servidor, debe ingresar su direccién, puerto y seleccionar el
protocolo de transferencia utilizando el configurador o los comandos "SETSERV" y
"SETPROTOCOL". Otras configuraciones como" Orden de descarga"," modo en linea "y"
opciones Avanzadas " se aplican simultaneamente a todos los servidores.

Para deshabilitar la transferencia de datos al servidor, debe borrar el nombre del
servidor en la configuracion del dispositivo. Esto limita el orden de seleccién de los
servidores a transferir. No puede configurar la transmision al mismo tiempo al primer y
tercer servidor o al segundo y tercer servidor. Solo puede configurar la transmision al
primer servidor (principal), al primero (principal) y al segundo (alternativo), o a los tres
servidores al mismo tiempo.

Al registrar el intercambio entre el dispositivo y los servidores se agregd el campo [ID
de conexion] en los mensajes de recepcion y transferencia de paquetes de datos. En la
tabla 2.10 se muestran los posibles identificadores de conexién y sus valores.

Tabla 2.10 Identificadores de conexion.
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[0] Primer servidor (principal)

[1] Segundo servidor (alternativo)
[2] Tercer servidor (opcional)

[3] Servidor de actualizacidon remota
[4] Servidor de configuracidon remota

2.17 Configuracion remota.

El modo de configuracion remota permite trabajar con el rastreador GPS remoto casi
como si estuviera conectado al configurador a través de USB.

En el modo de configuracion remota, el servidor de administracion remota actua
como intermediario entre el configurador y el dispositivo. El dispositivo y el configurador
se conectan a él.

Hay dos modos posibles de conectar el rastreador GPS al servidor de administracién:
persistente y de sesion.

En modo permanente, el dispositivo mantiene una conexidon con el servidor de
administracion mientras esta en el estado "EN linea". Por defecto, el modo permanente
esta desactivado. Para habilitarlo se usa el comando "REMCFG ENABLE". Para desactivar
el comando "remcfg DISABLE".

En el modo de sesion, el comando "REMCFG START"debe enviarse inmediatamente
antes de la sesion de configuracion a través de CUALQUIER canal de comunicacion
disponible. En este caso, el dispositivo se conecta al servidor de administracidon durante
30 minutos. Si la configuracién requiere mas o menos tiempo, la Duracidn de la sesion
también se puede especificar en los parametros del comando "REMCFG START".

La salida del modo de sesion se produce después de la duracion de la sesion, al
reiniciar el terminal, al recibir el comando "REMCFG STOP" o al cambiar el dispositivo al
modo de ahorro de energia.

Una vez que el dispositivo se ha conectado al servidor de control remoto, es posible
conectarse a él por el configurador.Para hacer esto, haga clic en el botdn de la barra de

£oF 30N

herramientas Qﬂ[ﬂ} En la ventana "Conexidn al servidor" que se abre, debe ingresar el
IMEI del rastreador GPS, la contrasefia para acceder a él y hacer clic en el botén
"Conectar". El trabajo adicional con el configurador se describe en la seccién 3.3 y
siguientes.

Es importante comprender que la configuracién remota funciona a través del canal
GPRS, que tiene limitaciones significativas tanto en el ancho de banda y los retrasos en la
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transmision de datos como en la estabilidad de la conexidn. Estas caracteristicas de
enlace de datos imponen limitaciones al rendimiento del configurador y al uso de algunas
funciones secundarias, como el modo de depuracidn, etc.

jAtencidon! En la configuracion predeterminada, la conexiéon permanente al
servidor de administracién esta desactivada. Solo el modo de sesién esta disponible.

2.18 Acontecimientos de alta prioridad

Un evento de alta prioridad es un evento (mensaje, punto) que debe enviarse a un
servidor telematico con un retraso minimo. Los eventos de alta prioridad incluyen, en
particular, la sefial "SOS".

Se puede generar un evento de alta prioridad cuando cambian los valores de las
entradas discretas y cualquier bit del parametro "Status". Para ello, se configura el modo
de prioridad discreta ( + ) para las entradas discretas, y para el estado, la mascara de
eventos de alta prioridad se establece mediante el segundo parametro del comando
"SETMASK" o mediante el configurador de la Calculadora de estado en la columna
"Prioridad".

La Caja negra almacena hasta 16 puntos finales de alta prioridad. Cada uno de los
servidores telematicos utiliza su propia lista de puntos de alta prioridad.

El punto de alta prioridad recibido por el servidor se elimina de la lista
correspondiente. Cuando se apaga o reinicia el dispositivo, se borran las listas de puntos
de alta prioridad.

Si selecciona el orden de descarga «de puntos antiguos a nuevos», la regla «Agrupar
registros por» se anula si hay puntos de alta prioridad en la cola. El orden de descarga de
puntos no cambia. Se envia un paquete al servidor que contiene el mayor numero posible
de puntos en la configuracion actual. En este caso, el primero en el paquete sera el
registro mas antiguo de los no confirmados. La regla "Agrupar registros por" volvera a
entrar en vigor tan pronto como se confirme el uUltimo punto de alta prioridad de la lista
de alta prioridad.

Si se selecciona el orden de descarga de puntos "primero actual”, la regla"Agrupar
registros por" también se anula si hay puntos de alta prioridad en la cola.

El orden de descarga de puntos cambia de la siguiente manera: primero se envian
todos los puntos de alta prioridad en el orden en que llegan a la cola, luego se agrega el
punto actual al paquete con el Ultimo punto de alta prioridad si hay espacio libre en él y,
finalmente, se agregan los puntos restantes que no se han recibido.

Se envia un paquete al servidor que contiene el mayor numero posible de puntos en
la configuracidon actual. La regla "Agrupar registros por" volvera a entrar en vigor tan
pronto como se confirme el ultimo punto de alta prioridad de la lista.
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2.19 Configuracion por Bluetooth.

En el dispositivo se implementa la posibilidad de configuracién a través del canal
Bluetooth. Para conectarse al dispositivo, se agregd un botdn con un icono de Bluetooth

en la barra lateral del configurador . El botdn solo estd activo cuando el mdédulo de
Radio Bluetooth estd activado. Al hacer clic en el botdn, se buscara un rastreador GPS y
se conectara automaticamente a él en caso de que se encuentre un dispositivo o se le
ofrecera su eleccidn si hay mas de uno de los rastreadores GPS. La desconexidon se
produce cuando se vuelve a pulsar el botdn. De lo contrario, el trabajo en Bluetooth no
es diferente del trabajo en USB. Para configurar el rastreador GPS a través de Bluetooth,
no es necesario tener una tarjeta SIM.

2.20 Proteccion de Hosting

En los dispositivos con modificacion «H» se incluye la protecciéon de alojamiento.
En esta modificacion el rastreador GPS esta vinculado a una direccion especifica
del servidor tematico sin posibilidad de modificacion.

En el configurador en la ficha «Servidores» puede ver los datos del servidor
conectado sin posibilidad de edicion.

2.21 Posicionamiento por estaciones base (LBS).

Se implementa la funcidn de posicionamiento de la estacion base (LBS).

Puede activar la transmision de datos necesaria para el posicionamiento en BS
utilizando el comando "SETLBS 1". Al mismo tiempo, la lista de parametros transmitidos
al servidor se complementard con parametros como "mcc" - cddigo de pais moévil, "mnc"
- codigo de red movil, "lac" - codigo de area local, "cell_id" - identificador de celda. Puede
leer sobre la configuraciéon en Wialon en el sitio web:

2.22 Sistema de identificacion ble (iBeacon)

Soporte de identificacion ble se implementd para el dispositivo. Los detalles se
pueden encontrar en el sitio glonasssoft.ru en la seccién de instrucciones del documento

"sistema de identificacion BLE".
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2.23 Conexion del instrumento CAN (solo para Umka311.C)

El soporte del dispositivo CAN se implementd en el dispositivo UMKa311C. Instale el
rastreador GPS en el conector OBD para la conexidén.El rastreador GPS estd configurado
desde la fabrica del fabricante.

iAtencion! El soporte para la interfaz CAN es opcional y debe
especificarse al realizar el pedido al fabricante.

Puede familiarizarse con la lista de parametros transmitidos y legibles en el
"APENDICE I. Lista de pardmetros legibles y transmitidos desde el dispositivo CAN".
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3.1 Indicacion

3 DESCRIPCION DE LAS OPERACIONES

Para determinar el estado actual del rastreador GPS de navegacién UMK-310/311, se
instala un LED en su placa (Figura 3.1). Descripcion del funcionamiento del LED en la Tabla

3.1.

Dibujo 3.1 Ubicacion del LED de indicacion

Tabla 3.1 LED

no enciende

Modo "suefio". El médem esta apagado o se ha producido un
error de médem o SIM

1 destello corto

Inicializacion del mdédulo GSM

2 destellos cortos

Registro en la red GSM

3 destellos cortos

Modo"Fuera De Linea". El médem solo acepta SMS

4 destellos cortos

Iniciar sesion en GPRS;Terminar sesién en GPRS

3 pausas cortas

Modo "Online". No hay conexidén a ambos servidores

2 pausas cortas

Modo "Online". No hay conexién a un servidor alternativo

1 Pausa corta

Modo "Online". No hay conexion al servidor principal

enciende
constantemente

Modo "Online". Hay una conexion a los servidores principal y
alternativo.
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iAtencidon! La indicacion no muestra el estado de conexion al servidor
secundario,a los servidores de actualizacion remota y de
configuracion.

Para determinar el estado actual del dispositivo de navegacion UMKa312x, se instalan
tres ledes en la placa. Se encuentran detras del conector principal y lo destacan durante
el funcionamiento (Figura 3.2 ):

Jut Jut

HE ) [HE
Ol UOR

AN PAN A

Dibujo 3.2 Ubicacion de los ledes indicativos

Cada uno de los ledes es responsable del estado de los mdédulos individuales del
dispositivo:
Figura 3.2 LEDs

Verde—indica la disponibilidad de energia del dispositivo de navegacion :

Enciende Hay energia
No enciende No hay energia
—indica el estado del médulo GSM:

Modo de suefio. El médem esta apagado o se ha producido un

No enciende ,
error de médem o SIM

1 destello corto inicializacién del modulo GSM
2 destellos cortos | registro en la red GSM
3 destellos cortos Modo «offline». El médem solo acepta llamadas de voz SMS

4 destellos cortos Iniciar sesion en GPRS;Terminar sesion en GPRS
3 pausas cortas Modo «online». Sin conexién a ambos servidores
2 pausas cortas Modo "Online". No hay conexion a un servidor alternativo

1 pausa corta Modo "Online". No hay conexion al servidor principal;;

enciende Modo «online». Hay conexion a todos los servidores

constantemente configurados.

Rojo —indica el estado del mdédulo GNSS:

No enciende Mdédulo GNSS no funciona

Destella 1 vez Las coordenadas no son validas. Busqueda de satélites
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Destella 2 veces Coordenadas 2D determinadas

Destella 3 veces Coordenadas 3D definidas

iAtencion! El estado de la actualizacion y configuracion remotas no se
muestra en la indicacidn, ya que son de fondo y auxiliares.

3.2 Preparacion de un ordenador personal para configurar el dispositivo

Utilice un ordenador personal con Windows 7 o superior para configurar el
dispositivo.

Descargue el instalador de software "Configurador Umka3xx", ubicado en el sitio web
oficial del fabricante en https://glonasssoft.ru/ru/equipment/umka310.

Para iniciar la instalacion ejecute el archivo descargado y permita que se realicen los
cambios (Figura 3.3 ).

¥yl KoHTpone yueTHBIX 3anuceid nons3oeaTeneii @

. PaspewnTs BHECEHME N3MEHEHWIA Ha AaHHOM
/ KOMMbKOTepe ciedytollei NporpaMmme HEM3BECTHOTO
W3natena?

WMma nporpamme:: setup.exe
Mzgatens: Hewussectho
WecTounuk daina: KecTkuit gucKk KomneoTepa

':i’::' Mokaszate noapobHocTh Ha ] [ glex J

HacTpoiika Bbliaqum Takwx YBEAOMAEHMI

Dibujo 3.3 Permiso para realizar cambios.

Seleccione el idioma de instalacidn (figura 3.4) y haga clic en «Ok».

BriBepuTe AZLIK yCTaHOBKN >

BhIDEpUTE A3HIK, KOTOPEI DYAET MONONE306aH
B NPOLSCCE YCTIHOBKM:

Pycorimi e

Ornera

Dibujo 3.4 Seleccion del idioma de instalacion

Seleccione la instalacién de SOFTWARE (figura 3.5) y haga clic en Siguiente.
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ﬁ’ Ycranoeka — Kondmrypatop YMKa3Xx -

BeiGop Nanki ycraHoBKM
B KaKyH Nanky Bl XOTHTE YCTaHoBNTE KondurypaTop YMKadxXx?

MporpamMa ycTaHosnT KoHdurypatop YMKa3XX B cneayiowyio Nanxy.

Haxrure «flanees, yTobbl npogomTs. Ecm Bl xoTuTe BeifpaTs Apyryio nanky,
HakmuTe «Obsop»,

Obsop...

TpebyeTca Kak MuHIMyM 28,3 MB ceoboaroro AMCKoBOro NpoCTpaHCTEa.

Dibujo 3.5 Instalacion de SOFTWARE

Durante la primera instalacidon, seleccione la opcidn "Instalar controlador de
rastreador GPS" (Figura 3.6) y haga clic en "Siguiente".

ﬁ! Ycranoeka — Konduryparep ¥YMKa3Xx —

BoibepnTe NONONHIT EnbHbIE SafauN
KaKie AoNONHUTENEHBIE 330341 HeoBX0AWMD BEINONHUTL?

BrifEpHTE AONOMHMTENBHBIE 334341, KOTOPEIE AQHHE! BEINOIHNTLCA NP
yeTaHosre Kondurypatop YMKa3¥X, nocne sToro HammiTe «/lanees:

JlonoMHUTENbHBIE SHEHKM:

Co30aTh 3Ha40K Ha PaBiodem cTone
JlononHUTENsHEI Apaiieep:
YCTEHOBITE APEBED TEPMAHANE
OMMCTKE ANDEKTOPMM YCTEHOBKM:

YuCTan yCTaHoBKka

Lanee > OTmeHa

Dibujo 3.6 Seleccion de opciones de instalacion

El programa esta listo para la instalacién, haga clic en el botdn "Instalar" (figura 3.7 ).

ﬁ Yeranoeka — Konduryparop YMKa3XX - *

BCE roToBO K yCTaHOBKE

Mporpamma YoTEHOEKM FOTOBSE HEHETE YCTaHoBKy Kondwmrypatop YMKadkX Ha
Balll KOMMbIoTED,

HamuTe «¥cTaHosuTe#, YTobibl NPOAOMIMTE, WK Ha3an®, ecnu Bbl XoTUTE
MPOCMOTPETE MK MMEHMTE DLW YCTAHOBKM,

JlononHmUTEnbHEE 330a4M:
,qDﬂDﬂHMTEm:thIE SHEYKK:
Co30aTh 3Ha4oK Ha Paboqen crone
[lononHUTEnsHEIi Apaieep:
YCTaHOBUTL APSHBED TEPMUHANS
OYWCTKA AMPEKTOPWIA YCTAHOBKI:
YMCTan YCTaHOBKE

< Hasan ¥CTaHOBMTH Otmena

Dibujo 3.7 Inicio de la instalacion

Inicie el configurador seleccionando la opcién "Iniciar configurador Umka3xx" (figura
3.8 ) después de realizar la instalacion.
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ﬁ’ Ycranoeka — Kondmryparop YMKa3Xx -

3asepweHne Macrepa yCTaHOBKH
Koudwmrypatop YMKa3XX

MporpaMma KoHdurypaTop YMKa3XX ycTaHOBNEHa Ha BaW
KOMMSKOTED., MPUM0KEHME MOXKHD 33MYCTHTE C NOMOULEID
COOTEETCTEYHOLLETD 3HAYKA.

HamMHTE <33BEpWMTE *, YTOBEI BEITH M3 MPOrpaMMel
YCTEHOBKH,

SanycTiTh KondurypaTop YMIKa3xy

Dibujo 3.8 Lanzamiento de la aplicacion

3.3 Trabaja con el configurador

Conecte el rastreador GPS a computadora personal mediante un cable USB (USB a —
micro-B para Umka310, Umka311; USB a — mini-B para Umka312x). El cable no esta
incluido y se vende por separado.

iAtencion! No se permite conectar el rastreador GPS a una
computadora personal a través de USB sin la fuente de alimentacion
principal para fines de configuracidon. Asegurese de conectar una
fuente de alimentacion externa. Si el configurador no detecta ningun
dispositivo, compruebe si hay controladores instalados. En caso de

gue no existan, se recomienda reinstalar el configurador marcando la
casilla "instalar controladores" (figura 3.6 ).

Si el configurador no encontrd el dispositivo, verifique los
controladores instalados. En caso de ausencia, se recomienda
reinstalar el configurador marcando la casilla de verificacion “instalar
controladores” (Figura 3.6).

Para iniciar la aplicacidn,abra "Inicio" — "Todos los programas" — "configurador
Umka3xx". Se abrird la ventana de Inicio del configurador (figura 3.9 ), que se puede
dividir condicionalmente en cuatro zonas: Barra de estado (1), barras de herramientas
(2), arbol de configuracién (3) y ventana de visualizacidon de informacion (4).
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Dibujo 3.9 Pantalla de inicio «Estado»

Cuando se inicie la configuracién el configurador se conecta al servidor de
actualizaciones y comprueba si hay una actualizacion para el configurador y el firmware
para el dispositivo.

Si hay una actualizacion del configurador, aparecera una ventana con informacion
sobre la version de la actualizacion disponible (figura 3.10 ).
actualizacion,

Para descargar la

haga clic en «Si».

La actualizacion se descargara e instalara

automaticamente después de lo cual el programa se reiniciara.

También puede buscar actualizaciones manualmente para hacer esto haga clic en el
icono "Buscar actualizaciones" en la barra de herramientas. Atencién! Para garantizar un
funcionamiento estable del dispositivo se recomienda actualizar siempre el dispositivo a
la ultima version de firmware.

3 OEBHOBNEHWE KOHQWIYpaTopa .

OocTynte obhoanetmne kongurypatopa vi.8.4 Cnucok usMeretmi
3arpy3anTe obHoeneHHe? (13 4MB)

Dibujo 3.10 Actualizacion del configurador

iAtencion! Si tiene problemas con la actualizacion automatica del
configurador, intente ejecutar el configurador como administrador.
Para hacer esto haga clic con el botéon derecho en "configurador
Umka3xx" y seleccione "Ejecutar como administrador” en el menu
contextual abierto.
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La tabla 3.3 describe el propdsito de los iconos en las barras de herramientas y de estado.

Tabla 3.3 Iconos en las barras de herramientas y de estado

ﬁ

Abrir el archivo de configuracion

Guardar el archivo de configuracion.

Configuracion remota

Leer la configuracion del dispositivo.

Escribir la configuracidon en el dispositivo.

Reconectar el dispositivo.

Actualizar el firmware del dispositivo. Si hay una actualizacion
el icono cambia de color a uno mas oscuro.

Limpiar la memoria del dispositivo. Permite borrar la
configuracion del usuario o la "Caja negra".

® ¥ O Ol =801

Reiniciar el dispositivo.

+
|

Calculadora de posicion.

X
|

Buscar actualizaciones.

Informacion(manual de instrucciones).

Sobre el programa.

SO

Roaming (red de Invitados/red Doméstica)

Conexidn con un servidor principal (Instalado/No instalado)

Conexidn con un servidor alternativo (Instalado/No instalado)

Conexidn con un servidor adicional (Instalado/No instalado)

Conexion al servidor de actualizaciones

Coordenadas (No validas/Confirmadas/Validas)

E Conexidn con el servidor de configuracion

o,
Bluetooth (Apagado/Encendido)
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Para ver y editar la configuracién del rastreador GPS use la ficha de configuracion
(figura 3.9). Al hacer clic en una ficha en la ventana de visualizacién de informacién puede
ver los valores y configuraciones correspondientes y editarlos

Para la configuracion remota en la parte superior izquierda del configurador haga clic

53\
en el botén I «Configuracién remota» y en el cuadro de didlogo que aparece, ingrese
el IMEI y la contrasefia del dispositivo y haga clic en el botén "Conectar". El trabajo
posterior con el configurador no difiere de la configuracion a través de USB.

Para escribir la configuracion modificada en el dispositivo, utilice el icono
«Escribir configuracion en el dispositivo» Al configurar varios dispositivos para acelerar el
procedimiento, puede guardar la configuracion del primer dispositivo en un archivo

(1]
haciendo clic en el icono "Guarde el archivo de configuracién" y luego descargue la
configuracidon a los siguientes dispositivos usando los iconos B"Abrir archivo de
configuraciony «Escribir configuracién en el dispositivo».

Para obtener mas informacién, haga clic en el icono @ «Ayuda» en la barra de
herramientas.

Haga clic en el icono para ver la informacidn de configuracién «Sobre el programa»
en la barra de herramientas.

3.4 Configurador Movil

Para trabajar con el configurador moévil, descargue la aplicacion" Configurador
umka3xx "de"Play Market"
(https://play.google.com/store/apps/details?id=ru.glonasssoft.configurator3xx)

Instale la aplicacién «Android» en su teléfono bajo control del sistema operativo no
inferior a la version 4.1.

Abra la aplicacion y en la ventana que aparecid haga clic en «buscar rastreadores GPS
porBluetooth».

La aplicacidon activara automaticamente el Bluetooth y mostrara una lista de
dispositivos disponibles. En la lista que aparece seleccione el dispositivo deseado (figura
3.11).
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Lista de dispositivos disponibles

Después de verificar la configuracion, vera ventana de estado donde se muestra

informacion general sobre el dispositivo, el estado de las entradas/salidas del dispositivo,

los sensores internos y externos.
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jo 3.12 Ventana «Estado»

Al hacer clic en el botén en la esquina superior derecha, puede abrir la

seleccion de fichas (figura 3.13 ).
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Dibujo 3.13 Barra de opciones de fichas

Al seleccionar el panel de control del dispositivo puede abrir un panel que coincida
con la barra de herramientas en la version de Windows de 3.3.
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Dibujo 3.13 Panel «Control de dispositivos»

De lo contrario el trabajo con el configurador movil no es diferente de la versién para
el sistema operativo Windows.

3.5 Ficha «Estado»

La pestaia «Estado» (Figura 3.9 ) muestra informacién general sobre el dispositivo, el
estado de las entradas/salidas de terminales, sensores internos y externos.
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La informacion general sobre el dispositivo se encuentra en la parte superior de la
ventana de visualizacion. Aqui puede ver el niumero de serie del dispositivo, su nombre y
IMEI, la version actual del firmware y la informacién de navegacion. En la fila «Precisién
de coordenadas» se pueden inferir dos valores: 0 - las coordenadas no son fiablesy 1 -
las coordenadas son verdaderas.

Si hace clic en el botén "Estado", se abrira la ventana "Calculadora de estado" (figura
3.15), que mostrara una transcripcién del estado actual del dispositivo (niUmero de tarjeta
SIM activa, signo de fijacién de coordenadas, estado de la "Caja negra", estado de la
bateria, etc.). También puede encontrar la Calculadora de estado haciendo clic en el icono
"Calculadora de estado" en la barra de herramientas.
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Dibujo 3.15 Calculadora de estado

3.6 Ficha «Monitor GNSS»

La ficha "Monitor GNSS" muestra visualmente la informacion de los satélites. Su
ubicacién y calidad de la senal. Se utiliza para el control durante la instalacion vy
depuracion del dispositivo.

Las columnas muestran graficamente los satélites. La columnay el nUmero en la parte
superior indican el nivel de sefal del satélite. Los nimeros en la parte inferior son el
numero del satélite. La negrita indica los satélites involucrados en el calculo. Color de la
columna: Tipo de satélite. Azul - GPS; Rojo - GLONASS; Verde - WAAS.

El mapa de satélites en el firmamento muestra graficamente las ubicaciones de los
satélites en relacidn con el rastreador GPS. Las bandas rectas determinan la ubicacion del
satélite horizontalmente con el Norte en la parte superior. Cuanto mas lejos del centro
estén los circulos de altura del satélite, mas altos seran.
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Dibujo 3.16 Ficha«GNSS-monitor»

3.7 Ficha «Historia»

En la ficha «Historia» (Figura 3.17) se muestra una historia que se almacena en la Caja
negra del dispositivo. El desplazamiento de la historia se realiza mediante el
desplazamiento del ratdon o la barra de desplazamiento. Las nuevas cuentas se agregan al
final de la tabla, las de antiguas al principio. Al hacer doble clic en la celda con el
parametro de estado, se abrira la calculadora de estado con la decodificacion del
parametro. Haga clic en el botén" Exportar a CSV " para guardar la historia en un archivo
CSV.
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3.8 Ficha «Navegacion»

Para establecer la calidad del trazado de la ruta y establecer los periodos de
grabacion, en la ficha Navegacion (figura 3.18), use el grupo de opciones Calidad del
trazado de la ruta. Tenga en cuenta que cuanto mayor sea la calidad del dibujo, mayor
serd el trafico GPRS. Esto puede conllevar costes de comunicacidon adicionales (de
acuerdo con la tarifa del operador).

La opcidn velocidad Minima especifica la velocidad por encima de la cual se considera
que el vehiculo esta en movimiento;

La opcidn Angulo en grados establece el valor de cambio del angulo de rotacién por
encima del cual se guardard el siguiente punto de la pista;

La opcion "distancia" establece la distancia maxima entre los puntos de registro de
coordenadas, en un movimiento rectilineo largo, por encima del cual se guardara el
siguiente punto de la pista;

La opcion "cambio de velocidad" establece el valor de cambio de velocidad por
segundo por encima del cual se guardara el siguiente punto de la pista;

La opcién "minimo entre puntos, m" establece el valor minimo en metros entre los
puntos de coordenadas por encima del cual se guardara el siguiente punto de la pista. Se
utiliza para optimizar el trafico.

En el rastreador GPS, se calcula la distancia minima entre los puntos teniendo en
cuenta su HDOP. Para cada punto de la base, se calcula un valor umbral. Para HDOP < 1
se utiliza el coeficiente 2.5*HDOP, en otros casos se aplica el coeficiente 5.0*HDOP. La
suma de puntos HDOP con coeficientes determina la distancia minima entre ellos .La
configuracidn de la distancia minima entre los puntos, establecida por el parametro "B"
del comando "TRACK", sigue siendo valida. El rastreador GPS selecciona
automaticamente un valor mayor entre el comando especificado y el calculado basado
en HDOP.

La opcion "Angulo dindmico" define el dngulo adicional maximo en grados, que es
valido a baja velocidad del vehiculo. Esto permite reducir el movimiento de la pista
asociado con el error de medicion de coordenadas, asi como reducir el nUmero de puntos
transmitidos. El grafico de la relacion del angulo dinamico con la velocidad se muestra en
la figura 3.19. El "angulo dinamico" esta desactivado por defecto.

El grupo de opciones "Establecer el periodo de grabacién en memoria" es responsable
del tiempo maximo entre los puntos en el vehiculo en movimiento y en el
estacionamiento.

El grupo de opciones "navegacion Estatica" le permite fijar las coordenadas durante
el estacionamiento del vehiculo
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La determinacion del estacionamiento del vehiculo se puede realizar de dos maneras:
por el acelerdmetro incorporado o por el estado de la entrada discreta.

La opcidn "Fijar coordenadas por acelerémetro” incluye el modo de fijar coordenadas
desde el acelerémetro. En este caso, las opciones "Umbral de activacion" y "tiempo de
transicion al modo estatico"estan disponibles.

La opcién "Umbral de funcionamiento" especifica el valor del nivel de vibracién, lo
que garantiza la determinacion del funcionamiento del motor del vehiculo. 1000 unidades
corresponden a la aceleracion por vibracién en 1g.

La opcidn "tiempo de transicidn estatica, seg" establece el tiempo de transicién al
modo de fijacidon de coordenadas después de reducir el nivel de vibracion por debajo del
umbral establecido.

La opcidén "Activaciones de entrada de modo estatico"” determina Cuantos excedentes
del umbral de activacion deben ocurrir en 60 segundos para regresar del modo de
navegacion estatica.

La opcién "Fijacion de coordenadas de entrada" activa el modo de fijacién de
coordenadas de nivel l6gico en una de las entradas. Las opciones "Inicio de sesidon para
navegacion estatica" y "nivel Logico de Inicio de sesion"estan disponibles.

La opcién "Entrada para navegacion estatica" establece el nimero de entrada que se
utiliza para determinar el funcionamiento del motor.

La opcion "nivel de entrada Logico" establece el nivel de sefial l6gico que recibe la
entrada cuando el motor del vehiculo esta apagado.

iAtencion! Si la opcion "Fijar coordenadas en la entrada" esta
habilitada, entonces la entrada seleccionada en la opcidon "Entrada
para navegacion estatica" debe configurarse como "Discreta" o
"Prioridad discreta" en la pestafia "Entradas/Salidas".

Al configurar el modo de navegacion estatica por una entrada discreta y activar la
navegacion estatica por el acelerometro, la fijacién de coordenadas ocurre solo si ambos
canales fijan el modo de estacionamiento. Asi, las coordenadas no son fijas si el encendido
estd desconectado, pero el nivel de vibracidon es superior al configurado y viceversa.

El grupo de opciones "Validez de coordenadas" se encarga de configurar la validez de
las coordenadas. La validez (es decir, la precisidon de la posicion) se determina en funcién
del numero de satélites visibles y el nivel HDOP (disminucion de la precisién en el plano
horizontal segun la ubicacién de los satélites en el cielo).

La opcidon "HDOP Maximo" establece el HDOP maximo por encima del cual las
coordenadas se transmitirdn como invalidas, independientemente del nimero de
satélites visibles.
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La Opcion “Méax. HDOP a min. satélites” establece el HDOP por encima del cual se
transmitiran las coordenadas como no valido si el nimero de satélites es inferior al
establecido en la opcidon “Numero minimo de satélites”.

La opcién "numero minimo de satélites" establece el nimero de satélites por debajo
del cual las coordenadas se transmitirdn como invalidas si el HDOP es superior al
establecido en el “Mdax. HDOP a min. satélites".

El grupo de opciones "Suavizado de pista" contiene el parametro "Coeficiente de
filtrado" que determina el suavizado de la pista por el filtro de Kalman. Pardametro de 1 a
100. Si es 0, el filtro esta deshabilitado. El factor de suavizado real se multiplica por el
parametro HDOP. Entonces, con un buen HDOP el suavizado disminuye y con un mal
HDOP, por el contrario, aumenta. El coeficiente de suavizado debe elegirse segun el tipo
de técnica. Para valores grandes, comienzan a aparecer salidas mas anchas fuera de la
calzada en las esquinas que pasan a gran velocidad.
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3.9 Ficha «Entradas/Salidas»

Utilice la ficha «Entradas/Salidas» para configurar las entradas (figura 3.20 ). Para las
entradas analégicas estan disponibles los modos "Discreto +", "Analdgico"y" Sensor de
nivel de combustible Analégico". En el modo " Discreto +", los niveles de logica 0 y ldgica
1 se configuran (consulte la seccidon 2.9), en el rango de 0 a 40000 mV. El nivel I6gico 0 no
puede ser mayor que el nivel l6gico 1. "Prioridad discreta (+)" cuando una entrada
discreta configurada de esta manera se activa en la caja negra y en el servidor, se registra
un evento extraordinario. Cuando selecciona "FLS analdgico", es posible configurar los

parametros de filtrado, establecer el rango minimo y maximo de la sefial de entrada del
FLS.
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Dibujo 3.20 Ficha «Entradas/Salidas»
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3.10 Ficha «Tarjetas SIM»

El rastreador GPS tiene la posibilidad de instalar una tarjeta SIM. Para configurar el
acceso (PIN) y la conexién GPRS, utilice la ficha "tarjetas SIM" (figura 3.21 ).

Toda la informacidén para acceder a Internet (APN, nombre de usuario, contrasefia) se
puede obtener del operador de red celular. Para los operadores populares, es posible
seleccionar el perfil correspondiente, cuya configuracion se registra automaticamente.

Active la opcién "Permitir roaming en la tarjeta SIM" Si es necesario utilizar la tarjeta
SIM en el modo de roaming.
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iAtencion! {El funcionamiento del dispositivo en roaming puede
implicar un gasto adicional de dinero segun la tarifa del operador!
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Dibujo 3.21 Ficha «Tarjetas SIM»

e e @

3.11 Ficha «Servidores»

Para configurar la conexién al servidor, utilice la ficha «Servidores» (Figura 3.22 ), que
debe especificar la direccion IP o dominio y puerto del servidor del sistema de monitoreo.

Es posible especificar la direccidn alternativa y adicional del servidor de monitoreo en
los campos «Servidor alternativo» y «Servidor adicional».

iAtencion! No es necesario configurar dos servidores idénticos, esto
conducira a un mal funcionamiento del dispositivo y un mayor
consumo de trafico! También tenga en cuenta la prioridad de los
servidores personalizados en el orden del servidor principal>
Servidor alternativo — Servidor secundario; se interrumpira el orden
si, por ejemplo, los servidores primario y secundario se configurany
el servidor alternativo se omite. En este caso, se ignorara la
configuracion del servidor secundario.

El grupo de opciones "Parametros adicionales" controla el guardado y envio al
servidor de datos de sensores internos y externos. Si no es necesario enviar estos
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parametros, desmarque las casillas de verificacion correspondientes. Esto reducira el
trafico transmitido y aumentard la capacidad de la caja negra.

La opcién "Protocolo" permite seleccionar el protocolo de comunicacion.

La opcidon Orden de carga determina el orden en el que se cargaran los datos en el
servidor tras una conexion exitosa. Es posible elegir envio secuencial de paquetes “De
antiguo a nuevo” o envio prioritario de coordenadas actuales “Reciente primero”.

El grupo de opciones "Modo en linea" controla la agrupacion de varios puntos en un
paquete, el intervalo de tiempo entre el envio de paquetes y también le permite
establecer el tamafno maximo del paquete transmitido y el orden de descarga.
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Dibujo 3.22 Ficha «Servidores»
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3.12 Ficha «Interfaces»

No disponible para Umka311.

Para conectar dispositivos RS-485 al rastreador GPS, utilice la ficha "Interfaces" (figura
3.23).

En esta ficha puede desactivar o activar El "Sensor de nivel de combustible LLS" y
ajustar la velocidad de la interfaz. Para hacer esto, en la lista desplegable "Modo" debe

seleccionar el modo necesario y en la lista desplegable "Velocidad" para especificar la
velocidad de trabajo de la interfaz.
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Dibujo 3.23 Ficha «Interfaces»

3.13 Ficha «FLS LLS»

No disponible para Umka311.

Para configurar y obtener informacién de los sensores de nivel de combustible(FLS)
que utilizan la interfaz RS-485 use la ficha «FLS LLS» (figura 3.24), asighando previamente
las direcciones a cada uno de los sensores por el configurador correspondiente. Para
especificar las direcciones del terminal, es suficiente escribirlas en el campo
"configuracion de direcciones FLS RS-485" y cargar la configuracion en el terminal. El
configurador muestra automaticamente los sensores conectados y los parametros

emitidos por ellos.
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Atencion! es necesario transferir una de las interfaces disponibles al
modo «FLS por LLS», establecer el valor «19200» para la opcidn
«Velocidad» y escribir la configuracion del dispositivo de antemano
en la ficha «Interfaces»

Configuracion de los parametros de suavizado para el sensor de nivel de combustible
ESCORT. Para obtener el parametro de suavizado actual, seleccione el sensor de nivel de
combustible y haga clic en el botdn "Solicitar". Para configurar el parametro de suavizado,
seleccione el sensor de nivel de combustible, ingrese el pardmetro de suavizado y haga
clic en "Establecer modo".

3.14 Ficha"escaner BLE"

La ficha "BLE escaner"se utiliza para identificar los dispositivos BLE por el rastreador
GPS. El escaner muestra el numero de dispositivos BLE, las direcciones MAC, la intensidad
de la sefal y los nombres. Para comenzar con FLS BLE, haga clic en la pestafia "sistema"
en el configurador y seleccione "FLS Ble" (BLEMODE 2) o "configuracidon y FLS ble"
(blemode 3) en el grupo de opciones "Opciones de Bluetooth"” de la ventana
desplegable.Después, escriba la configuracién en el dispositivo.

Al hacer clic con el botdon derecho en el FLS ble requerido, puede seleccionar su
numero desde la ventana desplegable.
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3.15 Ficha «Sensores de BLE»

La ficha no estd disponible en las modificaciones UMKa310, UMKa310R.
Para configurar y recibir informacién de los sensores que funcionan a través de BLE,
use la ficha "Sensores BLE" (Figura 3.26), seleccione el tipo de dispositivo de la lista

desplegable e ingrese la direccion MAC en el campo correspondiente. Luego cargue la
configuracion en el dispositivo.

15:37

Kondmrypatop ¥MKa312 SN:31200003 — ><

2V, ) =1 BE=2 = =
3% TAOHACCSoft == ! =fC CRON = Ao
HHOOPMALIMA
®COCTOHHME . AYT e Onpaiy
Hus UMKa312 Dara UTC: 100920 Cropocrs: 0.0 Hocroseprocts: 0 mpauiears
% @ GNSS-MOHHTD IMEL 866795038688568 Bpema UTC: 13:46:40 Kyp: 00 Granye 0x00200220 SR
- SN 31200003 Lnpora:  0.000000 Crymnat: 0/0 Cornan GsM:  willl-71 !
2
= Vicropus FW: 109 Donrora:  0.000000 HDOP: 9999 Werophs: 764/6400
3
;& Hagmrauma HacTpoiiKa pamumkos BLE:

1T 8 [ — N2 Tvn MAC-aapec YpoeeHs Temn-pa Mapam.0 MapaM.l Mapam.2 Mapam.3 Mapam4 Mapam.5
== | T 0  Omrnwuen ¥ 00:00:00:00:00:00
1 Omnrosen * 00:00:00:00:00:00
2 Omrnuen ¥ 00:00:00:00:00:00
3 Omnwosen * 00:00:00:00:00:00

é [77) SIM-kapTel
Cepeepa
? MHTEpEiCE!

T avTuiLLs

@ BLE ckaHep

E Latumku BLE

% ‘OuneTpel OYT

55

@~ Tapupoeka 0akoe
@ WaeHtuguiauma BLE

TenedoHel

ane TepHuan noakniuer - _
Dibujo 3.26 Ficha «FLS BLE»

2 @ §

3.16 Ficha «Filtros del Sensor de nivel de combustible»

Para configurar el filtrado del nivel de combustible, asi como para controlar descarga/
reabastecimiento use la ficha Filtros FLS.

En la ficha esta disponible la configuracion 7 FLS. De 0 a 2 - FLS cableado. Del 7 al 10 -
FLS inalambrico. 15 - FLS analdgico.

Para cada sensor en las celdas correspondientes, es posible configurar el "Modo de
filtracion", "Nivel", "Cambio de paso", "Tiempo de recarga", "Tiempo de drenaje".

El modo de filtrado se puede configurar como "filtro simple" (LPF de paso bajo) o
como "filtro compuesto" (Mediana + LPF). Un filtro simple hace un buen trabajo al filtrar
el ruido alrededor de la media. La mediana compuesta hace un buen trabajo al filtrar
valores atipicos agudos a corto plazo. El tipo de filtro debe seleccionarse en funcién de
las caracteristicas del objeto. Se recomienda comenzar con LPF.

El nivel de filtrado se puede configurar de 1 a 20. Este es el tiempo en minutos que la
salida del filtro cambia al 95% del cambio de la sefial de entrada. Paso de evento:
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configura la formacién de puntos adicionales cuando el nivel de combustible cambia por
el nimero especificado de unidades de nivel. Si es 0 - no se generan puntos adicionales

Tiempo de reabastecimiento de combustible: establece el tiempo después del cual el
filtro se apaga cuando el nivel de combustible aumenta continuamente. El valor
predeterminado es 10 segundos.

Tiempo de drenaje: establece el tiempo después del cual el filtro se apaga cuando el
nivel de combustible cae continuamente. El valor predeterminado es 30 segundos.
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3.17 Ficha «ldentificacion de BLE»

En la ficha BLE ID, puede configurar el rastreador GPS en modo receptor o en modo
baliza.

En el modo receptor, el rastreador GPS monitorea los eventos de un grupo
determinado de balizas.

En la columna "Modo" de la pestafia desplegable, puede elegir buscar coincidencias
en los identificadores requeridos. Para rastrear todas las etiquetas dentro del radio,
seleccione "Cualquiera".

La columna de radio especifica el radio de la linea de visidon en el que se seguiran las
marcas.

La columna «UUID» contiene un identificador Unico para el grupo de balizas.

En la columna "Major", ingrese el nimero de un grupo de etiquetas con el mismo
UuID.
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En la columna "Minor", ingrese el nimero de un grupo de etiquetas con el mismo
UUID y Major.

Al marcar la casilla de verificacion "Enviar 0", el terminal enviara el valor "0" al
servidor si no hay eventos dentro del radio de seguimiento de acuerdo con el filtro
configurado.

Al marcar la casilla de verificacion "Evento", el terminal enviard cambios al servidor
dentro del radio de seguimiento de acuerdo con el filtro configurado.

Para habilitar el modo de baliza, debe verificar el campo correspondiente del
configurador.

UUID: identificador Unico de 128 bits de un grupo de balizas, que determina su tipo
o pertenencia a una organizacion. Para obtener UUID unicos, haga clic en el botdn generar
UulID.

"Major" configura un valor sin firmar de 16 bits que se puede usar para agrupar balizas
con el mismo UUID. Valor en el rango de 0 a 65535

Con "Minor" se configura un valor sin signo de 16 bits, con el que puedes agrupar
balizas con el mismo UUID y Major. Valor en el rango de 0 a 65535

RSSI: nivel de sefial de referencia a una distancia de 1 metro. Es necesario para una
determinacion mas correcta de la distancia al receptor.
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3.18 Ficha «Teléfonos»

Para afadir, editar y eliminar numeros de teléfono que tengan acceso a la
configuracion del terminal, utilice la pestaia «Teléfonos» (Figura 3.29 ). Tenga en cuenta
gue la cantidad de numeros esta limitado a cinco. Para agregar un numero de Teléfono,
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haga clic en I " Agregar", en la ventana que aparece, ingrese el nUmero de Teléfono y
haga clic en"aceptar"” (figura 3.30 ). Para editar un numero de Teléfono seleccione un

numero de la lista y haga clic en " Editar", en la ventana que aparece, ingrese el
numero de Teléfono y haga clic en" aceptar " (figura 3.30).
Para eliminar un numero de Teléfono seleccione un nimero de la lista y haga clic en

e

W Eliminar en la ventana que aparece, haga clic en «Si» (figura 3.31).
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3.19 Ficha «Scripts»

Para trabajar con scripts se utiliza la pestafia "Scripts" (figura 3.32 ).
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Haga clic en el botén "Seleccionar". En la ventana que aparece (seleccion de script),

haga clic en +y especifique la ruta de acceso al archivo de script. Seleccione el script
deseado y haga clic en"Seleccionar". Para iniciar el script, haga clic en el botén "Ejecutar".

Seleccione el script que desee y haga clic en «Seleccionar». Haga clic en el botdn
«Inicio» para comenzar. Los pardmetros necesarios apareceran en el campo «valor».
Marque las casillas opuestas a los parametros requeridos para la transmision al servidor.

Para transferir los parametros al servidor compruebe el «Permitir transferencia de
parametros». Con la marca de verificacién "Inicio automatico" el script funcionara
inmediatamente después de encender el dispositivo
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3.20 Ficha «Sistema»

Para configurar el acceso al rastreador GPS, utilice la pestafia "Sistema" (Figura 3.33),
donde puede configurar el nombre del dispositivo y la contrasefia de acceso. La misma
contrasefa se utiliza para la configuracion remota y la configuracion del dispositivo a
través de comandos SMS. Para cambiar la contraseiia, haga clic en el botdn "Cambiar". El
cambio de nombre se realiza sin confirmacion.

Para habilitar la configuracién remota permanente, utilice la opciéon "conexién
permanente" en el grupo de opciones "Configuracién remota". Cuando esta opcidn estd
habilitada, el rastreador GPS estard constantemente conectado al servidor de
configuracidon mientras esta en linea, esperando que el configurador se conecte.

Para activar Bluetooth, use la opcidn "Configurar a través de Bluetooth" en el grupo
de opciones "Configuracion de Bluetooth". Cuando esta opcidon esta habilitada, el
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rastreador GPS siempre tendrd habilitada la interfaz Bluetooth para la configuracién via
Bluetooth.

También en la pestaia "Sistema", se implementa la capacidad de configurar el
administrador de energia (2.13) utilizando el grupo de pardametros "Administrar modos
de ahorro de energia". Aqui puede configurar el tiempo (de 1 a 592200 segundos para el
modo de suspensidon y de 1 a 86400 para el modo inactivo) y el umbral de voltaje inferior
(de 0 a 42000 milivoltios para ambos modos) antes de ingresar al modo de
suspensidn/inactividad. La cuenta atras se realiza desde la transicidon del dispositivo al
modo de navegacion estatica.

Para configurar el funcionamiento con bateria, utilice el grupo de opciones
"Configuracion de la bateria".

La opcion "Carga rapida de bateria" activa el modo de carga rapida. La descripcion del
modo se puede encontrar en la seccion "Administrador de energia".

La opcion “Capacidad de la bateria, mA” permite configurar la capacidad de la bateria
instalada para su correcto funcionamiento. Rango de valores es de 250 a 1100 mA.

La opcidn “Tiempo de funcionamiento de la bateria” le permite establecer un limite
en el tiempo de funcionamiento de la bateria interna en segundos en ausencia de la
tension de alimentacidn principal. Cuando se establece en "0", el rastreador GPS seguira
funcionando durante el maximo tiempo posible. El valor maximo del parametro es 84600
seg.

La opcién "Tiempo para pasar al modo inactivo con bateria" permite configurar el
tiempo antes de pasar al modo inactivo (IDLE) cuando funciona con bateria.

También es posible configurar la ventana de actividad en el grupo de opciones
"Opciones de la ventana de actividad".

La opcidon "hora de Inicio de la ventana de actividad en UTC" configura la hora de
salida del rastreador GPS del modo de ahorro de energia.

La opcidn "Duracion de la ventana de actividad" especifica el tiempo durante el cual
el rastreador GPS no estara en el modo de ahorro de energia para transmitir el estado
actual y la ubicacién.
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©e ¢ HmM

3.21 Ficha «Consola»

Para introducir manualmente los comandos (Apéndice A) y diagnosticar el rastreador
GPS, utilice la ficha Consola (figura 3.34 ). Los comandos se introducen en el campo en la
parte inferior de la ventana.

Al escribir, se muestran los comandos ingresados previamente. Para completar
rapidamente la entrada, puede seleccionar uno de ellos. Todos los comandos ingresados
previamente también estan disponibles en la lista desplegable.

El comando se envia presionando la tecla "Enter" o el botdn "Enviar".

Los comandos enviados y los resultados de su ejecucidén se muestran en la ventana
principal. En este caso, el simbolo " > " se muestra frente al comando y el simbolo "<"se
muestra frente a la respuesta.

Para borrar la consola, en el menu contextual, seleccione la opcion "Borrar registro".

Para guardar el contenido de la consola en el menu contextual, seleccione la opcidn
"Guardar en archivo".

Puede utilizar El botdn "modo de depuracidénpara analizar el funcionamiento de los
modulos individuales o del dispositivo completo. El resultado es una ventana (figura 3.35)
con la opcidn de seleccionar el médulo necesario ("Fuente") y el filtro de nivel de mensaje
("Nivel"). Después de hacer clic en el botén Aplicar, se mostraran los mensajes de
depuracion en la ventana principal.
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3.22 Configuracion por SMS

El dispositivo tiene la capacidad de configurar y diagnosticar a través de mensajes
SMS.EI dispositivo envia una respuesta a cada comando descrito en el anexo A desde el
numero autorizado .

Antes de comenzar a trabajar con el dispositivo a través de mensajes SMS, debe
autorizar el numero de Teléfono desde el cual vendran los comandos con el comando
AUTH.

Por ejemplo, el comando "AUTH 0", donde "0" es la contraseiia predeterminada,
autoriza el nUmero desde el cual llegdé el mensaje SMS. En respuesta a este comando, se
enviara AUTH OK +7XXXXXXXXXX. Para eliminar el segundo niumero de la lista escribimos
el comando " AUTH 0,2, -", donde " - " significa eliminar el nUmero.

Por lo tanto, algunos de los comandos tienen parametros obligatorios y opcionales
para especificar, lo que a su vez facilita la administracion. Para obtener mads informacién
sobre la lista de equipos y su propdsito, consulte el anexo A.
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3.23 Sistema de control remoto de dispositivos Umka3xx

Para utilizar el sistema de control remoto de dispositivos Umka3xx (en adelante DRC-
Service), ubicado en https://drc.glonasssoft.ru / debe ponerse en contacto con el soporte
técnico y obtener un id de cliente Unico, asi como contrasenas para diferentes niveles de
acceso.

Si planea administrar el dispositivo a través del Servicio DRC, el id de cliente uUnico se
establece en la pestaiia "Sistema" (figura 3.33 ) en el campo "id de usuario" o mediante
el comando "DRCID".

Para desvincular el dispositivo del Servicio DRC, debe escribir el id del cliente igual a
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4 Situaciones de emergencia

En el apéndice B de este documento figuran los fallos tipicos que se producen durante
la configuracion y el ajuste de los rastreadores GPS y los métodos para evitarlos. Se
recomienda leer cuidadosamente las secciones «Preparacién para el trabajo»,
«Descripcion de las operaciones» y la guia del operador para el sistema de recopilacidon
de datos.
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5 USO PREVISTO

5.1 Indicacidon de medidas de seguridad

La instalacién del rastreador GPS debe ser realizada por personal especialmente
capacitado con un conocimiento bdsico de los conceptos basicos de ingenieria
eléctrica y seguridad eléctrica.

La instalacidn se realiza en condiciones normales de iluminacién en ausencia de
lluvia.

Al conectar el rastreador GPS a equipos adicionales, también debe guiarse por la
documentacion operativa de este equipo.

5.2 Limitaciones operativas.

Las restricciones sobre el uso de rastreadores GPS se imponen por los valores limite
de las caracteristicas técnicas especificadas en el pasaporte del producto y las condiciones
técnicas 26.30.11-001-29608716-2018.

5.3 Mantenimiento

El mantenimiento (en adelante) del producto debe llevarse a cabo de acuerdo con las
especificaciones 26.30.11-001-29608716-2018.

El mantenimiento se lleva a cabo para mantener el producto en funcionamiento o en
buen estado durante toda su vida util.

Durante el funcionamiento del producto se deben realizar los siguientes tipos de
mantenimiento:

- mantenimiento periddico;

- mantenimiento regulado;

- mantenimiento no programado.

El mantenimiento periddico se realiza al menos una vez al afio.

El mantenimiento regulado incluye el examen técnico del producto. El examen
técnico se lleva a cabo a intervalos de 2 afios, después de la reparacidon o modernizacion
del producto.

El mantenimiento no programado para la solucion de problemas se realiza
inmediatamente cuando se detecta una falla.

Al realizar el mantenimiento, es necesario observar las precauciones indicadas en el
punto 6.1 de este guia de usuario.

Todas las inspecciones deben realizarse en condiciones normales:
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- temperatura del aire mas (25 + 10) °C;

- humedad relativa del 45 al 80%;

— presién atmosférica de 630 a 800 milimetros de mercurio.

Se admite el mantenimiento en otras condiciones, siempre que no superen los limites
permitidos.

Al mismo tiempo, los valores de las cantidades que caracterizan estas condiciones no
deben ir mas allad de las condiciones de operacidn para el uso de instrumentos y equipos
de control.

Al solucionar problemas del producto, debe guiarse por las instrucciones de la seccidn
3y el apéndice B de este manual de instrucciones.

La reparacion del producto es realizada por el fabricante.

5.4 Transporte y almacenamiento
El transporte y el almacenamiento deben guiarse por las especificaciones técnicas
26.30.11-001-29608716-2018.El transporte por agua (distinto del mar) y el
transporte maritimo se realizan en embalajes sellados o en compartimentos o
contenedores sellados en seco. Transporte por via aérea: se realiza en
compartimentos sellados. Después de transportar los rastreadores GPS en
presencia de temperaturas negativas, la exposicidn a temperatura ambiente es
necesaria durante 24 horas. Ademas, debe recordarse que el operador de
telefonia celular puede imponer restricciones adicionales al uso de tarjetas SIM
en caso de inactividad a largo plazo.

5.5 Garantias del fabricante.

El periodo de garantia de la explotaciéon — 5 aios del momento de la produccion.
Durante el periodo de garantia, el fabricante se compromete a reparar (o reemplazar) el
dispositivo Umka310 de forma gratuita.

Esta garantia es valida si el dispositivo esta provisto de un acto completo, correctoy
legible de devolucién de equipos (el acto se publica en el sitio web
https://glonasssoft.ru/assets/pdf/act-reklamakcii.pdf). La entrega en el lugar de
reparacion es realizada por el consumidor.

El fabricante no sera responsable de los posibles dafios materiales, morales o de
otro tipo sufridos por el propietario de Umka310/Umka311/Umka312x y por terceros
debido al incumplimiento de los requisitos del Manual de instrucciones durante el uso,
almacenamiento o transporte del producto.

La vida util del rastreador GPS es de 5 aios.

La garantia no cubre:
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- Rastreador GPS con defectos causados por la violacién de las reglas de su
funcionamiento, almacenamiento o transporte descritas en este manual.

- Conexion de cables, conectores, contactos y propietarios de tarjetas SIM.

- El rastreador GPS sin carcasa o con dafos y defectos mecanicos (grietas y astillas,
abolladuras, marcas de golpes, etc.) causados por el consumidor debido a la violacidn de
las condiciones de operacion, almacenamiento y transporte.

- rastreador GPS con trazas externas o internas de oxidacién u otros signos de entrada
de liquidos en el cuerpo del producto;

- rastreador GPS con trazas de reparacion o modernizacion fuera del centro de
servicio del fabricante;

- Rastreador GPS con trazas de dafios eléctricos y/o de otro tipo causados por cambios
inaceptables en los parametros de la red eléctrica externa o por un funcionamiento
incorrecto de rastreador GPS

-Rastreador GPS, desactivado debido a una actualizacién de software no autorizada.

5.6 Informacion sobre reclamaciones

El fabricante no acepta reclamaciones si los productos han fallado por culpa del
consumidor en caso de uso incorrecto e incumplimiento de las instrucciones de este guia
de usuario, asi como violaciones de las condiciones de transporte por las organizaciones
de transporte.

Direccion del fabricante: 350010, la ciudad de Krasnodar,la calle Zipovskaya, casa N5,
edificio 1, letra 2B, LLC «INTERNET DE LAS COSAS».

la pdgina web del fabricante: https://glonasssoft.ru/

Soporte técnico: https://support.glonasssoft.ru
Teléfono: 8(800)700 82 21
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6 RESPUESTAS A PREGUNTAS FRECUENTES

6.1 ¢Como optimizar el coste del trafico GPRS?

Se puede reducir el costo del trafico GPRS en el modo de monitoreo en linea usando
los siguientes consejos:

1. Para un menor consumo de trafico, se recomienda utilizar el protocolo Wialon
Combine. Para cambiar el protocolo, en la pestafia "Servidores", en la opcidn "protocolo”,
seleccione "Wialon Combine" en el menu desplegable.

2. Deshabilite la transferencia de pardmetros no utilizados. Para ello acceda al
configurador en la ficha "Servidores" y en el grupo de opciones "Pardmetros adicionales"
desmarque los parametros no utilizados.

3. Aumente la cantidad de registros en el paquete. Para ello, en la pestafa
"Servidores" del configurador, en el grupo de opciones "Modo online", cambie el
parametro "Agrupar registros por" por uno mas grande.

4. Aumente el periodo de grabacion de puntos en la memoria. Para ello, en la pestaiia
del configurador "Navegacidon" cambie el parametro en el grupo de la opcién "Establecer
periodo de grabacidon en memoria" a un valor superior.

5. Aumente el angulo en el que el instrumento registra el punto y la distancia, al
superar la cual se registra el punto. Para ello, en la ficha del configurador de Navegacion,
cambie las opciones "Angulo en grados" y "Distancia, m" a un valor superior. También
puede cambiar el pardmetro utilizando el comando SMS "TRACK" (para una descripcién
del comando, consulte el Apéndice A). La calidad del dibujo de la ruta se deteriorard, pero
el consumo de trafico disminuira.

6.1 ¢{Como volver a descargar datos desde la caja negra?

Con la version 0.18.12 para volver a descargar datos se utiliza el comando "Bbox
Upload=X" cuyo funcionamiento se describe a continuacion.

Al escribir un comando en la cola de transferencia, se agregan todos los puntos
disponibles en la Caja negra. En este caso, los puntos nuevos y no transferidos
previamente tienen prioridad de acuerdo con la estrategia de carga de datos seleccionada
y se transmiten segun el orden establecido. Los puntos re-descargados se agregan a los
paquetes de acuerdo con el principio residual. Al mismo tiempo, si no hay puntos reales
en la transferencia, se forma un paquete que consiste solo en puntos re - descargados.
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El comando es valido hasta que todos los puntos agregados se vuelvan a
descargar por completo o hasta que se reinicie el dispositivo. El comandoy la
descarga repetida de la caja negra no cambia el archivo de caja negra.

6.2 ¢Como trabajar para varios servidores en tarjetas SIM GLONASS?

Con la version 1.6.0 para tarjetas SIM GLONASS (cddigo de red 25077) admite el
funcionamiento simultaneo tanto en el servidor interno de ERA-GLONAS como en
cualquier otro servidor disponible en Internet.

Para usar esta funcidn, debe especificar el punto de acceso a "internet" en la
configuracion de la tarjeta SIM. A continuacidn, el terminal debe especificar cual de los
servidores telematicos configurados debe conectarse a la red interna de JSC GLONASS.
Para ello se ha introducido el comando "SERVCONTEXT [M]", donde M es la mascara de
servidores que se conectan a la red interna: 1 - Servidor primario, 2 - Servidor alternativo,
4 - Servidor adicional. Si necesita conectar varios servidores a la red interna, debe
especificar la suma de sus valores. Después de reiniciar el servidor, los comandos
"SERVCONTEXT" especificados en la mascara se conectaran a la red interna y el resto,
incluidos los servicios de configuracidn, actualizacién y sincronizacion de tiempo,
funcionara a través de la red de Internet normal.

6.3 ¢Por qué el rastreador GPS se reinicia constantemente?

La razén principal del reinicio constante del rastreador GPS es un punto elegido sin
éxito para conectar el dispositivo al cableado del automaévil. Cuando se trabaja en redes
GSM, el consumo del dispositivo es de caracter pulsado. Aquellos. periodos relativamente
largos de baja demanda seguidos de rafagas de alta demanda en el momento de la
transmision de datos. La duracion de los pulsos de alto consumo suele ser de unos pocos
milisegundos. Si el rastreador GPS esta conectado con cables largos y delgados o a través
de circuitos con una resistencia significativa, en el momento de la transmision, el voltaje
de la fuente de alimentacion del dispositivo cae por debajo del valor minimo, lo que
conduce a un reinicio. Dado que la caida de voltaje tiene una duracidn corta, no es posible
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verla con un multimetro econémico. El multimetro mostrara el valor promedio dentro del
rango normal.

También es posible encontrarse con un estado intermedio donde el rastreador GPS
solo se reinicia en ciertas areas con sefial débil. Este problema tiene las mismas raices.
Cuando la intensidad de la sefial celular es baja, el médem del dispositivo comienza a
aumentar su potencia de transmisidn. En este caso, la energia cae por debajo del umbral
permitido y el dispositivo se reinicia.

Se recomienda seleccionar cuidadosamente el punto de conexidn del rastreador GPS
y recordar que no todos los puntos de conexidn con el mismo voltaje son capaces de
proporcionar la potencia requerida al dispositivo. Ademas, la potencia suministrada al
dispositivo se ve afectada por la longitud de los cables (mas largos, peor), el grosor del
nucleo de cobre (mas delgado, peor), la calidad del cable (mas torsiones, peor).

En caso de una situacidon con reinicios permanentes o periodicos del dispositivo, se
recomienda cambiar el punto de conexion del rastreador GPS al cableado del vehiculo.
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APENDICE A. Tabla de comandos SMS compatibles

ACC ACC X=X, Y=Y, Z=Z X - aceleracion del eje X del rastreador GPS; | Aceleracién actual del rastreador GPSen mg. | 0.12.8
Mpumep: y . .
ACC X=27, Y=15, 7=1031 Y - aceleracién del eje Y del rastreador GPS;

Z -la aceleracién del eje Z del rastreador GPS.

ACTIVEWIN X,Y ACTIVEWIN=1200,150 X es el Inicio de la ventana de actividad. Establece los pardmetros de la ventana de | 0.17.0
Ejemplo: Desplazamiento en segundos actividad.

ACTIVEWIN o )

1200 150 respecto al Inicio del dia en UTC.

Y es la Duracién de la ventana de actividad
en segundos. O - si esta desactivado. El
tiempo minimo es de 300 segundos.

Por defecto, X =43200 e Y = 300. La ventana
de actividad se abre durante 5 minutos a las
15.00 hora de Moscu.

ADMPROTOCOL ADMPROTOCOL=50,2 X - mascara de parametros transmitidos de 0.20.4
X,Y acuerdo con la especificacion del protocolo.
Ejemplo o
ADMPROTOCOL 50,2 Y es el ID Unico del rastrador GPS.
Predeterminado X=60, Y=1
AMX AMX Pn es el valor del parametro n Solicite los valores actuales de todos los | 1.0.5
P0=27.0,P1=3.4,P2=-67 parametros del script. Comando sin
parametros.
AUTH X,Y,Z AUTH=0K,Z X — contrasefia (predeterminada 0). Autorice el nimero de teléfono desde el que | 0.12.8

Ejemplo: AUTH 1234
AUTH 0,2

se recibié el SMS, o el nimero Z especificado

Y=0...4 — nimero de la celda de memoria . , -
explicitamente y escribalo en la primera celda

donde almacenar el numero (parametro
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AUTH Ejemplo: opcional), Z=numero de teléfono en el | libre o en la celda de memoria Y. Se requiere
0,1,+79001234567 AUTH=0K,+7900123456 | formato "+7xxxxxxxxxx", que debe escribirse | autorizacién solo para controlar el dispositivo
AUTHO,1,- 7 en la celda (parametro opcional, utilizado al | a través de SMS. Los numeros siempre se
AUTH=FAIL enviar comandos a través de GPRS y USB). | ingresan y emiten en formato internacional.
Z=- - borra el niumero en la celda dada Ejemplo: +79001234567
BBOX BBOX=X,Y,A,B,C,Z X es el nUmero de puntos que pasan a El comando devuelve el estado de la caja | 0.13.8
Ejemplo: través de la Caja negra. Se pone a cero cada | hegra
BBOX=12838,11264,0,86 | 255 * y puntos.
46,11264,0

Y es el nimero de puntos que la Caja negra
puede almacenar.

A-el nimero de puntos en la Caja negra, en
la cola para la transferencia al servidor
principal.

B-el nimero de puntos en la Caja negra, en
la cola para la transferencia a un servidor
alternativo.

C es el numero de puntos en la Caja negra,
en la cola para transferir al servidor
secundario.

Z es el numero de errores de Caja negra
detectados por el encendido de la energia.

BBOX UPLOAD BBOX=12838,11264, Equivalente a "BBOX UPLOAD=0". Retransmision de la caja negra a la principal 0.18.12
12838,8646,11264,0

servidor telematico.
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BBOX UPLOAD=S
Ejemplo
BBOX UPLOAD=0

BBOX=X,Y,A,B,C,Z
Ejemplo:
BBOX=12838,11264,
12838,8646,11264,0

Servidor S para retransmitir la Caja negra:

S=0-reenvio de la Caja negra al servidor
principal;

S=1-reenvio de la Caja negra a un servidor
alternativo;

S = 2-reenvio de la Caja negra a un servidor
adicional.

X es el nUmero de puntos que pasan a
través de la Caja negra. Se pone a cero cada
255 * y puntos.

Y es el nimero de puntos que la Caja negra
puede almacenar.

A-el niumero de puntos en la Caja negra, en
la cola para la transferencia al servidor
principal.

B-el numero de puntos en la Caja negra, en
la cola para la transferencia a un servidor
alternativo.

C es el numero de puntos en la Caja negra,
en la cola para transferir al servidor
adicional.

Z-numero de errores de Caja negra
detectados por el encendido de la energia

g

Retransmision de la caja negra al
seleccionado

servidor telematico.

0.18.12
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BLEID

BLEID=1D0=12345,DST0=
15,...,,1D3=543210,DST3=
51

Comando sin parametros.

IDn-id de etiqueta visible en el canal n;

DSTN-Ila distancia estimada a la etiqueta en
el canal n. Estimacidn se realiza a partir de la
intensidad de la sefial de la etiqueta.

g

Solicitud de etiquetas visibles en todos los | 0.27.0

canales de identificacion.

BLEIDBEACON
[EN[,UUID[,MAIOR(,
MINOR[,ONEPWR]]]]

]

BLEIDBEACON=0,D595A15
2-A7E9-4A1F-A65D-
CCA4C719D2DF,0,0,-80

EN — modo de funcionamiento de la baliza:
EN=0 — la baliza esta apagada;

EN=1 — baliza habilitada;

UUID - UUID del formulario D595A152-
A7E9-4A1F-A65D-CCA4C719D2DF;

MAYOR - Mayor en el rango de 0 a 65535;
MENOR - Menor en el rango de 0 a 65535;

ONEPWR es la potencia de baliza medida a
una distancia de un metro.

Configuracion de la baliza.

0.27.0

BLEIDLISTENN
[MODE[,MAXDIST[,D
EFEN[,EVENTEN[,UUI
D[,MAJOR[,MINOR]]

1

BLEIDLISTEN1=0,10,0,0,D
595A152-A7E9-4A1F-A65D-
CCA4C719D2DF,0,0

n-canal de escucha de 0 a 3;

MODE - modo de funcionamiento del canal
de escucha;

MODE = 0-canal de escucha apagado

MODE=1-Recepcidn de etiquetas con
coincidencia exacta de UUID, Major y
Minor;

Configuracion del canal de escucha.

0.27.0
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MODE=2-Recepcidn de etiquetas con
coincidencia exacta de UUID y Major. Minor
puede ser cualquier;

MODE=3-Recepcion de etiquetas con
coincidencia exacta de UUID. Major y Minor
pueden ser cualquiera;

MODE=4-aceptar todas las etiquetas con
cualquier UUID, mayor y menor;

MAXDIST-distancia maxima de Recepcién
de etiquetas. Una etiqueta correctamente
configurada fuera del circulo con un Radio
MAXDIST no sera "escuchada". El valor
maximo esta limitado a 100 metros. Si 0 es
la distancia no esta controlada.

DEFEN-pasar o no el valor predeterminado
si no hay etiquetas coincidentes cerca.

DEFEN=0-cuando no hay etiquetas similares
cerca, no se pasa nada al servidor;

DEFEN=1-cuando no hay etiquetas similares
al servidor se pasa 0O;

EVENTEN-escribir un punto en la Caja negra
cada vez que cambia el valor del canal;

EVENTEN = 0-no se escribe el punto en la
Caja negra por cambio;
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EVENTEN=1-escribir un punto en la Caja
negra por cualquier cambio en el estado del
canal;

UUID-UUID de la especie D595A152-A7E9-
4A1F-a65d-CCA4C719D2DF;

MAJOR-Major en el rango de 0 a 65535;
MINOR-Minor en el rango de 0 a 65535;

BLEMODE X BLEMODE=X X - Modo de funcionamiento del moédulo El comando establece el modo de | 0.14.1
Ejemplo: BLE (Bluetooth): funcionamiento del médulo BLE (Bluetooth).
BLEMODE=1 Sin parametros devuelve el modo establecido

X =0 - Deshabilitado;

X =1 - Configuracion;
BLESCAN X BLESCAN=1,0 X=INICIAR - comenzar a escanear; Escadner para dispositivos BLE. 0.22.1
Ejemplo

BLESCAN START

X=DETENER - detener el escaneo;

X=ESTADO: estado del escaneo y nimero de
dispositivos detectados;

BLESENS BLESENS=T0=27.0,P0=3.4 | Comando sin pardmetros Solicite los valores actuales de todos los | 1.0.1
,P1=- . : _ sensores BLE.
67 P2=35 F1=1 T1=23.0,P Fn — nivel de combustible del sensor n;
8=3.5,P9=-61 Tn es la temperatura del sensor n;

Pn es un parametro arbitrario. Numero de
sensor n/8, niumero de parametro para el
sensor n/8.

CHARGE [X[,Y]] CHARGE=0,250 X-modo de carga rapida de la bateria; El comando controla la funciéon de carga | 1.0.5
rapida de la bateria

X=0 — carga rapida desactivada;
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X=1 — carga rapida incluida.

Y - capacidad de la bateria en mAh de 250 a
1100.

Predeterminado X=0, Y=250

e

ENABLELEDS 1

X =0: laindicacién siempre esta
deshabilitada.

Predeterminado X =1

DISCHARGE [X[,Y]] DISCHARGE=0,250 X: tiempo en segundos de 1 a 86400 hasta Especifica el tiempo maximo  de | 1.0.5
el apagado completo cuando funciona con funcionamiento del rastreador GPS con
bateria. bateria y el tiempo de transicion al modo de
ahorro de energia.
Si X =0, el tiempo mdaximo de
funcionamiento no esta limitado.
Y: tiempo en segundos de 1 a 86400 antes
de cambiar al modo inactivo (IDLE) cuando
funciona con bateria.
Si Y =0, no se produce la transicién al modo
inactivo.
Por defectoX=0eY=0.
DRCID [ID] ID - identificador del cliente. Si ID=0, el Establecer ID de cliente para DRC. 1.5.5
identificador no se establece.
Identificaciéon predeterminada = 0.
EGTSPROTOCOL X EGTSPROTOCOL=0 X - Object Identifier (OID) Si X es 0, entonces el OID se forma a partir de | 0.14.5
9 a 14 digitos de IMEI.
ENABLELEDS X ENABLELEDS=1 X =1-indicacién en modo normal; Control de operacion LED 0.17.0
Ejemplo:
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g

coordenadas;

ERASE Comando sin parametros Formateo de bajo nivel de la memoria FLASH. | 0.20.4
LOWLEVEL Derriba todo.
FUEL FUEL F7=1,T7=23,B7=3.5, | Comando sin pardmetros. Informacidén sobre el nivel de combustible, la | 0.22.0
Ej loFUEL 7=-71 | 3 ili I
jemploFU S En respuesta: Fx - nivel de combustible, Tx - temperaturay los p.)aralmetr.os aUX|.|ares de los
itaie de |2 bateri FLS cableados e inalambricos. Si el Sensor
te.:mperatuia, Bx - voltaje ,e a bateria, 5x - interrogado no responde, el simbolo"? " se
nivel de sefial, donde x - nimero de FLS transmite en Los campos F y T
conectados correspondientes"
FO-F2 - nivel de combustible RS485;
F7-F10 - Nivel de combustible BLE;
F15 — nivel de combustible en |la entrada
INO (AINO);
TO-T2—temperatura del combustible RS485;
T7-T10 - temperatura del combustible BLE;
B7-S10 - Voltaje de la bateria BLE;
S$7-510 - Nivel de sefial BLE.
GNSSMODE X GNSSMODE=1 X - Constelacion de satélites: Seleccién de la constelacién de satélitesconla | 0.12.8
Ejemplo: B ' que trabaja GNSS. Solo escribir sin leer.
GNSSMODE 1 X=0 — GPS y GLONASS;
X=1: solo GLONASS;
X=2 - Solo GPS.
GNSSREPLACE ES - control de sustitucion de coordenadas: | Activar o desactivar la sustitucion de | 1.5.3
[EN[,LAT,LON]] EN=0 — deshabilitar la sustitucién de coordenadas para objetos estacionarios.
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EN=1: habilitar la sustitucion de
coordenadas.

LAT es la latitud en grados.

LON es la longitud en grados.

Ejemplos:

1) GNSSREPLACE 1,45.12345,39. 6789-
establecer coordenadas para la sustitucion.

2) GNSSREPLACE 0-desactivar la sustitucion
de coordenadas.

Por defecto EN=0,LAT=0.0000,LON=0.0000.

e

SIM868E32_BLE_EAT 20
190404_1436"

GNSSRESTART X GNSSRESTART=1 X —Modo de inicio del mdédulo GNSS Reinicie el médulo GNSS. Solo escribir, Sin | 0.12.8
Ejemplo: después de reiniciar: leer.
GNSSRESTART 1 . .

X=0 — Lanzamiento en caliente;

X=1 - Lanzamiento en caliente;

X=2 — Lanzamiento en frio;

X=3 — Lanzamiento en frio.
GNSSTIME X GNSSTIME=04.04.2018 X es la hora UTC en el formato | Establecer la hora del dispositivo cuando el | 0.12.8
Ejemplo: 15:12:41 "DAY.MON.YEAR HOUR: min:SEC" por | dispositivo, por cualquier razén, no ve ningun
GNSSTIME ejemplo "29/12/2017 12:45:05". Hora UTC = | satélite.
04.04.2018 15:12:41 MSK - 3 h. donde MSK — hora de Moscu.
GSMMODULE GSMMODULE="1418B02 | Comando sin parametros Solicite la versidn de firmware del médem. 0.18.3
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GSMSTATUS GSMSTATUS=1,State=0x | State: estado del médem; 1.0.5
01000000,CMEErr=- CMEErr es el ultimo error de médem. -1 - Consulta de estado y errores recientes del
1,CMSErr=-1 sin ultimo error; moédem.

CMSErr es el ultimo error de red. -1 - sin
ultimo error;

HISTORY ID HISTORY=ID[,D1,Dn] Comando de lectura de la historia de la Caja | 0.13.8
Ejemplo: ID - nimero de punto que se debe leer de la | negra. Cuando se solicita sin parametros,
HISTORY=12000,0,0,0,0, | caja negra. devuelve la configuracion de la Caja negra.
1,02.02.19,12:26:09,,,,,,0 | D1 - primer parametro
.00,0+0,0x00200224,0 Dn - Ultimo pardmetro
(112),0(0),,,79

HOSTING Connect... Comando sin parametros El comando inicia la verificacién del estado del | 0.20.0

Hosting

ICCID ICCID="89999999999999 | Comando sin pardmetros Devuelve el ICCID de la tarjeta SIM activa 0.12.8
9999"

IMEI IMEI Comando sin parametros Mostrar el IMEI del médulo GSM instalado en | 0.12.8

Ejemplo: IMEI Ejemplo: el dispositivo. (Disponible en cualquier
IMEI=866104027972994 momento. La copia se guarda en la

configuracion)

IMSI IMSI=250018611111941 | Comando sin pardmetros El comando devuelve la tarjeta SIM IMSI 0.20.1
1

INPUTS INPUTS=A,X A —valor de entrada AINO Lectura grupal de valores de entrada. El rango | 0.12.8
INPUTS=A,B,X,Y de valores medidos para la entrada esta
Ejemplo: INPUTS=0 (0),1 B = valor de entrada AIN1 (Solo para determinado por su configuracién. Las
(1) UMKa312v2) entradas analdgicas vuelven a mV. Entre
INPUTS=0 (10),0 (31),0 X - valor DINO paréntesis, el estado actual de la entrada sin
(0),0 (0) procesar. Para AINn voltaje en mV, para DINn

Y — Valor DIN1 (Solo para UMKa312v2) nivel I6gico actual.
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INSTATIC X,Y INSTATIC=X,Y X es el numero de entrada para el modo de | Seleccién de entrada para el modo de 0.12.8
Ejemplo: INSTATIC Ejemplo: INSTATIC=0,0 navegacion estatica. Para deshabilitar X =-1 | navegacion estatica.
0,0 INSTATIC=-1,0 o X =255 ] )
INSTATIC -1 Un comando sin parametros devuelve la

Y — nivel de entrada légica en modo de configuracion actual.

navegacion estatica 0 o 1.

Valores por defecto: X=-1, Y=0
IOFUELLIMn n - numero de entrada Configuracidon del rango de validez de la seiial | 0.28.0
MIN,MAX n=0 - INO (AINO) de entrada para el FLS conectado a la entrada

MIN - el valor operativo minimo del FLS. EE:,!égica configurada en los modos "Analog

MAX es el valor operativo minimo del FLS.
LLS485 X0,X1,X2 LLS485=X0,X1,X2 X0,X1,X2: direcciones de sensores LLS | Configuraciéon de direccionesde sensoresLLS.. | 0.12.8
Ejemplo: LLS485 Ejemplo: LLS485=0,1,2 conectados al rastreador GPS a través de la
0,1,2 interfaz RS485. X='"-' - Sondeo deshabilitado
LLSBLE Respuesta de la especie | X0-X3 - Modo de sondeo del sensor BLE de | Solicite la configuracién actual de todos los | 0.22.0
Ejemplo «LLSBLE=X0,Y0,X1,Y1,X2, | 0a3. sensores BLE inalambricos a la vez. Comando
LLSBLE Y2,X3,Y3», i . sin parametros. Respuesta como

Xn=0: el sondeo esta deshabilitado; "LLSBLE=X0,Y0,X1,Y1 X2,Y2,X3,Y3",

Xn=1 - sondeo FLS ESCORT TD-BLE;
Xn=2 — Sensor de temperatura ESCORT;

Xn=3 — Sensor de temperatura y luz
ESCORT;

Xn=4 — Sensor de temperatura NEOMATIKA
ADM31;

Xn=5 — Sensor de inclinacion NEOMATIKA
ADM32;
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Xn=6 — Sensor de inclinacién ESCORT;

Xn=7 — Medidor de flujo de combustible
DFM. Opciones;

Xn=8 — Medidor de flujo de combustible
DFM. Gasto total;

Xn=9 — Medidor de flujo de combustible
DFM. Horas Laborales;

Xn=10 — Medidor de flujo de combustible
DFM. Consumo por camaras;

Xn=11 - FLS GL-TV BLE;

Xn=12 — Sensor de temperatura ELA Azul
COINT;

Xn=13 - Sensor multifuncional "TESLiOT";

Xn=14 — Sensor de inclinacidén Eurosens
Grado BT;

Xn=15 — FLS Eurosens Dominator Bt;
Xn=16 - FLS MIELTA FANTOM;
Xn=17 — Sensor GNOM DDE S7;
Xn=18 — Sensor ADM35;

Xn=19 — Sensor de escolta TH-BLE.

Y0-Y3: direcciones MACFLS de 0 a 3. La
direccion MAC consta de 6 pares de
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nuimeros hexadecimales separados por el
caracter ":". Ejemplo MAC:
"C7:3B:E0:66:C6:3C"

Predeterminado X0-X7=0,
Y0-Y7=00:00:00:00:00:00

LLSBLEn X,Y
Ejemplo: LLSBLEO
1,C7:3B:E0:66:C6:3C

LLSBLEn=X,Y

Ejemplo:
LLSBLEO=1,C7:3B:E0:66:C
6:3C

n es el niumero del Sensor de 0 a 3.
X=0 —sondeo desactivado;

X=1 -sondeo FLS Escort TD-BLE;

X =2 —Sensor de temperatura Escort;

X =3 —Sensor de temperatura y luz Escort;
X=4 — Sensor de temperatura NEOMATIKA

ADM31;

X=5 — Sensor de inclinacion NEOMATIKA
ADM32;

X=6 — Sensor de inclinacién ESCORT;

X=7 — Medidor de flujo de combustible
DFM. Opciones;

X=8 — Medidor de flujo de combustible
DFM. Gasto total;

X=9 — Medidor de flujo de combustible
DFM. Horas Laborales;

X=10 — Medidor de flujo de combustible
DFM. Consumo por camaras;

Grabacidon de la configuracién del sensor | 1.1.5

inaldmbrico.

www.glonasssoft.ru

89

B5PM.022.000.000 P3



N e e e

X=11 — FLS GL-TV BLE;

X=12 - Sensor de temperatura ELA Azul
COINT;

X=13 - Sensor multifuncional "TESLIOT";

X=14 - Sensor de inclinacion Eurosens
Grado BT;

X=15 — FLS Eurosens Dominator Bt;
X=16 - FLS MIELTA FANTOM;

X=17 — Sensor GNOM DDE S7;
X=18 — sensor ADM35;

X=19 — Sensor de escolta TH-BLE.

Y0-Y3: direcciones MAC de los sensores BLE.
La direccién MAC consta de 6 pares de
numeros hexadecimales separados por el

caracter ", Ejemplo MAC:
"C7:3B:E0:66:C6:3C"
Por defecto X0-X7=0, YO-

Y7=00:00:00:00:00:00
LLSDETECTORN X,Y LLSDETECTOR1=10,30 Registro de la configuracion del detector de | Registro de la configuracién del detector de | 0.28.0
drenaje de repostaje. drenaje de repostaje.

n es el nUmero FLS.

n=0...3 — para FLS con cable;
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n=7...10 — para inaldmbrico (excepto
UMKa310);

n=15 - para analdgico;

X —tiempo de funcionamiento del detector
de repostaje en el rango de 0 a 120. 0 —el
detector de repostaje estd desactivado.

Y - El tiempo de operacién del detector de
drenaje en el rango de 0 a 120. 0 - El
detector de drenaje estd desactivado.

Predeterminado X=10, Y=30

LLSDETECTORS LLSDETECTORS Los valores de los parametros y los nimeros | Lecture de la configuraciéon de todos los | 0.28.0
0,X0,Y0,20..n,Xn,Yn,Zn de los detectores corresponden al comando | detectores.
"LLSDETECTORN"
LLSFILTERn X,Y,Z LLSFILTERO=0,1,0 n es el nimero FLS. Registro de ajustes de filtrado del nivel de | 0.28.0
combustible.

n=0...3 — para FLS con cable;

n=7...10 — para inaldmbrico (excepto
UMKa310);

n=15 - para analdgico;

X —modo de filtrado:

X=0 - sin filtrado;

X=1 —filtro de paso bajo simple (LPF);
X=2 —filtro compuesto (Mediana + LPF).

Y — nivel de filtrado en el rango de 1 a 20.
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Z-paso de cambio de nivel de combustible
para generar el evento. Si Z=0-la generacién
de eventos estd desactivada.

Por defecto X=0, y=1, Z=0
LLSFILTERS LLSFILTERS Los valores de parametros y los nimeros de | Lectura de la configuracién de todos los filtros. | 0.28.0
0,X0,Y0,20,n,Xn,Yn,Zn. filtro corresponden al comando
«LLSFILTERN»

LIsReport LLSREPORT Comando sin parametros. Devuelve un informe resumido sobre FLS | 0.23.0
Ejemplo Addr0=0,Type0=NONE,A . ., . . conectado.
LisReport ddr1=1Typel=TD100,5n AddrX - direccién en el dispositivo.
1=86137,Fw1=1.9.1,Mod | Tipo X - Tipo FLS:

el=l,Levell=7,Addr2=2,T

ype2= NONE TypeX=NONE: se sondea FLS, pero no se

conecta;

TypeX=UNKNOWN - FLS estd sondeado y
conectado, el tipo no esta definido;

TypeX=ESCORT - FLS de tipo Escort con
cirilico en la cabeza;

TipoX=TD500 - FLS "Escolta TD-500";
TipoX=TD100 - FLS "Escolta TD-100";
TipoX=TD150 - FLS "Escolta TD-150".
SnX - niumero de serie.

FwX - versidn de firmware.

ModeX - modo de suavizado:
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ModoX=I - "Inteligente";
ModeX=M - "Mediana".

LevelX - nivel de suavizado de 0 a 15.

e

Cdédigo Mnc de red movil;

MAXACC X,Y,Z MAXACC=X,Y X: umbral de respuesta del acelerémetro en | Configuraciéon del umbral de respuesta del | 0.12.8
Ejemplo: MAXACC Ejemplo: unidades convencionales. acelerémetro y el tiempo de transicion al
50,300,1 MAXACC=50,300,1 Y: tiempo para cambiar al modo de modo de navegacidn estatica.
navegacion estatica en segundos.
Z es el nUmero de operaciones después de
las cuales se sale del modo de navegacion
estatica.
Predeterminado X=50, Y=300, Z=1.
MAXHDOP X MAXHDOP=5.5 X - HDOP maxima Establece el limite maximo de HDOP. Todas 0.12.8
Ejemplo las coordenadas con un HDOP mayor que el
Valor Xde 0 a 12
MAXHDOP 5.5 establecido se transmitirdn como inexactos.
Por defecto X=5.0
NAME X NAME="X"Ejemplo: X es el nombre del rastreador GPS, el | Configuracién del nombre del rastreador GPS. | 0.12.8
Ejemplo: NAME NAME="SuperCar" simbolo ' - ' cambia el nombre a vacio El nombre solo puede contener letras y
SuperCar NAME="" numeros latinos. longitud del nombre no es
NAME - mas de 10 simbolos y se anade a los mensajes
SMS.
NAVMODULE NAVMODULE="B03V02SI | Comando sin pardmetros Devuelve la version de firmware del moédulo | 0.12.8
M868_96" GNSS. Si la versidn no esta definida, devuelve
«NONE».
NETMON NETMON=1,Mcc=250,M | NETMON=1-los datos son validos. Devuelve los datos del Monitor Net. 0.19.6
Ejemplo nc=2,Lac=2302,Cid=3092 L) , ——
NETMON 6 Mcc - codigo de pais movil;
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Lac-codigo de area local;
CID es la identificacion de la celda.
NETWORK Devuelve el nombre de la red donde esta | 1.0.5
registrada la tarjeta SIM.
ODM X ODM=150 Si se establece X, configure el desgaste | Obtener o establecer el valor del odémetro | 0.12.8
Ejemplo: inicial. X es el desgaste inicial en metros. virtual. Devuelve el kilometraje del vehiculo
ODM 150 en metros o "?"si hay un error.
OUTPUTO X OUTPUTO=X X es el valor de salida de IN1 (DINO). Control de salida discreta IN1 (DINO). El | 0.12.8
Ejemplo: OUTPUTO O | Ejemplo: OUTPUTO=0 %=0 - salida abierta: comando sin parametro devuelve el valor
OUTPUTO 1 OUTPUTO=1 ’ actual.
X=1 - salida cerrada a menos.
PASS X,Y PASS=0K X es la contrasena antigua, por defecto X=0. | Establecer una contrasefia 0.12.8
Ejemplo: PASS PASS=FAIL Y es la nueva contrasefia
0,1234 Ejemplo: PASS=0K ’
PERIOD X,Y PERIOD=X,Y X - periodo de grabacidon mientras se mueve | Establecer el periodo de grabacién en | 0.12.8
Ejemplo: PERIOD=30,300 | en segundos memoria de los paquetes de informacién
) » durante el movimiento y estacionamiento del
Y es el periodo de grabaciéon durante el automavil.
estacionamiento en segundos.
PHONES [X[,PHO...[,P | PHONES=PHO,PH1,PH2, Leer o configurar la lista de teléfonos | 0.12.8
H411] PH3,PH4 X - contrasefa autorizados. Se requiere una contrasefia para
Ejemplo: Ejemplo: , . SMS de nimeros no autorizados.
PJHOI\FIJES PJHOI\FI)ES=+79876543210 PHO... PH4 — nameros autorizados
0,+798765432101 1,,,
PINO X PINO=0OK Establecer el cddigo PIN para la tarjeta SIM. El | 0.12.8
Ejemplo: PINO 1234 | PINO=FAIL X = cédigo PIN comando sin parametros muestra el estado:
PINO g::gziﬂ'AR X='-' - Codigo PIN deshabilitado :I:It(;bIS:;dIZI.I\I establecido, PINO CLEAR-PIN
Ejemplo: PINO=OK
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POWER POWER=A,B,C,Z A - tensién de alimentacién B; El comando devuelve el estado de la fuentede | 1.0.5
la energia. (UMKa

B - voltaje de la bateria B; 312x)

A - temperatura del rastreador GPS;

Z - modo de funcionamiento del sistema de
suministro de energia. Uno de los siguientes
estados:

INIT - inicializacidn;
PRINCIPAL - energia de la fuente principal;
AKB - energia de la bateria;

REPARACION - recuperacién de una bateria
muy descargada

LENTO - carga lenta de la bateria;
RAPIDO: carga rapida de la bateria;

FUSIBLE - falla de la bateria;
OFF — desconexion.

POWERSAVE X,Y POWERSAVE=480,600 X —tiempo en segundos de 1 a 592200 Especifica el tiempo de transicién a los modos | 0.15.0
Ejemplo: antes de cambiar al modo STANDBY. de inactividad y espera durante la navegacién

POWERSAVE 480, . o estatica.
600 Si X =0, no se produce la transicion al modo

de espera.

Y - tiempo en segundos de 1 a 86400 antes
de pasar al modo inactivo (IDLE)

SiY =0, no se produce la transicion al modo
inactivo.
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Por defecto X=0eY=0.

e

REMCFG=0K,1800,86151
0030390799

Por ejemplo, si A = 600 o A = 600S es la
duracién de la sesion de 600 segundos, si A =
30m es 30 minutos, si A = 2h es 2 horas.
X-Duracion de la sesidén en segundos.

Y — IMEI rastreador GPS.

PSTATIC X PSTATIC=X X es el modo de navegacién estatica del Control del modo de navegacion estdtica del | 0.12.8
Ejemplo: PSTATIC 1 Ejemplo: PSTATIC=1 acelerdmetro. acelerometro
X=0-apagado;
X=1-incluido
RELOAD Reloading... Comando sin pardmetros Reinicio del rastreador GPS. 0.12.8
REMCFG REMCFG=0K,X,Y X es la duracion de la sesion en segundos. El comando sin pardmetro es equivalente al | 0.12.8
Ejemplo: comando "REMCFG START"
REMCFG=0K,1800,86151 Y - Rastreador GPS IMEI.
0030390799
REMCFG DEFAULT REMCFG=0K Comando sin parametros Devolver la configuracion predeterminada 0.12.8
REMCFG DISABLE REMCFG=0K Comando sin parametros Desactivar la conexidn persistente al servidor | 0.12.8
de configuracion.
REMCFG ENABLE REMCFG=0K Comando sin parametros Habilitar la conexion permanente al servidor | 0.12.8
de configuracién remoto
REMCFG START REMCFG=0K,1800,Y 1800-Duracion de la sesidn en segundos. Iniciar una sesion de configuracion remota de | 0.12.8
Ejemplo: 30 minutos.
REMCFG=0K,1800,86151 Y — IMEI rastreador GPS.
0030390799
REMCFG START=A REMCFG=0K,X,Y A-Duracion de la sesién. Se puede | Iniciar una sesién de configuracién remota | OLo.12.
Ejemplo: especificar en segundos, minutos u horas. | con la duracién especificada. 8
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Ejemplo: ROAMINGO
1

Ejemplo: ROAMINGO=1

X=0 - apagado;
X=1 - encendido.

El valor predeterminado es X = 0.

REMCFG STATUS REMCFG=0K,X,Y:Z Solicita los ajustes del modo de configuracién | 0.12.8
Ejemplo: X-conexion Persistente al servidor de remota.
REMCFG=0K,Disable, configuracién remota:
medium.glonasssoft.ru: ) )
12358 X = Disable-Desactivado;
X = Enable-Habilitado;
Y:Direccidn Z y puerto del servidor de
configuracidon remota.
Por defecto X = Disable, y: Z = medium.
glonasssoft. es:12358
REMCFG STOP REMCFG=0K Comando sin parametros Finalizar sesion de configuracién remota 0.12.8
REMCFGCONFIG E - conexidén permanente al servicio de Comando de gestion del servicio de | 0.22.0
E,D:P configuracién remota: configuracion remota. El comando duplica
N «REMCFG STATUS», «REMCFG SETSERV»,
E=0 - deshabilitado «REMCFG ENABLE», <REMCFG DISABLE»
E=1 - habilitado
D - dominio de servicio remoto
configuracion;
P - puerto de servicio de configuracion
remota.
RESET Reloading... Comando sin parametros. Reinicia del rastreador GPS. 0.12.8
ROAMINGO X ROAMINGO=X X - Roaming en SIMO. El comando permite o prohibe que SIMO | 0.12.8

funcione en itinerancia. El comando sin
parametros devuelve la configuracién actual.
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RS485 X,Y RS485 X,Y Configuracién de la interfaz RS-485. Configuracion de la interfaz RS- 1] 0.12.8
Ejemplo: RS485 Ejemplo: RS485 1,9600 X-modo en el que se ejecuta la interfaz: 485.Determinacion de la velocidad de
1,9600 ' transferencia de datos y el modo de

X=0 — la interfaz esta desactivada; funcionamiento.

X=1-FLS con protocolo LLS;
X =7 —Script;

Y es la velocidad a la que se ejecuta la
interfaz.

Para Y se admiten los siguientes valores:
1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400,
57600y 115200 bits / C.

Z-formato de transferencia de caracteres
(bits, paridad, paradas)

Z=0-8 bits, sin paridad, 1 parada (8-N-1)
Z=1-8 bits, paridad, 1 parada (8-E-1)
Z=2-8 bits, impar, 1 parada (8-0-1)

Devuelve la configuracion actual sin

pardmetros.
SATHDOP X,Y SATHDOP=3,5.50 X es el nimero minimo de satélites. Establece el limite maximo de hdop con un 0.12.8
i lo: . . .
jemplo Valor de 1 a 10. numero minimo de satélites. Todas las
SATHDOP 3,5.5 coordenadas con hdop son mayores que Y, y
Y es el HDOP maximo. el nimero de satélites son menores que X, se

transmitirdan como invalidas.

Por defecto X=6, Y=2.0.
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SATS SATS A,24,263,72,29,A, | La letra inicial para cada uno de los satélites | Devuelve una lista de satélites visibles. 0.18.3

17,50,37,23,A,2,159, puede tomar uno de los siguientes valores:
23,28,V,6,0,0,29,V,12,0,0 ) ) .
26.N,74.0.0,0 A-Activo (Activo). Este satélite
se utiliza en la solucién de problemas de

navegacion.

V - Visible (Visible). El satélite es rastreado
por el receptor, pero en la solucion del
problema de navegacion

abstenerse.

N - no rastreado (Not tracked). El receptor no
rastrea el satélite, pero sabe lo que debe ser.
Seguido de la letra principal esta el nimero

del satélite.

Detras del nUmero de satélite se encuentra
el Azimut por satélite en grados de 0 a 359.

Mas alld del Azimut estd el angulo de
elevacién del satélite sobre el horizonte en
grados de 0 a 90. El dltimo parametro en el
grupo es la relacién de sefial / ruido (SNR).
Cuanto mas grande sea, mejor.

SENDSMS X,Y SENDSMS=0K,+7111111 | X es el nimero de Teléfono al que se Envio de respuesta al comando Y en forma de | 0.12.8
Ejemplo: SENDSMS | 1111 enviard la respuesta al comando Y. SMS al numero X.
+71111111111,WHO

Y es el comando cuya respuesta se enviara al
ndmero X.
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SERIAL X SERIAL=X X es el Orden de transmision de datos. Configurar el orden de transferencia de datos | 0.12.8
Ejemplo: SERIAL 1 Ejemplo: SERIAL=1 . . al servidor. El comando sin parametros
X=0 - de los registros antiguos a los nuevos; . -
devuelve la configuracion actual.
X=1 — primero los registros reales

El valor predeterminadoes X=0

SERVCONTEXT M - La mdscara de servidores que se conectan a | 1.6.0
[(M] 1-servidor Principal: través debe conectarse ala red interna de SAC
pal GLONASS en las tarjetas SIM de SAC GLONASS
2-servidor Alternativo; (coédigo de red 25077).

4-servidor Adicional.
SERVPASS Pl-contrasefia del primer servidor (principal) ; | Establecer contrasefias para conectarse a los | 1.6.0

[P1[,P2[,P3]]] P2-contrasefia del segundo servidor servidores. La contrasefia tiene entre 0 y 15
; caracteres. Los caracteres 0-9A-Za-z estan
(alternativo) ; permitidos. solo para los protocolos Combine,
P3-contrasena del tercer servidor (adicional). IPS v1.1y V2.0. Las contrasefias en blanco son
predeterminadas
SETACC X SETACC=X X —Transmisién de la aceleracién del Configuracion de la transmision de datos | 0.12.8
Ejemplo: SETACC 1 Ejemplo: SETACC=1 rastreador GPS. sobre la aceleracion actual a lo largo de los
. ejes del rastreador GPS al servidor. Un
X=0 — deshabilitado; comando sin parametros devuelve Ia
X=1 — habilitado. configuracion actual.
Valor por defecto: X = 0.
SETAKB [X] SETAKB=1 X-transferencia de voltaje de la bateria al 1.0.5
servidor Configuracion de la transferencia de voltaje de | (YMKa3
la bateria al servidor. 12x)

X=0 — transmision desactivada;
X=1 - transmision activada.

Por defecto X =1

www.glonasssoft.ru 100 BBEPM.022.000.000 P3




T

SETAMX [X[,Y]]

SETAMX=1,0x00000000

X —modo de transferencia de parametros
de script:

X=0 — transmision deshabilitada;
X=1: la transmisidn esta habilitada.

Y: mascara de parametros transferidos de la
forma OxFFFFFFFF, donde 1 en el valor de
bit: el pardmetro se transfiere, 0: el
pardmetro no se transfiere. Solo tiene
sentido si X=1.

Sin pardmetros, devuelve la configuracién
actual.

Predeterminado: X=1, Y=0x0

g

Configuracion de la transferencia de los
parametros del script.

1.0.5

SETEXT X
Ejemplo SETEXT 1

SETEXT=1

X-transferencia de tension de alimentacién
al servidor;

X=0 — transmision desactivada;
X=1 —transmision activada.

Por defecto x=0

Transferencia de tension de alimentaciéon al
servidor

0.20.4

SETGPRSO X,Y,Z
Ejemplo: SETGPRSO
internet.beeline.ru,b
eeline,beeline

SETGPRSO:APN=X,user=Y
, pass=Z

Ejemplo: SETGPRSO:
APN=internet.beeline.ru,
user=beeline,pass=beelin
e

X-punto de acceso, por defecto
X=internet.beeline.ru

Y-Inicio de sesidn, por defecto Y=beeline

Z-contrasefia, por defecto Z=beeline

Configuracion de parametros GPRS para la
tarjeta SIM. El comando sin parametros
devuelve la configuracion GPRS actual.

0.12.8

SETGSMSTATUS X

SETGSMSTATUS=0

X — Registro de estados y errores en la caja
negra:

Configuracidon del registro de los estados y
errores del médem en la Caja negra.

1.0.5
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X=0 - el registro estd desactivado;

X=1 — el registro esta activado;

SETINPUTO X SETINPUTO=X X —modo de entrada INO (AINO) Configuracién del modo de entrada INO. Un | 0.12.8

Ejemplo: SETINPUTO=0 Modos: comando sin  parametros devuelve Ia
' configuracion actual.

0 - deshabilitado;
1 - modo de entrada discreta (+);

2 - modo de entrada discreta (+) con alta
prioridad;

3 - modo de entrada analdgica;

4 - "salida" (DINO) (Solo UMK-310 y UMK-
310.8)

5 - "FLS analdgico" (AINO)

SETINPUT1 X SETINPUT1=X X —Modo de operacién de entrada IN1 Igual que SETINPUTO pero para IN1. 0.12.8
(DINO)

Modos:
0 - deshabilitado;
1 - modo de entrada discreta (+);

2 - modo de entrada discreta (+) con alta
prioridad;

4 - "Salida" (DINO) (Solo UMK-310 y UMK-
310.B)

5 - "FLS analdgico" (AINO)
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SETINPUTS A, X
Ejemplo: SETINPUTS
0,1

SETINPUTS=A,X
Ejemplo: SETINPUTS=0,1

A - modo de funcionamiento de la
entrada INO (AINO)

X - Modo de operacioén de entrada IN1
(DINO)

Para:
0 - deshabilitado;
1 - modo de entrada discreta (+);

2 - modo de entrada discreta (+) con alta
prioridad;

3 - modo de entrada analogica;
Para X:

0 - deshabilitado;

1 - modo de entrada discreta (+);

2 - modo de entrada discreta (+) con alta
prioridad;

4 - "Salida" (DINO) (Solo UMK-310 y UMK-
310.B)

5 - "FLS analogico” (AINO)

Configuracion de grupo de entradas. Un
comando sin parametros devuelve Ia
configuracidn actual.

0.12.8

SETLBS X
Ejemplo
SETLBS O

SETLBS=0

X - enviar datos LBS al servidor:
X=0 - el parametro no se transmite;

X=1 - el parametro se transfiere

Configuracion de transmision del parametro
LBS;

0.19.8

SETLIMO X,Y

SETLIM 0= X,Y

X — umbral de conmutacién inferior INO
(AINO).

Instalacion de los umbrales de conmutacién

para la entrada INO. Los umbrales se

0.12.8
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Ejemplo: SETLIMO
6000,8000
SETLIMO 6000

Ejemplo:
SETLIMO=6000,8000
SETLIMO=6000,6000

Y —umbral de conmutacion superior INO
(AINO).

Valores predeterminados: X = 5000, Y =

g e

especifican en Mb. Solo se permite un umbral.
El comando sin parametros devuelve la
configuracidn actual

(alternativo);

P3 es el protocolo del tercer servidor
(adicional).

0: Protocolo Wialon IPS v1.1;

1 - Protocolo Wialon IPS v2.0;

2 — Protocolo Wialon Combine v1.04;

3 — Protocolo protocolo ADM (ADM600);
4 - Protocolo Avelon 2.0;

5 — Protocolo ASC;

6 - Protocolo Avelon 1.0;

7 — Protocolo EGTS;

6000.
SETODM X SETODM=1 X-modo de funcionamiento del odémetro Configuracion de la transferencia del valor del | 0.12.8
Ejemplo: virtual: oddmetro virtual al servidor.
SETODM 1

X=0-el odémetro esta desactivado;

X=1-el oddmetro estd encendido.
SETPROTOCOL SETPROTOCOL= P1,P2,P3 | P1 — protocolo del primer servidor Eleccidon del protocolo de intercambio entre el | 0.12.8
P1,P2,P3 Ejemplo: (principal); rastreador GPS y el servidor. Un comando sin
Ejemplo: SETPROTOCOL=0,1,0 ) pardmetros devuelve la configuracion actual.
SETPROTOCOL 0,1,0 P2 — protocolo del segundo servidor
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8 — protocolo ScoutOpen;

Por defecto P1=2, P2=2, P3=2.

e

X —Transmisién de temperatura del
rastreador GPS.

SETRSSI X SETRSSI=1 X-modo de transmisién de nivel de sefial: Configuracion de la transmisién del nivel de la | 0.12.8
E:;I'r;g:rl X=0 — transmision desactivada; sefial RSl al servidor.
X=1 - transmision activada.
SETSERV SETSERV= D1 - Direccién IP o nombre de dominio del Configuracion de la direccién IP o nombre de | 0.12.8
D1:P1,D2:P2,D3:P3 D1:P1,D2:P2,D3:P primer dominio y el puerto de los servidores
) o principales y de copia de seguridad a los que
Servidor principal; se conecta el rastreador GPS para transmitir
P1 - puerto del primer servidor (principal); | informacion. Las direcciones y los puertos
L o estan separados por dos puntos. Si el servidor
D2 - Direccién IP 0 nombre de dominio del de copia de seguridad no estd especificado,
segundo estd deshabilitado. El comando sin
servidor (alternativo); parametros devuelve las
direcciones/nombres y puertos actuales de
P2 — puerto del segundo servidor ambos servidores o solo del servidor principal.
(alternativo);
D3 - Direccién IP o nombre de dominio del
tercer
servidor (adicional);
P3: puerto del tercer servidor (adicional).
SETTEMP X SETTEMP=0 Un comando sin parametros devuelve la Configuracion de la transmision de datos | 1.0.5
configuracién actual. sobre la temperatura del rastreador GPS al | (YMKa3
servidor. 12x)
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N e e e

X=0 — deshabilitado;

X=1 - habilitado.

Predeterminado: X =0.
SETVIB X SETVIB=1 X - enviar datos de nivel de vibracién al Configuracion de transmisiéon de nivel de | 0.19.8
Ejemplo servidor: vibracién;
SETVIB 1

X=0 - el pardmetro no se transmite;

X=1 - el pardmetro se estd transfiriendo.

SMOOTH X SMOOTH=51 X-el coeficiente de filtrado de apoyo del Anti-aliasing de la pista por el filtro de | 0.19.6
Ejemplo rango 1-100. En X = 0, el filtro esta Kalman.
SMOOTH 51 desactivado.
Por defecto X=0.
SN SN=X Comando sin pardmetros Devuelve el nimero de serie del rastreador | 0.12.8
Ejemplo: SN=17003456 GPS.
SPEEDALARM X SPEEDALARM X X es la velocidad del vehiculo en km / h en Control de la salida discreta IN1 (DINO) del | 0.12.8
Ejemplo: Ejemplo: el rango de 0 a 1192. Para desactivar X = -1. | localizador GPS en funcién de la velocidad del
SPEEDALARM 90 SPEEDALARM=90 ) vehiculo. La salida se cierra si la velocidad del
SPEEDALARM -1 SPEEDALARM=-1 Los valores predeterminados son X = -1. vehiculo es mayor que X y se abre si la
velocidad es menor o igual a X
STATMASK X,Y STATMASK=X,Y X-mdscara de eventos para cambiar el Mascara de campo de estado. Al cambiar 0.12.8
Ejemplo: estado en formato decimal o hexadecimal cualquiera de los bits establecidos, se forma
SIQ(T)ON(ISBEBOxooozozoo, Y es la mascara de prioridad de los eventos una entrada desorcflenada en la caja negra.
de cambio de estado en formato Valorespredeterminados de UMKa310:
hexadecimal. ESTADISTICA=0x00020200,0x00000000
STATUS Ejemplo: Comando sin parametros Consulta del estado actual del rastreador 0.27.0
STATUS GPS.

ID=20101102,Soft=1.0.9,
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N e e e

GPS=6/9472,Time=10:22 ID-nimero de serie;
:30,15.09.20,Nav=1,Lat=
45.063702,Lon=38.9955
56,Speed=0.0,Course=18

Soft-versidon de software;
GPS: el primer numero es el nimero de

7.6.SatCnt=5+1 HDOP=1 puntos registrados en la Caja negra. El
60 ’RSSI=- ' segundo numero es la profundidad de la Caja
113,Stat=0x00200014 negra en los puntos;

Time - hora actual y fecha GMT;
Nav-validez de coordenadas;
Lat-latitud;

Lon-longitud;

Speed-velocidad;

Course-curso;

SatCnt - niUmero de satélites (GPS +
GLONASS);

RSSl-intensidad de la senal de la red celular;

Stat-estado del rastreador GPS. Campo de
bits.

SU X,Y Respuesta al comando Y. | X-Contrasefia del rastreador GPS . Ejecutar el comando sin autorizacion previa al | 0.12.8
rastreador GPS ("Super User").

Y es un Comando con parametros que debe
ejecutarse.

Si tiene éxito, devolvera la respuesta al
comando Y.

TEMP Solicitar temperatura actual dentro del | 1.0.5
rastreador GPS.
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T

e

Ejemplo:
UPDATE VER=0.13.2

determinada.

(YMKa3
12x)

TRACK X,Y,Z,A,B,C TRACK=X,Y,Z,A X-velocidad minima Comando que establece la calidad de trazado | 0.12.8

Ejemplo: V-angulo en grados de la ruta. Se coloca un nuevo punto en la ruta
TRACK=3,10,300,10,10 si la direccion del movimiento ha cambiado
Z-distancia en metros mas que el angulo Y, o la distancia al punto
A-cambio de velocidad en km / h anter.ior es mayor que Z, o si el cambio de
velocidad en un segundo es mayor que A.
B-distancia minima entre puntos en metros.
C es la velocidad de umbral del" angulo
dindmico " km / h.
Por defecto X=3,Y=10,Z =300, a=10, B
=2,C=0

TRAFFIC X,Y,Z TRAFFIC=1,0,1460 X-agrupacion por nimero. Si X = 1-la Agrupacion de puntos por numero y tiempo | 0.12.8

Ejemplo: agrupacion esta desactivada; en un paquete para reducir el consumo de

TRAFFIC 1,0,1460 tréfico.

Y es el tiempo de agrupacidn en segundos.
Si Y = 0-la agrupacién por tiempo estd
desactivada.

Z es el Tamafio Maximo del paquete por
transmisidén. El valor esta en el rango de 536
a 1460.

UPDATE Updating... Comando sin parametros Conexién al servidor de actualizacién, | 0.12.8
verificacion de la version de firmware actual,
actualizacion a la version actual.

UPDATE VER=X.Y.Z Updating... VER = X. Y. Z para actualizar a una version Actualizar a la version de firmware | 0.12.8

especificada, pero no mas antigua que la

actual.
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T

X. Y. Z - tres numeros de versidén separados

por un punto.

e

UPTIME

UPTIME=13732

Comando sin parametros

El comando devuelve el tiempo de ejecucion
desde el ultimo reinicio en segundos

0.12.8

VIB

VIB=3

Comando sin pardmetros

Nivel de vibracion actual (instantanea)

0.19.8

VOLTSAVE X,Y,Z
Ejemplo:

VOLTSAVE 0,10000,
5000

VOLTSAVE=0,10000,
5000

X —numero de la entrada analdgica para el
modo

ahorro de voltaje Para UMKa310 siempre 0
es la Unica entrada analdgica.

Y - voltaje en milivoltios de 0 a 42000 para
cambiar al modo de espera (STANDBY).

La transicion ocurre si el voltaje de entrada
es menor (Y - 50), regresa si es mayor (Y +
50).

Z es el voltaje en milivoltios de 0 a 42000
para entrar en modo inactivo (IDLE). La
transicién ocurre si el voltaje en la entrada
es menor (Z - 50), regresa si es mayor (Z +
50).

Predeterminado para UMKa310: X=0,Y=0
yZ=0.

Predeterminado para UMKa312x: X=-1,Y =
OyzZ=0.

Especifica el nimero de la entrada analdgica
y el voltaje de la transicidon a los modos de
inactividad y espera.

0.15.0

WHO

DEV: UMKa310 FW:
0.12.8 SN: 18180001

Comando sin parametros

Devuelve la informacion del dispositivo

0.12.8
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OPT: None IMEI:

866104027988164
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Anexo B.Posibles fallos e instrucciones para solucionarlos UMKa310/UMKa311

El dispositivo no
enciende

El LED no se enciende

Fuente de alimentacion
incorrecta

Compruebe si la fuente de alimentacion estd conectada correctamente
(consulte la seccién "Conexidon de alimentacidon") y si se respeta la
polaridad de los voltajes de alimentacion. EI GPS Rastreador esta
protegido contra la inversiéon de polaridad y puede seguir funcionando
después de corregir el error.

Mal contacto

Compruebe las ubicaciones de las conexiones de energia del rastreador
GPS con la red de a bordo del vehiculo. Compruebe especialmente
cuidadosamente las conexiones hechas por torsion.

Tensioén insuficiente

Verifique la tensién de alimentacidon con un multimetro directamente en
los pines del conector del rastreador GPS. Si el dispositivo esta conectado
muy cerca de consumidores potentes (calentadores, arrancadores, etc.),
entonces, durante el funcionamiento de estos consumidores, la tensidon
de alimentacién del terminal puede caer por debajo del valor minimo
permitido. En este caso, conecte el rastreador GPS lo mas cerca posible de
la bateria del vehiculo.

El LED se enciende
después de encender y
luego se apaga

El dispositivo estda en modo de
ahorro de energia.

Error del mdédem. Indicacion

desactivada.

Compruebe la configuracién del modo de ahorro de energia. Compruebe
la potencia del rastreador GPS. Encienda la indicacién del dispositivo.

El dispositivo no se
conecta al servidor

El LED destella 1 vez

La tarjeta SIM estd defectuosa
0 ho esta instalada. Tension de
alimentacion insuficiente.

Instale la tarjeta SIM (cf. seccidn «Instalacion de la tarjeta SIM»). Retire el
PIN de la tarjeta SIM, si esta instalado o a través del configurador (ver
seccion. «Trabajando con el configurador») escriba el cddigo PIN correcto
en el rastreador GPS. Compruebe la configuracion de prioridad de la
tarjeta SIM. Compruebe la fuente de alimentacién del dispositivo.

El LED destella 2 veces

El dispositivo no puede
registrarse en la red GSM.

Compruebe la cobertura y el nivel de senal del GSM del operador de
telefonia moévil seleccionado. Cambie la tarjeta SIM. Establezca la tarjeta
SIM en otro operador de telefonia celular. Asegurese de que la tarjeta SIM
no esté en itinerancia. Seleccione otra ubicacion de instalacion.
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El LED destella 3 veces

El dispositivo estda en modo
«OFFLINE».

Compruebe los ajustes de ahorro de energia. Compruebe la fuente de
alimentacion del dispositivo.

El LED destella 4 veces

El dispositivo no puede entrar
en la red GPRS.

Compruebe la configuracién de la tarjeta SIM (APN, nombre de usuario,
contraseiia. Consulte la seccién "Trabajar con el configurador".).
Compruebe si hay dinero en efectivo en la cuenta de la tarjeta Sim.
Asegurese de que el Servicio de paquetes de datos esté habilitado. Vuelve
a conectar el Servicio de paquetes de datos. Intente activar la tarjeta SIM
en otro dispositivo y vuelva a insertarla en el rastreador GPS.

El LED se apaga 1 vez

El dispositivo no puede
conectarse al servidor principal
No puede iniciar sesién en el
servidor principal.

El LED se apaga 2 veces

El dispositivo no puede
establecer una conexidn con un
servidor alternativo. No puede
iniciar sesién en el servidor
alternativo.

El LED se apaga 3 veces

El  dispositivo no
conectarse a

puede
los servidores
principal y alternativo. No
puede iniciar sesion en los
servidores principales y
alternativos.

Compruebe la configuracién del rastreador GPS (direccién IP del servidor,
puerto TCP. Consulte "Trabajar con el configurador"). Compruebe si hay
dinero en efectivo en la cuenta de la tarjeta Sim. Asegurese de que el
servidor esté funcionando. Compruebe la configuracién del dispositivo de
conexion en el servidor. Preste especial atencién a la correccién del IMEI
introducido. Compruebe que el puerto TCP seleccionado coincida con el
protocolo de transferencia de datos. Compruebe si hay dinero en efectivo
en la cuenta de la tarjeta Sim. Asegurese de que el servidor esté
funcionando.

El LED esta
constantemente
encendido

Coordenadas no validas.
Ruptura de conexién. Conexién
inestable.

Espere a que el receptor GNSS fije las coordenadas. Espere de 5 a 10
minutos para que el dispositivo se vuelva a conectar. Utilice la tarjeta SIM
de otro operador celular.
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ANEXO C. Posibles fallos e instrucciones para solucionarlos Umka312x

Compruebe si la fuente de alimentacién estd conectada correctamente
(consulte la seccién "Conexion de alimentacidn") y si se respeta la polaridad

Fuente de alimentacién . . - . .
de los voltajes de alimentacidn. El GPS Rastreador esta protegido contra la

incorrecta . L . . . . .
inversion de polaridad y puede seguir funcionando después de corregir el
error.

Compruebe las conexiones entre la fuente de alimentacién del dispositivo y
Mal contacto la red de a bordo del vehiculo. Verifique con especial cuidado las conexiones
Rastreador GPS no se El LED verde no se . g P
. , hechas por torsién.
enciende enciende

Compruebe con el multimetro la tensién de alimentacién directamente en
los contactos del conector del rastreador GPS. Si el dispositivo estd conectado
en las proximidades de consumidores potentes (calentadores, arrancadores,
Tensiodn insuficiente etc.), durante el funcionamiento de estos consumidores, la tension de
alimentacion del dispositivo puede caer por debajo del valor minimo
permitido. En este caso, conecte el rastreador GPS lo mas cerca posible de |a
bateria del vehiculo.

No hay tension de

alimentacion.Rastreador

El LED amarillo no se GPS estd en modo SLEEP.
enciende Error de moddem. Inicio

retrasado del moddem.

Indicacion desactivada.

Compruebe la configuracién de los modos de ahorro de energia. Compruebe
la alimentacién del dispositivo. Espere de 5 a 7 minutos antes de que finalice
el arranque en frio del receptor. Encienda la indicacidn del rastreador GPS.
Rastreador GPS no esta
conectado con el
servidor

Inserte la tarjeta SIM en la ranura correspondiente (consulte la secciéon
La tarjeta SIM  estd | "Instalacion de tarjetas SIM"). Elimine el cddigo PIN de la tarjeta SIM, si estd
defectuosa o0 no estd | configurado, o use el configurador (consulte la seccion "Trabajar con el
instalada. Tensién de | configurador") para escribir el cddigo PIN correcto en el dispositivo. Verifique
alimentacioén insuficiente. la configuraciéon de prioridad de su tarjeta SIM. Comprueba la potencia del
rastreador GPS.

El LED amarillo destella 1
vez
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El LED amarillo destella 2
veces

Rastreador GPS no puede
registrarse en la red GSM.

Compruebe la cobertura y la intensidad de la sefial GSM del operador de
telefonia movil seleccionado. Cambie la tarjeta SIM. Instale la tarjeta SIM de
otro operador de telefonia mévil. Asegurese de que la tarjeta SIM no esté en
roaming. Seleccione otra ubicacién de instalacién.

El LED amarillo destella 3
veces

Rastreador GPS estd en
modo "OFFLINE".

Compruebe la configuracién del modo de ahorro de energia. Comprueba la
potencia del rastreador GPS.

El LED amarillo destella 4
veces

Rastreador GPS no puede
entrar en la red GPRS.

Verifique la configuracion de la tarjeta SIM (APN, inicio de sesidn, contraseia.
Consulte la seccion "Trabajar con el configurador".). Verifique la
disponibilidad de fondos en la cuenta de la tarjeta SIM. Asegurese de que el
servicio de paquetes de datos esté activado. Reactivar el servicio de paquetes
de datos. Prueba a activar la tarjeta SIM en otro dispositivo e insértala de
nuevo en el rastreador GPS.

El LED amarillo se
enciende 1 vez

Rastreador GPS no puede
establecer una conexién con
el  servidor  principal.El
dispositivo no puede iniciar
sesion en el servidor
principal.

El LED amarillo se
enciende 2 veces

Rastreador GPS no puede
establecer una conexién con
un servidor alternativo.El
dispositivo no puede iniciar
sesion en un servidor
alternativo.

El LED amarillo se
enciende 2veces

Rastreador GPS no pudo
conectarse a los servidores
principales y alternativos.
Rastreador GPS no pudo
iniciar sesion en  los

Compruebe la configuracién del rastreador GPS (direccion IP del servidor,
puerto TCP. Consulte "Trabajar con el configurador").Verifique la
disponibilidad de fondos en la cuenta de la tarjeta SIM. Asegurese de que el
servidor esté en funcionamiento. Compruebe la configuracidn del dispositivo
conectado en el servidor. Preste especial atencién a la exactitud del IMEI
ingresado. Verifique que el puerto TCP seleccionado y el protocolo de
transferencia de datos coincidan. Verifique la disponibilidad de fondos en la
cuenta de la tarjeta SIM. Asegurese de que el servidor esté en
funcionamiento.
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servidores
alternativos.

principales vy

El LED amarillo se Coordenadas no validas. | Espere a que el GNSS del receptor fije las coordenadas. Espere 5-10 minutos
enciende Ruptura de  conexidn. | para que el rastreador GPSS se vuelva a conectar. Utilice la tarjeta SIM de
constantemente Conexioén inestable. otro operador celular.
Error del receptor de

El LED rojo no se
enciende

navegacion. La indicacién

estd apagada.

Reinicie el rastreador GPS. Encienda la indicacidon del rastreador GPS.

El LED rojo destella 1 vez

Las coordenadas no estan
definidas. Arranque "frio",
"tibio" o "caliente". No hay
satélites visibles.

Espere de 5 a 7 minutos hasta el final del arranque "en frio" del receptor. Siga
las instrucciones del apartado "Instalacion del rastreador GPS en su
vehiculo". Coloque el rastreador GPS lo mas lejos posible de fuentes de
interferencias de radio (interruptores, transmisores, etc.).

Coordenadas inexactas

El LED rojo destella 2
veces

Coordenadas
bidimensionales, numero
minimo de satélites visibles.

Espere de 5 a 7 minutos antes de que finalice el arranque en frio del receptor.
Siga las recomendaciones de la seccién "Instalacién del rastreador GPS en el
vehiculo". Coloque el rastreador GPS lo mas lejos posible de las Fuentes de
interferencia de Radio (interruptores, transmisores, etc.). Compruebe la
comunicacion con el servidor. Aseglrese de que el servidor esté
funcionando.

El LED rojo destella 3
veces

Coordenadas
tridimensionales definidas,
un numero suficiente de
satélites visibles.

Compruebe la conexidn con el servidor. Asegurese de que el servidor esté en
funcionamiento.

www.glonasssoft.ru

115

BBPM.022.000.000 P3




Apéndice G. Valor de la configuracion predeterminada

Modo de entrada INO

Velocidad minima, km / h 3
Angulo en grados 10
Distancia, m 300
Cambio de velocidad, km / h 10
Minimo entre puntos, m 2
Angulo dindmico 0
Periodo de registro de movimiento 30
Periodo de registro en el estacionamiento 300
Fijacién de coordenadas por acelerémetro Existe
Umbral de respuesta 50
Tiempo de transicidon al modo estatico, seg 300
Activaciones para salir del modo estatico 1
Fijacion de coordenadas de entrada No existe
HDOP maximo 5.0
Numero minimo de satélites 5
HDOP méximo con satélites minimos 2.4
Cociente de vacio 0

Discreto (+)

Modo de entrada IN1

Discreto (+)

Perfiles

Modo de entrada légico 0 En INO 5000
Modo de entrada légico 1 En INO 6000
La salida del rastreador GPS estd habilitada No existir

Automatico

SIMO

APN

No existir
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Login No
Contrasefia No
Usar cédigo PIN No
Permitir roaming en la Si
tarjeta SIM
. sewidores
Seleccionar de la lista Glonasssoft
Servidor principal Direccién del servidor gwl.glonasssoft.ru
Puerto 15050
Protocolo Wialon Combine
Orden de descarga de mds nuevas a mas antiguas
Acelerémetro No
Nivel de sefial RSSI No
Odometro virtual No
Datos LBS No
Nivel de vibracion No
Agrupar los registros de 5
Envio obligatorio cada segundo 300
Tamaiio maximo del paquete 1460

Modo Sensor de nivel de combustible por LLS

RS-485

Velocidad 19200
Sensor 0 1
Sensor 1 Vacio
Sensor 2 Vacio

Sensor de nivel de combustible 1-0

Lista de teléfonos para administrar Vacio
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Nombre del dispositivo

UMKa310 / UMKa312 / UMKa311

Contrasena

0

Configuraciéon remota

Conexion permanente

No

Configuracion de
Bluetooth

Modo

Configuracién
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ANEXO D. Descripcion de los parametros en el sistema Wialon

IPS Combine
Estado del dispositivo. Campo de bits. La asignacidon de bits es la siguiente:
Bit Descripcion de bits
0-1 Reserva
2 No hay conexion con el servidor principal (0-conectado)
3-4 Reserva
5 Signo de invalidez de coordenadas (0-valido, 1-no valido)
6 Coordenadas fijas en ausencia de movimiento (1-fijas)
7 Indicacién de baja tensién de alimentacidn del dispositivo (0-norma, 1-baja)
8 Reserva
9 Se ha detectado una disminucién de las sefiales GNSS.
10 Reserva
11 Signo de alta tensiéon de alimentacién del dispositivo(0-norma, 1-alta)
status paraml 12-16 Reserva
17 Estado de salida discreta O (0-abierto, 1-cerrado)
18 Estado de salida discreta 1 (0-abierto, 1-cerrado) (solo Umka312v2)
19 No hay conexién con el servidor alternativo. (0-Conectado. Si el servidor alternativo no estd configurado,
siempre devuelve 0)
20 GPS rastreador estd conectado al servidor de configuracidn. (1-Conectado)
21 Conectado por USB
22 Conectado al servidor de actualizacidn
23 Reserva
24 Trabajar en roaming (0 - red doméstica, 1 - red de invitados)
25 El dispositivo esta atado a hosting. (0 - no atado, 1 - atado a hosting)
26 -27 Reserva
28 Caja negra defectuosa (0 normal, 1 defectuosa)
29 1 - Modo de ahorro de energia IDLE
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IPS Combine

30 No hay conexién con el servidor adicional (tercer). 0-Conectado. Si el servidor adicional no estd
configurado, siempre devuelve 0.
31 1 - modo de ahorro de energia Standby
hdop Reduccidn de la precision en el plano horizontal
sats_gps param2 Satélites GPS en solucion
sats_glonass param3 Satélites GLONASS en solucion
inl Valor de la entrada INO discreta
in2 Valor de la entrada IN1 discreta
In3 Valor de entrada discreta IN2 (solo para UMKa312v2)
In4 Valor de entrada discreto IN3 (solo para UMKa312v2)
adcl Valor de entrada de tensidn analégica AINO, V
adc2 Valor de tension en la entrada analdgica AIN1, V (Solo para UMKa312v2)
outl Valor de salida discreta OUTO. Donde 1 - salida esta cerrada
out2 Valor de salida discreta OUT1. Donde 1 - salida estd cerrada (Para UMKa312v2 solamente)
fuell Nivel de combustible recibido de FLSO
fuel2 Nivel de combustible recibido de FLS1
fuel3 Nivel de combustible recibido de FLSO
fuel8 Nivel de combustible recibido de BLE FLSO
fuel9 Nivel de combustible recibido de BLE FLS1
fuell0 Nivel de combustible recibido de BLE FLS2
fuelll Nivel de combustible recibido de BLE FLS3
fuell6 Nivel de combustible recibido de FLS en la entrada AINO
fuell?7 Nivel de combustible recibido de FLS en la entrada AIN1 (solo para UMKa312v2)
templ Temperatura del combustible recibida de FLSO
temp2 Temperatura del combustible recibida de BLE FLS1
temp3 Temperatura del combustible recibida de BLE FLS2
temp8 Temperatura del combustible recibida de BLE FLSO
temp9 Temperatura del combustible recibida de BLE FLS1
temp10 Temperatura del combustible recibida de BLE FLS2
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- Protocdlo

I

IPS Combine
templl Temperatura del combustible recibida de BLE FLS3
La aceleracién del dispositivo en el eje X (eje ancho). 1000 unidades son igual a 1G. La transmisidn esta configurada por
acc_x paraml16
el comando «SETACC».
La aceleracién del dispositivo en el eje Y (eje de profundidad). 1000 unidades son igual a 1G. La transmision esta
acc_y param17 .
configurada por el comando «SETACC».
La aceleracién del dispositivo en el eje Z (eje de altura). 1000 unidades son igual a 1G. La transmisidn esta configurada
acc_z param18
por el comando «SETACC».
rssi param7 El nivel de sefial de la red GSM se recibe por el médem GSM en dBm. Puede estar en el rango de -113 a -51 dBm.
odometer param11l Kilometraje del odémetro virtual en metros
vib param19 Nivel de vibracion
mcc mcc Cédigo moévil de pais
mnc mnc Cédigo moévil de area
lac lac Cddigo de area local
cell_id cell id Identificacion de celda
pwr_ext param8 Tension de alimentacion externa, V. (Solo para UMKa312x)
pwr_akb param9 Tension de alimentacidn externa, V. (Solo para UMKa312x)
temp_int param10 Temperatura interna del dispositivo °C. (Solo para UMKa312x)
fuell6 Nivel de combustible recibido de FLS en la entrada AINO
fuell?7 Nivel de combustible recibido de FLS en la entrada AIN1 (Solo para UMKa312v2)
Amx0 paramb64 Parametro de script 0 (Amx0 en la pestafia Historia)
Amx1 param65 Parametro de script 1 (Amx1 en la pestafia Historia)
Amx31 param95 Parametro 31 del script (Amx31 en la pestafia Historia)
BleO param128 Ble Sensor 0. Parametro opcional 0
Blel param129 Sensor BLE 0. Parametro opcional 1
Ble7 param135 Sensor BLE 0. Pardmetro opcional 7
Ble8 param136 Sensor BLE 1. Pardmetro opcional 0
Ble9 param137 Ble Sensor 1. Parametro adicional
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IPS Combine

Ble15 \ param143 \ Ble Sensor 1. Parametro adicional 7
Ble56 param184 Ble Sensor 7. Parametro adicional 0
Ble57 param185 Ble Sensor 7. Parametro adicional 1
Ble63 param191 Ble Sensor 7. Pardmetro adicional 7
BleldO driver_code8 | Identificacién de BLE. Canal O
Bleld1 driver_code9 | Identificacién de BLE. Canal 1
Bleld2 driver_codel0 | Identificacién de BLE. Canal 2
Bleld3 driver_codell | ldentificacién de BLE. Canal 3
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ANEXO E. Descripcion de los parametros de los sensores BLE.

Opciones de FLS Escort TD-BLE y TW-BLE. Tipo "Escort TD"

0 Nivel de combustible fuel8 fuel8
Temperatura temp8 temp8
Voltaje de bateria* param128 BleO
Nivel de sefial dBm param129 Blel

n Nivel de combustible fuel(8+n) fuel(8+n)
Tempertura temp(8+n) temp(8+n)
Voltaje de bateria* param(128+8n) Ble(0+8n)
Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)

* — para FLS TW-BLE el voltaje de la bateria siempre es invdlido

Parametros del Sensor de temperatura Escort TT-BLE. Tipo "Escort TT"

0 Temperatura -70.0...125.0 C° temp8 temp8
Voltaje de bateria 2.0...4.0 B param128 BleO
Nivel de sefial dBm param129 Blel

n Temperatura -70.0...125.0 C° temp(8+n) temp(8+n)
Voltaje de bateria 2.0...4.0 B param(128+8n) Ble(0+8n)
Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)
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Pardmetros del Sensor de temperatura Escort TL-BLE. Tipo "Escort TL"

0 Temperatura -70.0...125.0 C° temp8 temp8
Voltaje de bateria 2.0...4.0 B param128 BleO
Nivel de sefial dBm param129 Blel
lluminacién 0...10000 Lux param130 Ble2

n Temperatura -70.0...125.0 C° temp(8+n) temp(8+n)
Voltaje de bateria 2.0...4.0 B param(128+8n) Ble(0+8n)
Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)
lluminacion 0...10000 Lux param(130+8n) Ble(2+8n)

Parametros del sensor de temperatura Neomatica ADM31. Tipo «<ADM31»

0 Temperatura -30.0...125.0 C° temp8 temp8
Voltaje de bateria 2.0...4.0 B param128 BleO
Nivel de sefial dBm param129 Blel
[luminacién 0.01...83000.00 Lux param130 Ble2
Humedad 0...100 % param131 Ble3
Estatus. Campo de bits. param132 Bled

Bit 0-la Presencia de un campo magnético;

Bit 1-Sefial de envio de un paquete extraordinario causado por un sensor magnético

Bit 5 - error del Sensor de humedad;
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Bit 6 - error del Sensor de temperatura

Bit 7 - error del Sensor de luz

Temperatura -30.0...125.0 C° temp(8+n) temp(8+n)

Voltaje de bateria 2.0...4.0 B param(128+8n) Ble(0+8n)

Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)

lluminacion 0.01...83000.00 Lux param(130+8n) Ble(2+8n)

Humedad 0...100 % param(131+8n) Ble(3+8n)

Estatus.Campo de bits. param(132+8n) Ble(4+8n)
Parametros del sensor de inclinacion Neomatica ADM32. Tipo «<ADM32»

Voltaje de bateria 2.0...4.0 B param128 BleO

Nivel de sefial dBm param129 Blel

Angulo 0...180° param130 Ble2

Angulo fijo 0...180° param131 Ble3

Estatus. Campo de bits. param132 Bled

Bit 0 — Indicador de la presencia de movimiento

Bit 1-Indicador de presencia de cambio de angulo activo

Bit 2-Indicador de sobrepasar el valor del dngulo de los limites establecidos (volteo)

Bit 7-Error del Sensor de dngulo

Voltaje de bateria 2.0...4.0 B param(128+8n) Ble(0+8n)

Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)

Angulo 0...180° param(130+8n) Ble(2+8n)

Angulo fijo 0...180° param(131+8n) Ble(3+8n)

Estatus. Campo de bits. param(132+8n) Ble(4+8n)
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Parametros del sensor de inclinacion Escort DU-BLE. Tipo «DU escort»

0 Temperatura -70.0...125.0 C° temp8 temp8
Voltaje de la bateria 2.0...4.0 B param128 BleO
Nivel de sefial dBm param129 Blel
Angulo de inclinacién 0..180 ° param130 Ble2
Calibracion del dngulo superior 0..180 ° param131 Ble3
Calibracion del dangulo inferior 0..180 ° param132 Bled
Modo de funcionamiento del sensor param133 Ble5
Evento de activacidn del sensor. param134 Ble6

En el modo de control de angulo: 0x01 - evento de activacién ocurrido - angulo excedido

n Temperatura -70.0...125.0 C° temp(8+n) temp(8+n)
Voltaje de la bateria 2.0...4.0 B param(128+8n) Ble(0+8n)
Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)
Angulo de inclinacién 0..180 ° param(130+8n) Ble(2+8n)
Calibracion del angulo superior 0..180 ° param(131+8n) Ble(3+8n)
Calibracion del angulo inferior 0..180 ° param(132+8n) Ble(4+8n)
Modo de funcionamiento del sensor param(133+8n) Ble(5+8n)
Evento de activacion del sensor. param(134+8n) Ble(6+8n)

Descripcién de los parametros del sensor de consumo de combustible Technoton DFM. Tipo «DFM.Parametros».
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0 Temperatura del combustible -40...215 C° temp8 temp8

Nivel de bateria 0..100 % param128 BleO
Nivel de sefial dBm param129 Blel
Consumo de combustible por hora 0.00..500.00 I/h param130 Ble2
Modos de funcionamiento del motor y de las cdmaras. Bits 0 - 3 modo de camara param131 Ble3

«Feed», bits 4 - 7 -modo de camara «Backup», bits 8-11- modo de funcionamiento del
motor en el consumo

Consumo por hora de combustible en la cdmara «Feed» 0.00.. 500.00 I/h param132 Bled
Consumo por hora de combustible en la cdmara «Backup» 0.00.. 500.00 I/h param133 Ble5
Tiempo de funcionamiento del caudalimetro. Intervencidn.seg param134 Ble6
Mascara de falla del medidor de flujo. Campo de bits. param135 Ble7

Bit O - temperatura del combustible. Datos faltantes o incorrectos;
Bit 5 - error de Inicio de ADC;

Bit 8-no hay calibracién

Bit 10-bateria Baja (<10 %);

Bit 21-Reloj en tiempo real. reloj desactivado;

Bit 31-el dispositivo funciona en modo de produccidn;

n Temperatura del combustible -40...215 C° temp(8+n) temp(8+n)
Nivel de bateria 0..100 % param(128+8n) Ble(0+8n)
Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)
Consumo por hora de combustible 0.00..500.00 I/h param(130+8n) Ble(2+8n)
Modos de funcionamiento del motor y de las cdmaras. Bits 0 - 3 modo de camara param(131+8n) Ble(3+8n)

«Feed», bits 4 - 7 -modo de cdmara «Backup», bits 8-11- modo de funcionamiento del
motor en el consumo

Consumo por hora de combustible en la cdmara «Feed» 0.00.. 500.00 I/h param(132+8n) Ble(4+8n)
Consumo por hora de combustible en la cdmara «Backup» 0.00.. 500.00 I/h param(133+8n) Ble(5+8n)
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Tiempo de funcionamiento del caudalimetro. Intervencidn.seg param(134+8n) Ble(6+8n)
Madscara de falla del medidor de flujo param(135+8n) Ble(7+8n)

Descripcion de los pardmetros del sensor de consumo de combustible Technoton DFM. Tipo «DFM.Consumo total»

0 Nivel de sefial dBm param128 BleO
Consumo total de combustible de alta resolucién. Resolucion 0.001 | param129 Blel
Consumo total de combustible de alta resolucion. Marcha en vacio. Resolucién 0,001 | param130 Ble2
Consumo total de combustible de alta resolucién. Optimo. Resolucién 0.001 | param131 Ble3
Consumo total de combustible de alta resolucién. Sobrecarga. Resolucién 0.001 | param132 Bled
Consumo total de combustible de alta resolucién.Trampa. Resolucién 0,001 | param133 Ble7

n Nivel de sefial dBm param(128+8n) Ble(0+8n)
Consumo total de combustible de alta resolucién. Resolucion 0.001 | param(129+8n) Ble(1+8n)
Consumo total de combustible de alta resolucién. Marcha en vacio. Resolucién 0,001 | param(130+8n) Ble(2+8n)
Consumo total de combustible de alta resolucién. Optimo. Resolucién 0.001 | param(131+8n) Ble(3+8n)
Consumo total de combustible de alta resolucién. Sobrecarga. Resolucion 0.001 param(132+8n) Ble(4+8n)
Consumo total de combustible de alta resolucién. Trampa.Resolucién 0.001 | param(133+8n) Ble(5+8n)

Descripcidn de los pardametros del sensor Technoton DFM.Tipo «DFM.Tiempo.Trabajo»

0 Nivel de sefial dBm param128 BleO
Tiempo de funcionamiento del caudalimetro, seg param129 Blel
Tiempo de funcionamiento del caudalimetro. Ralenti, seg param130 Ble2
Tiempo de funcionamiento del caudalimetro. Optimo, seg param131 Ble3
Tiempo de funcionamiento del caudalimetro. Sobrecarga, seg param132 Bled
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Tiempo de funcionamiento del caudalimetro,Engafio, seg. param133 Ble7

Nivel de sefial dBm param(128+8n) Ble(0+8n)
Tiempo de funcionamiento del caudalimetro, seg. param(129+8n) Ble(1+8n)
Tiempo de funcionamiento del caudalimetro. Ralenti, seg param(130+8n) Ble(2+8n)
Tiempo de funcionamiento del caudalimetro. Optimo, seg param(131+8n) Ble(3+8n)
Tiempo de funcionamiento del caudalimetro. Sobrecarga, seg param(132+8n) Ble(4+8n)
Tiempo de funcionamiento del caudalimetro,Engaio, seg. param(133+8n) Ble(5+8n)

Descripcion de los parametros del sensor Technoton DFM.Tipo «DFM.Consumo de camaras»

Nivel de sefial dBm param128 BleO
Consumo total de combustible de alta resolucién. Camara «Feed». Resolucién 0.001 | param129 Blel
Consumo total de combustible de alta resolucidn. Cdmara «Revuelto» Resolucién 0.001 | param130 Ble2
Consumo total de combustible de alta resolucién. Negativo. Resolucién 0.001 | param131 Ble3
Consumo total de combustible de alta resolucién. Cdmara «Suministro».Engafio. param132 Bled
Resolucién 0.001 |

Consumo total de combustible de alta resolucién. Camara param133 Ble7
«Revuelto».Engaio.Resolucion 0.001 |

YpoBeHb curHana dBm param(128+8n) Ble(0+8n)
Consumo total de combustible de alta resolucién. Cdmara «Suministro». Resolucién param(129+8n) Ble(1+8n)
0.001L

Consumo total de combustible de alta resolucién. CAmara «Revuelto». Resolucién 0.001 param(130+8n) Ble(2+8n)
L

Consumo total de combustible de alta resolucién.Negativo. Resoluciéon 0.001 L param(131+8n) Ble(3+8n)
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Consumo total de combustible de alta resolucién. Cdmara «Suministro».Engafio. param(132+8n) Ble(4+8n)
Resolucién 0.001 L
Consumo total de combustible de alta resolucidon. Cdmara «Revuelto».Engaiio. param(133+8n) Ble(5+8n)
Resolucién 0.001 L

Descripcidn de los parametros del sensor de nivel de combustible GL-TV BLE.Tipo"FLS GL-TV"

Nivel de combustible de 0 a 32767* fuel8 fuel8
Temperatura temp8 temp8
Nivel de combustible relativo de 0 a 65535 param128 BleO
Contador de mensajes param129 Blel
Nivel de sefial dBM param130 Ble2

n Nivel de combustible de 0 a 32767* fuel(8+n) fuel(8+n)
Temperatura temp(8+n) temp(8+n)
Nivel de combustible relativo de 0 a 65535 param(128+8n) Ble(0+8n)
Contador de mensajes param(129+8n) Ble(1+8n)
Nivel de sefial dBm param(130+8n) Ble(2+8n)

* - La caracteristica del Sensor de nivel de combustible "GL-TV BLE" es que transmite el nivel de combustible sin preajustar
los niveles de los tanques vacios y llenos. Es decir, un Sensor de nivel de combustible de longitud arbitraria puede tener una salida
entre 0y 65535. Al mismo tiempo, el nivel de combustible en los parametros del tipo fuel esta limitado por el rango de 0 a 32767.
Si desea un nivel bruto en el rango por encima de 32767, debe utilizar el pardmetro «Nivel relativo de combustible». En otros
casos, debe usar la opcidn de tipo fuel, ya que esta disponible para configurar los parametros de nivel de filtrado.
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Descripcidn de los pardmetros del Sensor de temperatura ELA Blue COIN T. Tipo "ELA Blue COIN T"

0 Temperatura -30.0 ... 70.0 C° temp8 temp8
Nivel de sefial dBm param128 Ble0

n Temperatura -30.0 ... 70.0 C° temp(8+n) temp(8+n)
Nivel de sefial dBm param(128+8n) Ble(0+8n)

Descripcion de los parametros del Sensor Multifuncion TESLIOT-THLD 6 en 1. Tipo "TESLIOT"

0 Temperatura, C° temp8 temp8
Tension de la bateria, B param128 Ble0
Activacion de disparadores: param129 Blel
Puertas cerradas por magnetémetro-0x01
Puertas abiertas por magnetometro-0x02
Alarma 1-0x04
Alarma 2-0x08
Alarma 2-0x08
Aceleracién en el eje X, g param130 Ble2
Aceleracién en el eje y, G param131 Ble3
Aceleraciénenceleje Z, g param132 Ble4
Nivel de campo magnético, unidades relativas param133 Bleb
Nivel de luz, Lux param134 Ble6
Nivel de humedad, % param135 Ble7

n Temperatura, C° temp(8+n) temp(8+n)
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Tension de la energia, B param(128+8n) Ble(0+8n)
Activacion de disparadores: param(129+8n) Ble(1+8n)
Puertas cerradas por magnetometro-0x01
Puertas abiertas por magnetometro-0x02
Alarma 1-0x04
Alarma 2-0x08
Aceleracion en el eje X, g param(130+8n) Ble(2+8n)
Aceleraciénenceleje Y, g param(131+8n) Ble(3+8n)
Aceleraciénenceleje Z, g param(132+8n) Ble(4+8n)
Nivel de campo magnético, unidades relativas param(133+8n) Ble(5+8n)
Nivel de luz, Lux param(134+8n) Ble(6+8n)
Nivel de humedad, % param(135+8n) Ble(7+8n)
Descripcidn de los parametros del sensor de angulo Eurosens Degree BT. Tipo «Degree BT»

Temperatura, C° temp8 temp8
Nivel del sefial dBm param128 BleO
Angulo X, -90°...+90° param129 Blel

0 Angulo Y, -90°...+90° param130 Ble2
Angulo Y, -90°...+90° param131 Ble3
Estado del Sensor param132 Bled
Numero de eventos param133 Ble5
Numero de cadenas de eventos param134 Ble6

n Temperatura, °C temp(8+n) temp(8+n)

www.glonasssoft.ru

132

B5PM.022.000.000 P3




Nivel de sefial dBm param(128+8n) Ble(0+8n)
Angulo X, -90°...+90° param(129+8n) Ble(1+8n)
Angulo Y, -90°...+90° param(130+8n) Ble(2+8n)
Angulo Z, -90°...+90° param(131+8n) Ble(3+8n)
Estado de los sensores param(132+8n) Ble(4+8n)
Numero de eventos param(133+8n) Ble(5+8n)
Numero de cadenas de eventos param(134+8n) Ble(6+8n)

Descripcion de los parametros del Sensor de nivel de combustible Eurosens Dominator BT. Tipo "Dominator BT"

Valor del detector fuel8 fuel8
Temperatura, C° temp8 temp8
0 Carga de la bateria, % param128 BleO
Nivel de sefial dBm param129 Blel
Numero de mensaje param130 Ble2
Volumen de combustible, I. param131 Ble3
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Volumen de combustible % del tanque lleno param132 Bled
Valor dell detector fuel(8+n) fuel(8+n)
Temperatura, C° temp(8+n) temp(8+n)
Carga de la bateria , % param(128+8n) Ble(0+8n)
n Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)
Numero de mensaje param(130+8n) Ble(2+8n)
Volumen de combustible, I. param(131+8n) Ble(3+8n)
Volumen de combustible % del tanque lleno param(132+8n) Ble(4+8n)

Descripcion de los parametros del sensor de nivel de combustible MIELTA FANTOM. Tipo "MIELTA FANTOM"

bit 0: indicador de estabilidad de los valores del medidor
0 - frecuencia inestable, 1 - frecuencia estable.

Para los calculos, se utilizan 5 mediciones consecutivas.
bit 1: indicador de estabilidad del nivel del tanque:

0 - el nivel es inestable, 1 - el nivel es estable.

El nUmero de mediciones consecutivas para los célculos se establece mediante el
parametro de suavizado.

0 Nivel del combustible fuel8 fuel8
Temperatura temp8 temp8
Voltaje de la bateria, B param128 Ble0
Nivel de sefial dBm param129 Blel
Nivel porcentual, 0..100 % param130 Ble2
Angulo de desviacion de la vertical en grados [0..180] param131 Ble3
Campo de bits: param132 Bled
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bit 2: indicador de sensor de cubierta: O - sensor inactivo, 1 - sensor activo

bit 0: indicador de estabilidad de los valores del medidor
0 - frecuencia inestable, 1 - frecuencia estable.

Para los calculos, se utilizan 5 mediciones consecutivas.
bit 1: indicador de estabilidad del nivel del tanque:

0 - el nivel es inestable, 1 - el nivel es estable.

pardmetro de suavizado.

El nUmero de mediciones consecutivas para los calculos se establece mediante el

bit 2: indicador de sensor de cubierta: 0 - sensor inactivo, 1 - sensor activo

n Nivel de combustible fuel(8+n) fuel(8+n)
Temperatura temp(8+n) temp(8+n)
Voltaje de la bateria, B param(128+8n) Ble(0+8n)
Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)
Nivel porcentua, 0..100 % param(130+8n) Ble(2+8n)
Angulo de desviacion de la vertical en grados [0..180] param(131+8n) Ble(3+8n)
Campo de bits: param(132+8n) Ble(4+8n)

Descripcién de los pardmetros Sensor de carga del eje Technoton GNOM DDE S7. Tipo"GNOM DDE S7"

0 Temperatura en el sistema neumatico -40...215 C° temp8 temp8
Nivel de sefial dBm param128 Ble0
Presion en el sistema neumatico, kPa. Resolucion 0,1 kPa param129 Blel
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Mascara de falla del sensor. param130 Ble2
Campo de bits:

Bit 10 - Carga de bateria baja (<10%);

Bit 25 - Acelerometro. El sistema no responde o no esta configurado;

Bit 26 - Sensor de presion. El sistema no responde o no esta configurado;

Bit 28 - Sensor de temperatura. El sistema no responde o no esta configurado;
Bit 21-Reloj en tiempo real. Sincronizacion desactivada.

Bit 24-el Dispositivo funciona en modo de produccion;

n Temperatura en el sistema neumatico -40...215 C° temp(8+n) temp(8+n)
Nivel de sefial dBm param(128+8n) Ble(0+8n)
Presion en sistema neumatico, kPa. Resolucion 0.1 kPa param(129+8n) Ble(1+8n)

param(130+8n) Ble(2+8n)

Mascara de falla del Sensor.

Campo de bits:

Bit 10-bateria Baja (<10 %);

Bit 25-Acelerémetro. El sistema no responde o no esta configurado;

Bit 26-Sensor de presion. El sistema no responde o no esta configurado;

Bit 28-Sensor de temperatura. El sistema no responde o no esta configurado;

Bit 21-Horas de tiempo real. Sincronizacion desactivada

Bit 24-¢l Dispositivo funciona en modo de produccion;

Descripcion de los parametros del Sensor Multifuncional neomatic ADM35. Tipo"ADM35"
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0 Temperatura -30.0...125.0 C° temp8 temp8

Voltaje de la bateria 2.0..4.0 V param128 Ble0
Nivel de sefial dBm param129 Blel
Iluminacion 0.01...83000.00 Lux param130 Ble2
Humedad 0...100 % param131 Ble3
Estatus. Campo de bits. param132 Ble4

Bit 0-la Presencia de un campo magnético;

Bit 1 es un Signo de envio de un paquete extraordinario causado por un Sensor magnético
Bit 5 - error del Sensor de humedad,;

Bit 6 - error del Sensor de temperatura

Bit 7 - error del Sensor de luz

n Temperatura -30.0...125.0 C° temp(8+n) temp(8+n)
Voltaje de la bateria 2.0..4.0 V param(128+8n) Ble(0+8n)
Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)
Iluminacién 0.01...83000.00 Lux param(130+8n) Ble(2+8n)
Humedad 0...100 % param(131+8n) Ble(3+8n)
Estatus. Campo de bits. param(132+8n) Ble(4+8n)

Descripcion de los parametros del Sensor de temperatura, humedad, luz y presién «Escort TH-ble.»

0 Temperatura -70.0... 125.0 C° temp8 temp8
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Voltaje de la bateria 2.0...4.0 B param128 Ble0
Nivel de sefial dBm param129 Blel
Iluminacién 0...10000 Lux param130 Ble2
Humedad 0.0...100.0 % param131 Ble3
Presion en kilopascales. 3 decimales param132 Ble4
Modo de funcionamiento. Campo de bits param133 Ble5
Temperatura -30.0...125.0 C° temp(8+n) temp(8+n)
Voltaje de la bateria 2.0...4.0 B param(128+8n) Ble(0+8n)
Nivel de sefial dBm param(129+8n) Ble(1+8n)
Iluminacion 0...10000 Lux param(130+8n) Ble(2+8n)
Humedad 0.0...100.0 % param(131+8n) Ble(3+8n)
Presion en kilopascales. 3 decimales param(132+8n) Ble(4+8n)
Modo de funcionamiento. Campo de bits param(133+8n) Ble(5+8n)
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ANEXO G. Estado del modem

El comando "GSMSTATUS" devuelve la respuesta de la forma "gsmstatus=1,State = 0x01000000, CMEErr=-1, CMSErr=-1",

donde State es la mascara de estado del médem
0x00000001 - Suministro de energia al médem
0x00000002 - Inicializacién de funciones basicas
0x00000004 - Inicializacién del mapa
0x00000008 - Se registra en la red
0x00000010 — Contexto planteado
0x00000020 - Inicializacién online
0x00000100 - Energia suministrada al médem
0x00000200 - Las funciones basicas funcionan
0x00000400 - Tarjeta SIM en ranura
0x00000800 - Hay un registro en la red
0x00001000 - Contexto planteado
0x00002000 - Hay en linea
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0x00010000 — servidor Principal
0x00020000 - segundo servidor
0x00040000 - Tercer servidor
0x00080000 - Servidor de actualizacion
0x00100000 - Servidor de configuracion
0x00200000 - Servidor de alojamiento
0x01000000 - SIMO0

0x02000000 - SIM1

0x04000000 - Roaming

0x80000000 - error de moédem

CMEErr — dltimo error de médem
CMSErr — ultimo error de red
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ANEXO Z. Puntos de acceso

Si el punto de acceso del operador celular no estad configurado en la configuracién(vacio), cuando se conecta a GPRS en una red
conocida, el dispositivo reemplaza automaticamente el punto de acceso, el nombre de usuario y la contraseiia de la tabla anterior.

25001 internet.mts.ru mts mts MTS

25002 internet MegaFon

25006 internet.danycom.ru DANYCOM

25008 internet Vainah Telecom

25011 internet.yota Yota

25020 internet.tele2.ru Tele2

25027 internet.letai.ru Letai

25032 internet Win mobile

25033 internet.sts.ru Sevmobile

25034 internet.ktkru.ru Krymtelekom

25035 inet.ycc.ru motiv motiv MOTIV

25042 internet.emt.ee lyo/lanH

25060 internet internet internet Volna mobile

25062 m.tinkoff Tinkoff Mobile

25077 era era era AO «I'JTOHACC»

25099 internet.beeline.ru beeline beeline Beeline
.~ RepiblicadeBelaris

25701 web.velcom.by web web velcom

25702 mts mts mts MTS

25704 internet.life.com.by life©
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28301 internet.beeline.am internet internet Beeline

28304 connect.kt.am Karabakh Telecom

28305 inet.vivacell.am VivaCell-MTS

28310 internet Ucom
. Agerbaiyan

40001 internet Azercell

40002 internet.bakcell.com Bakcell

40004 nar Nar Mobile

40006 internet Naxtel
o Kesakstdan

40101 internet.beeline.kz @internet.beeline beeline Beeline

40102 internet Kcell

40107 internet.altel.kz Altel

40177 internet.tele2.kz Tele2.kz
Ty

43701 internet.beeline.kg Beeline

43705 internet MegaCom

43709 internet 0!

62120 internet.ng.airtel.com Airtel
62130 web.gprs.mtnnigeria.net MTN
62150 gloflat flat flat Glo
62160 9mobile 9mobile
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ANEXO l.Lista de parametros legibles y transmitidos desde el instrumento CAN

el vehiculo admite este parametro y la solicitud no se realiza para los parametros no compatibles.

Lista de parametros legibles y transmitidos:

Los parametros que se leen se definen en la tabla de pardmetros consultados. Se realiza una verificacion que consiste en si

0x0C Velocidad del motor Param64 Amx0
0x0D Velocidad, km / h Param65 Amx1
0x05 Temperatura del motor Param66 Amx2
Ox1F Tiempo de trabajo después de arrancar el motor, segundos Param67 Amx3
Ox5E Consumo instantdneo de combustible Param68 Amx4
0x04 Valor calculado de la carga del motor, % Param69 Amx5
0x43 Valor absoluto de la carga del motor, % Param70 Amx6
0x11 Posicion del acelerador, % Param71 Amx7
0x51 Tipo de combustible Param72 Amx8
Ox2F Nivel de combustible, % Param73 Amx9
OxA6 Carrera Param74 Amx10
0x21 Distancia recorrida con la lampara encendida "compruebe el motor" Param75 Amx11
0x46 Temperatura ambiente Param76 Amx12
OxOF Temperatura del aire de admisién Param77 Amx13
- Nivel de combustible filtrado Param78 Amx14
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Lista de parametros auxiliares y de depuracion.

Lista de soportados PID’oB (0x01-0x20) Param88 Amx24
PID’oB (0x20-0x40) Param89 Amx25
Lista de soportados PID’oB (0x41-0x60) Param90 Amx26
Lista de soportados PID’oB (0x61-0x80) Param91 Amx27
Lista de soportados PID’oB (0x81-0xA0) Param92 Amx28
Lista de soportados PID’oB (0xA1-0xCO) Param93 Amx29
Lista de soportados PID’oB (0xC1-0xEQ) Param94 Amx30
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Historia de los cambios.

1.0 Primera version del documento. 29.01.2019
1.1 La seccidn 2.16"Configuracidn por Bluetooth"se afadid. 11.02.2019
La informacion sobre el configurador de la versidén 1.5.0 se
afadio.
1.2 Imagenes actualizadas 24.06.2019

La seccién 2.13 "Administrador de energia" se afiadio.

La seccidn 3.4 "Configurador mévil" se anadio.
Actualizacion de la seccion 5.5 "Garantias del fabricante"
Lista de comandos actualizada.

1.3 La modificacién Umka310.N se afiadio. 10.02.2020
1.4 Apéndice D"puntos de acceso" se afiadio. 18.02.2020
El capitulo 6 "Respuestas a las preguntas mas frecuentes" se

afadio.

Actualizacion de la seccion 3.7 «ficha navegacion»
"Posicionamiento por estacion base" se ainadié a la seccién
2.17

Conexiodn Del Sensor de nivel de combustible BLE se afiadio a
la seccion 2.12

La seccion 3.13"Escaner BLE" se afadio

La seccion «FLS BLE» se afiadid

Lista de comandos actualizada.

2.0 Informacion sobre el dispositivo Umka312 se afiadié a las 11.09.2020
secciones

La seccidn 2.7 "Orden de instalacidn de la bateria" se afiadio
La seccidn 3.15 "Filtros FLS" se afadio

La seccidn 3.16 «Administrador de la fuente de alimentacion
UMKa312» se afiadio

ANEXO D "Descripcion de los parametros de los sensores BLE"
se afadid

ANEXO E "estado del médem" se afiadio

Lista de comandos actualizada.

2.1 Correccion de errores 18.09.2020




3.0 La informacion del dispositivo UMKa311 se aiiadio a las 30.10.2020
secciones
La seccidn 3.17 «ldentificacion BLE» se afadio
3.1 La seccidn 2.23 «Conexion CAN» se afiadio 21.04.2021
ANEXOQ Y «Lista de parametros legibles y transferibles» se
afadio
Lista de comandos actualizada.
4.0 La informacion sobre el dispositivo Umka312v2 se afladid alas | 19.11.2021
secciones.
Actualizacion del ANEXO D "Descripcion de los parametros de
los sensores BLE".
Lista de comandos actualizada.
4.1 La informacion sobre el dispositivo UMK310.J se aiadio a las 20.06.2022
secciones.
La seccidn 3.23 «Sistema de control remoto del dispositivo
UMKa3XX» se anadid.
La seccién 6.3 « Cémo trabajar en varios servidores en las
tarjetas SIM de la sociedad andnima GLONASS?» se anadio.
Lista de comandos actualizada.




